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Toutes les informations contenues dans ce manuel sont
susceptibles de modifications sans préauvis.

DIDASTEL et F2G2 multimédia ne peuvent étre tenus pour
responsables des éventuelles omissions techniques ou
rédactionnelles, ni des dommages qui pourraient en découler.

De méme, les noms des produits cités dans ce manuel et dans le
cédérom a des fins d'identification peuvent étre des marques
commerciales, déposées ou non par leurs sociétés respectives.

Ce logiciel est une Interface d’Acquisition, Paramétrage et Pilotage
sur P.C. du systeme pédagogique Convoyeur CB-400.

Il est connecté au variateur de vitesse « Altivar » du CB-400 a l'aide
d’'une liaison série et permet de piloter et paramétrer le convoyeur
afin d’acquérir des données sur le moteur et les capteurs.

Avant d’utiliser cette interface vous devez lire et respecter les
consignes d’utilisation décrites dans le Dossier Technique du
Convoyeur CB-400.

Convoyeur CB-400 I

DIDASTEL
—
PROVENCE Manuel d’utilisation Logiciel - page 6 -




I Convoyeur CB-400 |

N INSTALLATION ET RACCORDEMENT

=

Convoyeur CB-400 I

DIDASTEL
I —_—
PROVENCE Manuel d'utilisation Logiciel - page 7 -




I Convoyeur CB-400 |

2.1 Veérifications préliminaires

A la réception du matériel, veuillez vérifier la présence des fournitures suivantes :

e un cable de liaison série Variateur ATV = PC avec connecteur RJ45 et convertisseur
RS485/RS232 avec connecteur SUB-D 9 points femelle, longueur 3m ;

¢ un Cd-rom « Convoyeur a bande CB-400 Installation Professeur » ;
e un Manuel d'utilisation du logiciel.

2.2 Limitations d’utilisations

Configuration minimum

e PC Pentium IV, 128 Mo de RAM, affichage SVGA (800x600) en milliers de couleurs,
lecteur CD24x, Windows XP ;

e Utiliser une propriété d'affichage supérieure ou égale a 800x600 (16 bits) ;

e AcrobatReader 6.0 ou plus, installateur fourni sur le cédérom.

2.3 Installation

2.3.1 Exécution du Cd-rom d’'installation

Insérez le Cd-rom « Installation professeur » du « Convoyeur CB-400 » dans votre PC, le
programme est lancé automatiquement, attendre I'affichage du Menu suivant :

1 Installation logiciel DIDASTEL Provence =Jo

&/ €B-400 (convoyeur a bande)

Menu d'installation Cd-rom “Cb-400 Version 1.0" Professeur Aprés quelques secondes, si cet
écran ne s'affiche pas, exécutez le
programme « CvbMenuCD(.exe) »
qui se trouve sur le cédérom.

LANCER L'ENVIRONNEMENT MULTIMEDIA PEDAGOGIQUE du CB-400

Enregistrer votre licence

Installer I'Envirennement Multimédia Pédagogique

[= Installer le logiciel d'Acquisition et Pilotage du CB-400
Installer la SUPERVISION (Ethemet) du CB-400 Survolez avec VOtI'e Sourls Cet écran
B et suivez les instructions.
|
Installer Acrobat Reader 7.0 | Installation du logiciel d'Acquisition et Pilotage
| du Convoyeur a Bande "CB-400"
Installer Quick Time 7 | {taile nécessaire 20Ma).

Cette Interface vous permet de
visualiser, paramétrer et piloter votre "CB-400"

via la lizison séne du vanateur de vitesse.
Manuel d'utilisation de I'EMP

EMNREGISTRER VOTRE LICENCE
Contenu réperioire "PROFESSEUR™ pour vous autoriser & utiliser cette Interface.

En plus de I'environnement multimédia pédagogique, de nombreuses ressources utiles au Professeur

sont disponibles dans le répertoire "Professeur” de ce Cd-rom, n'hésitez pas a les consulter.

DIDASTEL PROVBIICE Toi't:.5 5000 45 - Fax - 0491 80.05.84 - vewwdidactoltr
DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I
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2.3.2 Installation du logiciel d’Acquisition et Pilotage du CB-400

Un installateur « Setup.exe » est proposé dans le répertoire « Installer lhm » sur le Cd-rom «

Installation professeur ».

L’installation de I'Interface d’Acquisition, Paramétrage et Pilotage du CB-400 peut-étre exécutée a
I'aide du lien « Installer le logiciel d’Acquisition et Pilotage du CB-400 » disponible sur le Menu Cd-

rom.

) Acquisition et Pilotage DV8 1.0.0 Installer

oS

- Lancez l'installation (taille nécessaire 50
Mo) et suivez les instructions ;

- Choisissez un répertoire d’installation

(« C:\Program Files\Convoyeur CB-400 »
par défaut) ;

- Validez (objet « Suivant ») et patientez
pendant l'installation ;

A la fin de Iinstallation, un groupe

« Convoyeur CB-400 » est disponible dans
le groupe « Programmes » de votre barre
des taches Windows.

Acquisition et Pilotage Microdoseur DV8

Il est fartement recommandé de quitter tous les programmes avant d'exéouter
cet installeur. Lezs applications qui s'exécutent en tiche de fond, telles que les
programmes ulilitaires anti-virus, peuvent ralentir linstalleur. : |

Pour vous autoriser a utiliser I'lnterface d’Acquisition et
de Pilotage du CB-400 enregistrez votre licence.

2.3.3 Enregistrement de votre licence

£* Enregistrement licence EMP DIDASTEL pour CB-400

Etablissement -

démanstration DIDASTEL Provence
Adresse :

T.P. La Bastiddone

Route CD-2 camp Major

Code Postal : Ville :
13400 AUBAGNE

Contrat de licence :

-1-

Il s"agit d'un contrat entre vous et DIDASTEL Provence.

Vous disposez du droit non-exclusif d'utiliser le CD-ROM.

Vous acceptez de ne pas copier, décompiler, démonter, désassembler,
modifier, adapter, traduire, transférer, louer ou donner le CD-ROM ou
quelque partie du CD-ROM que ce sott fy compris la documentation qui
I'accompagne) en licence.

.ﬂrnjerl

ENREGISTREZ VOTRE LICENCE
Saigir votre N* de licence Etablizzement :
I 2007 -[ (Voir étiquette Cd-rom)

Me pas saisir les 0 devant les numéros de séne, exemple 0976 saisir 376.

=

2

Accepter contrat

Enregistrer

DIDASTEL Provence @Copyright 2007
DIDASTEL Provence - TP de |a Bastidonne - 13400 AUBAGNE
Tel.: 0451800048 - Fax: 04.51.20.01.84
info@didastel fr - http.//www didastel fr

DIDASTEL

PROVENCE

La licence est une licence établissement
multiposte mais mono produit. Elle est unique
pour chaque Convoyeur CB-400.

I'Interface
du

utiliser
et Pilotage

Pour vous autoriser a
d’Acquisition, Paramétrage
Convoyeur CB-400 :
- Lisez et acceptez
contrat ;
- Saisissez le n° de licence de votre logiciel
(identique au N° EMP inscrit sur I'étiquette
du Cd rom).

les conditions du

Vous pouvez maintenant quitter l'installation et
lancer l'Interface d’Acquisition, Paramétrage et
Pilotage du CB-400.

Convoyeur CB-400 I
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2.4 Raccordement du Convoyeur CB-400 au PC

Pour raccorder le variateur de vitesse du Convoyeur CB-400 a votre micro-ordinateur PC vous
disposez d’un cable de liaison série avec un connecteur RJ45 ainsi que d’'un convertisseur
RS485/RS232 avec connecteur SUB-D 9 points femelle.
Maodbus HMI
porte armoire -
T\

dans armoire

Fasse cloison ==
coté armoire X

- Raccordez le connecteur RJ45 du cable de liaison
sur la prise RJ45 du passe cloison « RS485 (Modbus) » RJ45
sur le coté de I'armoire du Convoyeur CB-400.

Liaison serie ||
RS5485/Modbus

- Réalisez la connexion sur le port série (COM1 Convertisseur
par exemple) de votre micro ordinateur PC a RS485 | RS232 PC
I'aide du convertisseur RS485/RS232.

& 7
X |
[ = — | — |
Ll DEQ
QO
Port serie
"COM1" PC
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2.5 Configuration parametres de communication ATV

Pour établir la communication en Modbus (réseau RS485), vous devez régler les paramétres de
communication de la liaison Modbus du variateur de vitesse AT71 :

- Adresse Modbus (N° esclave) : 1 (conseillé) a 247 ;

- Vitesse Modbus : 19 200 Bits/s ;

- Format Modbus : 8 bits de données, parité paire et 1 bit de stop.

Pour accéder aux menus de réglage du —
variateur, appuyer sur la molette centrale de
l'interface graphique :

E Telemecanique

RUN Term -50.0 Hz 0.6a

MENU GENERAL O
2 NIVEAU D'ACCES

3 OUVRIR / ENREG. SOUS

4 MOT DE PASSE

5 LANGUE

- Le menu général apparait.

W e
]
- En tournant la molette, sélectionnez le menu Altivar 74 Wiveeait
1.9 "COMMUNICATION";
+50.0 Hz
- Appuyez une fois sur la molette pour entrer 1 MENU VARIATEUR

dans le sous-menu ce menu. 7 FONCTIONS d'APPLI
GESTION DEFAUTS

COMMUNICATION

DIAGNOSTIC
IDENTIFICATION

- En tournant la molette, sélectionnez le menu Altivar 74 Wiveeait
"MODBUS RESEAU";

RDY +50.0 Hz 0.0a
- Appuyez une fois sur la molette pour entrer 10 COMMUNICATION @

dans ce menu. SCANNER COM. ENTREE
SCANNER COM. SORTIE
MODBUS HMI

DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I
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- Sélectionnez la ligne "Adresse Modbus" et
cliquez sur la molette pour entrer le
parameétre.

- Saisissez a l'aide de la molette I'adresse
Modbus désirée, "1" sur 'exemple ci-contre.

Pour les autres paramétres conserver les
valeurs usines :

- Vitesse Modbus a 19 200 bits/s :

"19.2 Kbps";

- Format Modbus bits de données, parité paire
et 1 bit de stop :

"8-E-1".

DIDASTEL

PROVENCE

Altivar 71 8 Telemecanique

+50.0 1z

MODBUS RESEAU o

Vitesse Modbus
Format Modbus
Time out Modbus

Convoyeur CB-400 I
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Convoyeur CB-400 I

DIDASTEL O
PROVENCE Manuel d'utilisation Logiciel - page 13 -




I Convoyeur CB-400 |

3.1 Accueil et lancement du logiciel

- A l'aide de votre barre des taches Windows vous pouvez accéder au Groupe « Convoyeur CB-
400 » situé dans le Groupe « Programmes » et cliquez sur I'objet « Acquisition et Pilotage CB-400 »
pour lancer votre interface.

- A I'affichage de I'écran d’accueil ci-dessous, assurez-vous que le variateur de vitesse du
Convoyeur CB-400 est bien sous tension et relié par liaison série a votre PC.

© Convoyeur a bande CB-400 =JOEd

ik g R ] A ST T G Y t--""‘ﬁ‘*""rﬂe'l‘*”ra“—rc B o e e A R ey e P ey
e

Versmnlﬂ Logiciel 1 JFR a2
Windows/Me/XP réalisé par mal ..ﬁ.

FRIRSOMETGA TN I LR A U T T S EE I T R e T R )

- Si cet écran est barré par le message suivant :

Défaut de licence : enregistrez votre licence a I'aide du cédérom d'installation.

Vous avez oublié ou mal enregistré votre licence. Il est alors impossible d’utiliser I'Interface
d’Acquisition, Paramétrage et Pilotage du CB-400.

- Insérez alors le cédérom « Installation Professeur » dans votre PC et enregistrez votre licence
(voir § 2.3.3 « Enregistrement de votre licence »).

- Une fois ces vérifications effectuées, cliquez sur « Continuer » pour entrer dans I'Interface
d’Acquisition, Paramétrage et Pilotage du CB-400.

DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I
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La fenétre principale de I'lnterface du CB-400 est un écran de type IHM (Interface Homme
Machine) et offre a I'utilisateur le choix entre plusieurs objets pour accéder a toutes les fonctions
du logiciel :

£ Convoyeur a bande CB-400 M= |
&% Acquisition, Paramétrage et Pilotage Convoyeur CB-400 L o

Commande Connexion Variateur

Fupire / Modbus o® ™
-,

200 3l

M5 : 20070, démonstration DIDASTEL Provence, AUBAGNE.

Chacun d’entre eux peut étre sélectionné comme tout objet sous Windows :
e soit par la souris en cliquant sur I'objet désiré ;
e soit en utilisant la touche TABULATION de votre clavier pour se placer sur I'objet voulu et
en tapant sur la touche ENTREE.

Non connectée au Convoyeur CB-400, I'interface offre des fonctionnalités réduites (voir § 4.8
« Fonction du logiciel non connecté »).

Pour découvrir toutes les fonctionnalités du logiciel, veuillez établir la communication avec le
variateur de vitesse SCHNEIDER ATV71 du Convoyeur CB-400 afin de valider la mise en ceuvre
de votre systéme avec le logiciel.

Convoyeur CB-400 I
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3.2 Connexion au Convoyeur CB-400

Connexion Variateur

- - Dans la fenétre principale cliquez sur l'interrupteur du cadre
0@ 1 « Connexion Variateur » ; s'affiche a I'’écran la fenétre suivante :

- A l'aide de I'objet « Choix du port série (RS232

PC) » sélectionnez le port de communication série
de votre PC auquel est relié le variateur de vitesse.
Consultez la documentation de votre ordinateur ou
de Windows pour connaitre les ports disponibles de
votre PC.

- A l'aide du champ « Adresse Modbus Variateur »
saisissez I'adresse Modbus (N° d’esclave ou de
cible du réseau Modbus) du variateur de vitesse de
votre convoyeur (voir § 2.5).

- Sélectionnez « CONNECTION RS » pour établir la
communication entre votre ordinateur et le variateur
de vitesse de votre Convoyeur CB-400.

Si I'établissement de la communication échoue, un message d’erreur « DEFAUT INITIALISATION
COMMUNICATION ATV » s’affiche sur votre écran, deux défauts sont possibles :
e « Adressage voie série incorrecte. », le port série choisi n’est pas disponible ou sa
configuration est incorrecte (exemple : COM 9), vérifiez la configuration des ports séries de
votre PC a I'aide du « Panneau de configuration » de Windows ;
e « Voie série correcte, I'ATV ne répond pas, ... », le port série choisi est correct, la
communication ne s’établit pas, vérifiez vos branchements et la mise en service de votre
Convoyeur CB-400 (voir Dossier Technique).

Un fois la connexion établie, s’affiche sur la fenétre principale le message suivant :

PATIENTEZ ...
Lecture des paramétres du variateur de vitesse.

Ce message vous indique que le logiciel est en train de lire la configuration courante (lecture des
paramétres) du variateur de vitesse pour une utilisation optimale du Convoyeur avec I'Interface.

Apres lecture des paramétres, le logiciel retourne a la fenétre principale avec la communication
établie :

- laled jaune « Connexion variateur » est active ;

- les icbnes utilisant la connexion au CB-400 deviennent accessibles.

Suite a ces opérations, les fichiers comportant les paramétres de communication et de pilotage du
variateur sont créés dans votre répertoire d’installation du logiciel d’Acquisition, Paramétrage et
Pilotage du CB-400.

DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I
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NOTA :

Si vous utilisez le logiciel sans le Convoyeur CB-400, ou si vous omettez de le mettre sous tension
et que vous tentez d’établir la liaison avec le variateur de vitesse, aprés un court délai, un
message d’erreur indiquera que la communication ne peut s’effectuer.

Vous pouvez cependant utiliser le logiciel, par exemple pour lire des courbes enregistrées, mais il
vous sera impossible d’accéder aux fonctions de pilotage et paramétrage du CB-400 (voir § 4.8

« Les Fonctions du logiciel non connecté »).

DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I
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4 N LES FONCTIONS DU LOGICIEL
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4.1 Les fonctions de la fenétre principale (IHM)

4.1.1 Description de la fenétre principale

Aprés avoir établi la communication, la fenétre principale de type IHM (Interface Homme Machine),
offre a l'utilisateur le choix entre plusieurs objets répartis dans différentes zones :

© Convoyeur a bande CB-400 = [=
& Acquisition, Paramétrage et Pilotage Convoyeur CB-400 ™

Commande Connexion Vanateur

Pupitre / Modbus
il 0 G @

20 40

Tension résez
=:1=:fﬂ_lf=:~‘3u '—‘a Vitesse Moteur (Tachy)
4020V c e Sortie réducteur

f - T : O Rpm

Fréguence Moteur

0.0/ Hz

Mesures Moteur (ATV)
Themigue Puizssance sortie
S % olw

G 120-

Pﬂ = Couple Mateur
: 100-

a 000 Nm

. 50— .
Vitesze Bande =0 Tension Moteur

0/ Rpm 0.0V

0,00 Volis Courant Consommation

00 A O/ Wh

MS : 2007-0, démonstration DIDASTEL Provence, AUBAGME.

e une zone centrale qui permet de visualiser en continu sur un synoptique I'état du variateur
et des capteurs :

o latension du réseau en Volts mesurée par le variateur, objet « Tension réseau » ;

o0 [I'état du variateur de vitesse (voir documents Schneider), objet « Etat variateur » ;

o0 lafréquence de sortie variateur (Flux) en Hertz appliquée au moteur, objet
« Fréquence Flux » ;

o le signal analogique en Volts de la génératrice tachymétrique montée sur le
tambour de queue, ce signal est lu sur I'entrée analogique « All » du variateur de
vitesse ATV71, objet « Vitesse Bande / Volts » ;

0 la vitesse de rotation de la Bande du convoyeur en RPM (rotations par minute),
signal en Volts de la génératrice tachymétrique traité par le logiciel, objet « Vitesse
Bande / RPM » ;

0 [I'état des détecteurs fin de courses montés sur le convoyeur, état signalé par les
leds posées sur le dessin du convoyeur ;

cette zone permet également d’accéder (icones PDF) a la documentation constructeur des
constituants principaux du Convoyeur CB-400 ;

Convoyeur CB-400 I
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e une zone « Vitesse Moteur » qui permet de visualiser en continu :

(0]

0]

la vitesse de rotation en sortie du motoréducteur en RPM (rotations par minute),
objet « Sortie réducteur » ;
la fréquence du moteur en Hertz, objet « Frégquence Moteur » ;

ces deux valeurs sont calculées par le logiciel en fonction du signal analogique en Volts
de la génératrice tachymétrique ;

e une zone « Mesures Moteur (ATV) » qui permet de visualiser en continu les grandeurs
physiques du moteur :

0]

0]

0]

la puissance en sortie du moteur en Watts calculée par le variateur de vitesse en
fonction de la puissance nominale du moteur (paramétres variateur), objet

« Puissance sortie » ;

I’état thermique du moteur en pourcentage de I'état thermique nominal du moteur
(paramétre variateur) mesuré par le variateur, objet « Thermique » ;

'image du couple moteur en Newtons Métres calculée par le variateur de vitesse en
fonction du glissement et du couple nominal du moteur (paramétres variateur), objet
« Couple Moteur » ;

le courant dans le moteur en Ampéres mesuré par le variateur, objet « Courant » ;
la tension dans le moteur en Volts mesuré par le variateur, objet « Tension

Moteur » ;

la consommation courante du moteur en Watts par Heure, objet

« Consommation » ;

e une zone « Commande » qui permet de :

(0]

0]

choisir le canal de référence et commande du variateur, objet « Pupitre / Modbus »
(voir § 4.1.2 « Pilotage convoyeur ») :

piloter en mode « Modbus » la rotation du moteur a 'aide du sélecteur « Marche /
Arrét » ;

visualiser en mode « Pupitre » la consigne de fréquence (potentiométre pupitre
armoire, autres) appliquée au moteur en Hz ;

piloter en mode « Modbus » la vitesse de rotation du moteur en saisissant la
consigne de fréquence a I'aide du potentiométre ou du champ de saisie numérique
enHz;

e une zone « Connexion variateur » qui permet de

0}
o

établir ou arréter la connexion avec le variateur, interrupteur 2 positions ;
connaitre I'état de la connexion, led jaune ;

e une barre de menu graphique qui permet d’accéder aux fonctions suivantes :

(0]

0]

DIDASTEL

visualiser et acquérir les grandeurs physiques sous forme de courbes, icbne

« Visualisation dynamique » ;

visualiser I'état des entrées et sorties du bornier variateur, icéne « Visualisation
E/S » ;

accéder aux historiques du variateur de vitesse, icone « Historiques variateur » ;
accéder aux paramétres usuels du variateur de vitesse, icbne « Accés paramétres
variateur » ;

élaborer et échanger des trames Modbus avec le variateur de vitesse, icéne

« Elaborer des trames Modbus » ;

accéder au manuel d’utilisation du logiciel, icone « Aide » ;

quitter le logiciel, icbne « Quitter ».
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4.1.2 Pilotage convoyeur (Mode « Modbus »)

Par défaut (paramétres de livraison DIDASTEL), le canal de commande (Marche/Arrét) et le canal
de référence (Consigne de fréquence) du variateur de vitesse sont affectés au bornier du variateur
(voir documentation SCHNEIDER), le variateur est alors commandé par le pupitre de I'armoire de
commande du convoyeur CB-400.

Aprés avoir établi la communication, les objets du synoptique de la fenétre principale vous
indiquent en temps réel I'état et les grandeurs physiques du moteur et du variateur de vitesse tout
en pouvant continuer a piloter le convoyeur avec I'armoire de commande.

- Basculez en mode « Modbus » a l'aide de I'objet « Pupitre / Modbus » de la
zone « Commande » pour commander le variateur de vitesse a partir du
logiciel. Le canal de commande (Marche/Arrét) et le canal de référence
(Consigne de fréquence) du variateur de vitesse sont alors affectés a la
liaison Modbus.

Commande
Pupitre / Modbus

- A l'aide du potentiométre ou du champ de saisie numérique saisissez la
consigne de fréquence désirée, 50 Hz sur I'exemple ci-contre ;

- Sélectionnez « 1 » a l'aide du sélecteur « Marche / Arrét ».
Piloté par le variateur de vitesse, le moteur du Convoyeur CB-400 doit alors
démarrer et atteindre aprés quelques secondes (rampe accélération) une

vitesse de rotation proche de la consigne de fréquence.

- Vous pouvez modifier la consigne de fréquence a l'aide du potentiométre
(fonctionnement identique au potentiométre du pupitre de I'armoire).

Aprés établissement de la communication et basculement en mode
« Modbus », le variateur de vitesse du Convoyeur CB-400 est
exclusivement commandeé par le logiciel via la liaison série.

Il est alors impossible de commander le variateur via 'armoire.

Si vous souhaitez commander le variateur de vitesse via le pupitre de
I'armoire de commande du Convoyeur CB-400, repassez en mode
« Pupitre ».

Le basculement en mode « Pupitre » ou « Modbus » ne peut étre
effectué que moteur arrété (commande du variateur a 0).

Convoyeur CB-400 I
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4.1.3 Affectation et Visualisation Détecteurs Fin de courses

Sur le synoptique du convoyeur est  |iiiine”
proposé 4 leds pour visualiser I'état 402 0jV Eﬂ;—
des détecteurs Fin de courses
(interrupteurs de positions, détecteurs
photoélectriques, etc.) montés sur le
convoyeur CB-400.

Ces détecteur sont normalement
cablés sur les entrées logiques

(« LI11 » a « LI14 ») de la carte
d’extension du variateur de vitesse
ATV71 (voir Schéma électrique dans
Dossier Technique du CB-400).

2

Vous devait paramétrer I'affectation
de ces capteurs nommeés « C1 » a Vitesse Bands

« C4 » dans le logiciel pour affiché 183/ Rom
I’'état correspondant au détecteur

. . .33 Volts
positionnés sur le convoyeur. .

- Sélectionnez le capteur souhaité en cliquant avec votre souris sur la led du synoptique ; s’affiche
a I'écran le panneau « Affectation Détecteur » suivant :

Affectation Détecteur - Choisissez I'entrée logique (« LI1 » a « L114 ») du variateur
de vitesse reliée au détecteur souhaité, objet « Choix Entrée
logique » ;
Choix Entrée logique : L1 |+
- Sélectionnez la logique d’affichage a 'aide de I'objet
« Logique inversée » :
e 0:led allumée si état entrée logique a 1 ;
I e 1:led allumée si état entrée logique a 0 ;

Logique inversée - 0 fIl__|1

- Cliquez sur « Valider » pour valider votre affectation et revenir au synoptique.

Convoyeur CB-400 I
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u 4.2 Visualisation dynamique des grandeurs physiques

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale I'icone « Visualisation dynamique »,
s’affiche a I'écran a la place du synoptique les outils de visualisation dynamique suivants :

£* Convoyeur a bande CB-400 g@
€% Acquisition, Parameétrage et Filotage Convoyeur CB-400 ™

Commande Connexion Variateur

Pupitre / Modbus 0 y 1 ._

Couleur Fond Couleur Grile Vous pouvez agrandir la fenétre & l'side de la souris ou passer en plein écran ..
60.0-
MO —
40.0- l
30.0-
20.0-

J Caonsigne J Fliee W Moteur / Bande (Tachy)

Défilement:
Continu |+
Nb mesures
affichées :
200
J Couple Moteur (Nm)

BatCapteurs: _|BC1 _| =02 _|=c3 _|mCc4
NS : 2007-D, démonstration DIDASTEL Provence, AUBAGNE.

e un graphe gradué en Hz qui vous permet de visualiser :
o0 la consigne de fréquence du variateur de vitesse (vitesse de rotation moteur
demandée), « Consigne » non affichée sur 'exemple ;
o0 lafréquence de sortie variateur appliquée au moteur, « Flux » en bleu ;
o0 la vitesse de rotation du moteur mesurée par la génératrice tachymétrique, « Moteur
/ Bande » en vert ;
e un graphe gradué en Nm a gauche et en kW a droite qui vous permet de visualiser :
0 limage du couple moteur en Nm, « Couple Moteur » en rouge ;
0 la puissance en sortie du moteur en kW, « Puissance sortie » en jaune ;
0 le courant dans le moteur en Ampéres, « Courant Moteur (A) » non affichée sur
'exemple ;
e un graphe d’état (0/1) des capteurs fin de courses montés sur le convoyeur ;
e pour chacune des grandeurs physiques disponibles sur les deux graphes :

0 un objet pour sélectionner IR

un tracé fin ou épais ;

mE
0 un objet pour choisir la -
couleur du tracé avec == mEE
' ENEEEEEEEET

« T» pour un affichage THEEEEE O00O00000000000000000000

transparent ;
DIDASTEL
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e pour 'ensemble des graphes :
0 un objet « Couleur Fond » pour sélectionner la couleur de fond des graphes ;
0 un objet « Couleur Grille » pour sélectionner la couleur de la Grille des graphes ;
e un panneau en bas a droite qui vous offre :
O un objet « Défilement », pour choisir comme sur un oscilloscope

Défilement : le mode de défilement du tracé (continu, balayage ou bloc par
Continu |v bloc) ; L. o .

0 un champ numérique « Nb mesures affichées : », pour saisir le

MNb mesures nombre d’échantillons affichés, la fréquence d’échantillonnage

sffichées - est fonction de la vitesse de transmission de la liaison série et

de la performance d’affichage de votre PC ;
0 unicbne « Acquisition », pour acquérir et traiter les données
affichées sur les deux graphes (voir § 4.3 Acquisition des
—. grandeurs physiques) ;
0 unicbne « Affichage par défaut », pour recharger les
parameétres d’affichage des tracés et objets par défaut
(configuration DIDASTEL)

200

- Sélectionnez par exemple un tracé épais pour la fréquence de rotation de la bande et le couple
moteur, et choisissez un tracé de couleur gris clair pour I'état du capteur « C4 » afin d’obtenir
I'affichage suivant :

Couleur Fond Couleur Grille Wous pouvez agrandir la fenétre 3 l'aide de la sours ou passer en plein écran ...
60.0-
50.0-
40.0-
30.0-
200-

J [ Mateur / Bande (Tachy)

J Couple Mateur (Mm) J Il Puissance sortie (KW« 10) J Courant Mateur (A)

| | | [ | | ]|

Bat Capteurs: __ | W C1 _ | =2 _| c3 _|mc4

Les graphes ci-dessus, correspondent a la visualisation d’une inversion du sens de rotation du
moteur avec le passage d’un colis devant le capteur « C4 ».

. - Sélectionnez dans la barre de Menu I'icone « Visualisation synoptique » pour retourner a
un affichage des grandeurs physique sous forme de synoptique.

DIDASTEL
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4.3 Acquisition et traitement des grandeurs physiqgues

4.3.1 Acquisition des grandeurs physiques

- Pendant une visualisation dynamique, sélectionnez sur le panneau en bas a droite de la fenétre
principale I'icbne « Acquisition », les données en cours de visualisation sont alors
enregistrées et s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£* Convoyeur a bande CB-400 g@
@5 Acquisition, Paramétrage et Pilotage Convoyeur CB-400 L o

Couleur fond Couleur Grille Vouz p agrandir |a fenétre 3 I'aide de

__| Echelle Auto Temps ()

D.D 0o 2 =i 75 100 125 150 175 200
. BD D_I 1 1 1 ] ] 1
Flee (Hz) :

J 50.0 50.0-
Moteur (Hz / Rpm)

40.0-

30.0-

200-

i
P Motewur (W)
olm 146
Couple Moteur (Mm})

= 1.01

100 125 150 175 200 225
Temps (s)

Cette fenétre vous offre :
¢ la visualisation des grandeurs physiques et capteurs sur trois graphes avec cette fois ci en
abscisse le Temps en secondes ;
e pour tous les graphes :
0 un curseur (bleu sur I'exemple) qui vous permet de mesurer et afficher la valeur des
grandeurs physiques en fonction du temps ;
0 un objet « Ech. Auto », pour basculer les tracés en pleine échelle ;
0 un objet « Couleur Fond » ; pour choisir la couleur de fond des graphes ;
0 un objet « Couleur Grille » ; pour choisir la couleur de la grille des graphes ;
¢ un zone d’affichage a gauche des grandeurs physiques au temps sélectionné par le
curseur :
0 « Tps (s) », le temps en secondes ;
0 « Consigne (Hz) », la consigne de fréquence du variateur de vitesse en Hertz ;
0 « Flux (Hz) », la fréquence de sortie variateur appliquée au moteur en Hertz ;
0 « Moteur (Hz et RPM) », la vitesse du moteur en Hertz et Rotations Par Minute ;
0 « Vit. Bande (RPM) », la vitesse de la bande du convoyeur en Rotations Par Minute ;
0 « Courant Moteur (A) », la courant dans le moteur en Ampéres ;

DIDASTEL
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0 « Couple Moteur (Nm) », le couple moteur en Nm ;
0 « P Moteur (kW) », la puissance en sortie du moteur en kW ;
0 «Cl»a «C4»,létat (0/1) des 4 détecteurs Fin de courses ;
e pour chacune de ces grandeurs physiques :

O un objet pour sélectionner un tracé fin ou épais ;

0 un objet pour choisir la couleur du tracé avec « T » pour un affichage transparent ;
e un Menu graphique :

O icdne « Sauver » pour sauvegarder les mesures et les tracés courants ;

0 icdne « Charger » pour charger des mesures et tracés sauveés,
permet également de travailler sur un fichier de mesures hors
connexion ;

0 icdne « Imprimer » pour imprimer les graphes et valeurs courantes ;
apparait a I'écran le panneau d’'impression propre a votre systéme
avec les options d’impression graphique ;

0 icbne « Quitter » pour quitter.

- Cliquez sur le tracé d’'une courbe et a I'aide de votre souris ou des touches « Droite » et
« Gauche » de votre clavier, déplacez le curseur pour mesurer et afficher les grandeurs physiques
correspondantes au temps sélectionné.

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique l'icdne « Quitter » pour retourner a la
fenétre principale du logiciel d’Acquisition, Paramétrage et Pilotage du CB-400.

NOTA :
Pour une meilleure visualisation des tracés, vous pouvez agrandir
les fenétres de visualisation et d’acquisition a I'aide de votre souris
ou passer en plein écran.

DIDASTEL
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4.3.2 Sauver les mesures et tracés courants

- Sélectionnez I'icbne « Sauver » pour sauvegarder les mesures et les tracés courants ; s’affiche a

I’écran la fenétre suivante :

SAUVER LES MESURES COURANTES
- Sélectionnez ou tapez le ﬂ:ﬁ;ﬁr IC:"-.D:-cumerrts and Settings\Rémi BRITTON\Mes documerts\Sour = |
nom souhaité du fichier _ _
Enregistrer dans I@ Mesures j - £ Ed-

de sauvegarde,

« Notice » sur 'exemple,
I'extension « cvbacq » est
imposée par le logiciel.

- Enregistrez votre tracé
sous le nom de fichier
choisi.

BlocageBande_1.cvbacg
Colis_1.cvbacg
InversionSens.cvbacg

Nom du fichier : INotice.cvbacq j Enregistrer I
Type: I LI Annuler |

Saisir commentaire ci-dessous :

-Tapisa 0 ;
- Inversion Sens AV = AR ;
- Passage de 50Hz a 30Hz.

- Un boite de dialogue vous permet si vous
le souhaitez de saisir des commentaires et
informations sur les conditions de
réalisation de I'acquisition.

A chaque enregistrement est créé un fichier texte avec I'extension
« txt » qui contient toutes les grandeurs physiques de chaque
échantillon de mesure.

Vous pouvez le récupérer et l'utiliser, il est compatible avec les
logiciels « tableurs » du commerce (Excel, Qpro, ...), afin de traiter
les données (voir § 4.3.4 « Traitement des données »).

Convoyeur CB-400 I
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ﬁ 4.3.3 Charger des mesures et tracés

- Sélectionnez I'icbne « Charger » pour charger des mesures et tracés sauvés sur votre PC ;
s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

CHARGER DES MESURES
&g?r;w IC:"-—.Dncumerfts and Settings\Rémi BERITTOMN \Mes documents™Sour ;I
Regarder dans : I&} Mesures j - kB

Colis_1.cvbacg
InversionSens. cvbacg
Notice.cvbacg

MNom du fichier : IEIncage Bande_1.cvbacq j Load

Fichiers de type - I ;l Annuler |

- Sélectionnez le fichier de mesures désiré, « BlocageBande_1.cvbacq » par exemple.

[ nnEETER

-Tapisal’;
- Blocage bande a3 50Hz.

Une boite de dialogue vous rappelle le
commentaire saisi lors de I'enregistrement de
ce fichier par I'utilisateur.

DIDASTEL
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- De retour, la fenétre acquisition s’affiche avec les mesures et tracés du fichier choisi :

¥ Convoyeur a bande CB-400

BEX]

&% Acquisition, Paramétrage et Pilotage Convoyeur CB-400

b

Couleur fond

__| Echelle Auto

00 20
60.0-' [

- 50.0-
Mateur (Hz / Rpm)

m oo 40.0-
0 30.0-

200-

10.0-

0.0-
4.00-

3.50-
3.00-

Courzr ur (4] 3 50—

=l = oo} zinn—

P Mateur (W)
ol 25 [

Couple Mateur (Mm)

fu 375

ol cl o
ol ®fezln
= esla]

Imcd o

4.0

Couleur Grile

Wouz pouvez agrandir la fenétre a I'aide de la souris ou passer en plein écran ...

Temps (s)
14I.D 16.0 1':‘-1.[! 200 220 240 260 230

1 1 | 1 1 1_130
-160
-140
-120
—-100

120 140 160 180 200 220 240 260
Temps (5)

Sur cet exemple, fichier « BlocageBande_1.cvbacq », la bande du convoyeur CB-400 a été

bloquée pendant 10 secondes, le couple moteur est monté 3.8 Nm.

4.3.4 Traitement des données

A chaque enregistrement est créé un fichier texte avec I'extension « txt » compatible avec les

logiciels « tableurs » du commerce.

- Lancez votre tableur Microsoft « EXCEL » par exemple, puis ouvrir le fichier texte « Notice.txt »
enregistré, ne pas oublier de modifier le type de fichier en tous types ou alors fichier texte :

Ouvrir

J/
7 -

Regarder dans : | [5) Mesures

v @ -3 @ X [ [ - outis~
[£] BlocageBande_1.txt
[Z] colis_1.txt
I'fJ ionSens, bt

Nom de fichier :

Type de fichiers :  [Eiciors e (5 s £ b 00 -
DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I
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- Cochez dans la zone « Type de données d’origine » de « Assistant Importation de texte » du

logiciel EXCEL I'objet « Délimité » et cliquez sur « Suivant > » :

Assistant Importation dgAexte - Ftape 1 sur 3 @

L'Assistant Texte a dé

iné que vos données sont de type Délimité.

Si ce choix vous cgpffient, choisissez Suivant, sinon choisissez le type de données gui décit le mieux vos données.

Type de dorge€es d'origine
= - Des caractéres tels que des virgules ou des tabulations séparent chaque champ.
() Largeur fixe - Les champs sont alignés en colonnes et séparés par des espaces.

e type de fichier qui décrit le mieux vos données :
elimite

Commencer [importation a la ligne ¢ | 1 * Origine du fichier :

Apercu du fichier C:\Documents and Settings \Rémi BRITTONMes documents\Sources Produits F2G2\DIDAS. .. \Motice. txt.

- Ensuite, cochez
« Tabulation » dans la

.~ . .
zone « Séparateurs » :
|1 FICHIER :-c:-“\Documents and Settings\Rémi BRITTON\Mes documents\Sources Produits F2
|2 Date z05/04/2007 =
|2 Heure :15:24:15 Assistant Importation de texte - Etw
14 |
|5 PARAMETRES Cette &tape vous permet de choigi#E séparateurs contenus dans vos données. Vous pouvez voir les
73 changements sur votre te; ans ['apercu ci-dessous.
HEEE [ interpréter des séparateurs identiques consécutifs comme uniques
Tabulation [ rointvirgule [ Virgule
[ E=pace [ Autre Identificateur de texte : |7 =
t : A de donné
Le fichier se met en place S eeCamEe
L ya
selon 'apergu proposé dans
o s i : o |
FICHIER : E:\Documents and Settings\Rémi BRITTCMNWMes documents‘\Sources Produits Fz2& |7
|e Cadre « Apergu de fzte - 0ns/04/2007
données » Heure : L5:24:15
PRRAMETRES : P
Annuler ] [<: Erécédent] E suivant = i [ Terminer
. . , . . )
- Cliquez sur « Suivant > », s’affiche le panneau suivant :
Assistant Importation de texte - Etape 3 sur 3 @
Cette étape vous permet de sélectionner chaque colonne et de Faormat des données en colonne , .
définir le format des données. @ standard - SeleCt|0nneZ
L'option Standard convertit les valeurs numérigues en nombres, O Texte

les dates en dates et les autres valeurs en texte. OpDate: |Ma w

() Colonne non distribuée

Ayancé...

Apercu de données

« Avancé... » pour
accéder aux parametres
avancés d’'importation de
texte et choisissez le point
comme séparateur de
décimale /

Parameétres avancés d’importatior/de texte

- Validez ce type de séparateur et validez la
configuration du fichier a I'aide de I'objet « Terminer ».

Paramétres utilizés dans |la |'ec0nnaissa|jdes données numériques
Séparateur de dédmale : L |
Annuler ] [< Précédent Séparateur des milliers : ]

Remarque ; ['affichage des nombres utilisera les paramétres
spécifiés dans le Panneau de configuration, & la section
Paramétres REgionaux.

Signe moins & la fin des nombres négatifs

[ QK ] [ Annuler

En résumé, le fichier texte créé par le logiciel utilise une pagination
avec les données délimitées par des Tabulations et des points
comme séparateur de décimale.

DIDASTEL
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Ce qui donne le résultat suivant dans le tableur :

@ Microsoft Excel - Notice.txt [Z]@
IE_] Eichier Editon Affichage [Insertion Format Outils Données Fepétre ?  Adobe PDF Tapez une questior - -8 X
S A A S 8 e e o o o % >
il 0 L -0 -]G6 7 §s|ESE=H0 % m € N E
A13 w B 1

A | B IE] D [E] F | G [ H [1] J K L =
. 1 [FICHIER : c\Documents and Settings'Reémi BRITTONWes documents\Sources Produits F2G2\DIDASTEL\CB-400\Ch400 Sources (-
| 2 |Date: 05/04/2007
| 3 [Heure: 15:24:15
EEad
| 5 |[PARAMETRES :
| 6 [Variateur : ATV 71
| 7 [Loi U/F - Economie energie
| 8 |Duree Acc. (s): 10
| 9 [Duree Dec. (s) - 3
10|
11 [MESURES : Temps \ Bande Consigne Flux V' Moteur W Moteur C Moteur P Moteur
12 Sec. RPM Hz Hz Hz RPM MNm Watts

1 0 0.03 50 0 0.01 0.02 0 0

14 | 2 0.12 0.03 a0 0 0.01 0.02 0 0
| 15 | 3 0.23 0.03 a0 0 0.01 0.02 0 0
16 | 4 0.35 0.03 50 0 0.01 0.02 0 0
| 17 | 5 0.57 0.03 a0 0 0.01 0.02 0 0
18| 6 0.7 0.05 50 0 0.01 0.04 0 0
| 19 | 7 0.89 0.05 50 0 0.01 0.04 0 0
| 20 | 8 1.19 0.05 a0 0 0.01 0.04 0 0
| 21 | 9 1.33 0.05 50 0 0.01 0.04 0 0
| 22 | 10 1.47 0.05 a0 0 0.01 0.04 0 0
| 23 | 11 1.74 0.05 50 0 0.01 0.04 0 0
| 24 | 12 1.9 0.05 50 0 0.01 0.04 0 0
| 25 | 13 2.04 0.05 a0 0.3 0.01 0.04 0.02 0
| 26 | 14 2.18 0.05 50 0.9 0.01 0.04 0.06 0
| 27 | 15 231 0.05 50 1.5 0.01 0.04 013 0
| 28 | 16 2.44 0.03 a0 24 0.01 0.02 0.24 1.8
| 29 | 17 2.69 0.07 50 36 0.02 0.06 0.38 36
| 30 | 18 2.82 017 0 4.5 0.05 0.14 0.51 54
| 31| 19 3.02 1 50 5.1 0.26 0.78 0.61 7.2
| 32 | 20 34 58 50 57 1.5 4.51 0.7 9
| 33 | 21 3.28 9.12 a0 6.3 237 71 0.79 12.6
| 34 | 22 3.39 13.53 50 7.2 3.51 10.52 0.87 14.4
| 35 | 23 3.61 7.7 50 8.1 4.59 13.77 0.98 18
| 36 | 24 3.75 21.62 a0 8.7 5.58 16.74 1.04 21.6
| 37 | 25 4.19 324 50 111 8.4 252 1.18 306
| 38 | 26 451 39.85 50 12.6 10.33 30.99 1.23 36
| 39 | 27 4.65 4335 50 13.2 11.24 33.72 1.24 7.8
| 40 | 28 4.79 46.02 50 14.1 11.93 358 1.25 396
|41 | 23 4.94 45.98 a0 14.7 12.7 35.09 1.25 43.2
142 | 30 5.06 51.32 50 15.3 13.31 39.92 1.25 45
143 | 3 52 5512 50 16.5 14.29 42388 1.25 48.6
|44 | 32 5.39 59.07 a0 17.4 15.32 4595 1.25 504
| 45 | 33 56 61.98 50 18 16.07 452 1.24 52.2
| 46 | 34 574 65.3 50 18.6 16.93 50.79 1.23 54
47 35 5.88 65.05 50 19.5 17.64 52.93 1.22 858
M 4 » M Notice / r<- S0
Prét Somme=51.06 UM

Avec, aprés avoir réorganisé la largeur des colonnes, le contenu suivant :

¢ e nom et la date de création du fichier ;

e toutes les grandeurs physiques en lignes pour chaque échantillon ;

¢ |e commentaire saisi lors de I'enregistrement du fichier en bas des échantillons.
DIDASTEL
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4.4 Visualisation des E/S du bornier variateur

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale I'icone « Visualisation E/S », s’affiche
a I'écran la fenétre suivante :

¥ Visualisation état E/S bornier Variateur g ||

=
o
(%]

R1C +24V
R2C +24V

Bornier cartes
extension E/S :

|1

Vil 3 A3 201
VW3 A3 202

Bornier ATVT1

Schéma ‘2l
CB -ZEIEI Pﬂ

Cette fenétre permet de :
- visualiser les Entrées et Sorties du bornier du variateur :
e ['état des Sorties a relais TOR :
o0 lerelais « R1 » avec ses 2 contacts « R1A » normalement ouvert et « R1B »
normalement fermé ;
o0 lerelais « R2 » ;
e [|état des 6 Entrées TOR, « LI1 » a « LI6 » ;
e la valeur des Entrées analogiques :
0 « All », entrée analogique en tension bipolaire +/-10V, entrée reliée a la génératrice
tachymeétrique du Convoyeur CB-400 ;
0 « Al2 », entrée analogique en tension 0 & +10V, entrée reliée au potentiométre
« Consigne de fréquence » du pupitre de I'armoire de commande ;
e |a valeur de la sortie analogique en tension 0 a +10V ou courant 4 a 20 mA, « AO1 ».
- accéder aux Entrées et Sorties de la carte d’extension « VW3 A3 202 » intégrée dans le variateur
de vitesse, objet « VW3 A3 202 » ;
- accéder au schéma électrique de I'armoire de commande du CB-400, objet PDF « Schéma CB-
400 ».

DIDASTEL
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- Sélectionnez I'objet « VW3 A3 202 », s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ Visualisation état E/S bornier carte VW3A3202 M=

0.00/ VimA =

cJ
S
[

VimA

0.00! mA

0.00 VimA

R4C +24V
Alde-=-cccccaaa

Bornier VW3 A3 202

Cette fenétre permet de visualiser les Entrées et Sorties de la carte d’extension « VW3 A3 202 » du
variateur de vitesse :
e |'état de la Sorties a relais TOR « R4 » avec ses 2 contacts « R4A » normalement ouvert et
« R4B » normalement fermé ;
e ['état des 2 Sorties TOR « LO3 » et « LO4 » ;
e |'état des 6 Entrées TOR, « LI11 » a « LI14 », normalement reliés au détecteur fin de
courses montés sur le convoyeur ;
e |a valeur des Entrées analogiques :
0 « AI3 », entrée analogique en courant 4 a 20 mA ;
0 « Al4 », entrée analogique en tension 0 a +10V ou en courant 4 a 20 mA ;
e |a valeur des sorties analogiques en tension 0 a +10V ou courant 4 a 20 mA, « AO2 » et
« AO3 ».

L’état des relais « R1 » a « R4 », I'état des sorties TOR « LO1 » a « LO4 » et la valeur des sorties
analogiques « AO1 » a « AO3 » sont paramétrable en fonction de I'état du variateur de vitesse (voir
§ 4.5 « Accés aux paramétres usuels »).
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4.5 Acces aux parametres usuels

Cet outil vous permet d’accéder rapidement aux paramétres les plus courants du variateur de
vitesse pour configurer la commande, le contréle et les modes de marche du Convoyeur CB-400.

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale I'icOne « Accés paramétres usuels »,
s’affiche a I'écran la fenétre suivante :
LJokd

£ Convoyeur a bande CB-400

&2 Acquisition, Paramétrage et Pilotage Convoyeur CB-400

Paramétres Variateur usuels :

7 Protection thermique du moteur

(
Régler TH & lint

{woir plague signalét

antmax en 0.1 A)
& nominale du moteur
ue)

500 Grande vite

0 Petite vifs

Contréle et commande Moteur

sse, frequence maxi en 0.1 Hz

Deéfauts, modes d'amét, seuils etrelais

100 Durée rampe accélérationen0.1s

30 Durée rampe décéleration en(.1s

Positionnement sur Capteurs

:j':- -rl

ANNULER SAISIES

Cette fenétre vous offre :
¢ plusieurs panneaux de saisie des paramétres usuels pour les activités avec le CB-400 ;
e une barre de Menu graphique :

0 icbne « Charger une configuration » pour charger une configuration du variateur de
vitesse sauvée sur votre PC ;

0 icbne « Sauver la configuration courante » pour sauver la configuration affichée ;

0 icbne « Parametres par défaut » pour afficher les paramétres par défaut pour le
Convoyeur CB-400, paramétres de livraison DIDASTEL ;

0 icbne « Sauvegarde Eprom » pour écrire les paramétres courant dans 'Eprom du
variateur de vitesse ;

0 icbne « Acces parameétres variateur » pour accéder a tous les paramétres du
variateur de vitesse proposés par Schneider ;

0 icbne « Quitter » pour quitter.

e un bouton « VALIDER et CHARGER PARAMETRES » pour enregistrer les paramétres saisis
et les télécharger dans le variateur de vitesse ;

e un bouton « ANNULER SAISIES », pour annuler vos saisies et retourner aux derniers
paramétres validés.

DIDASTEL
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4.5.1 Parameétres Contréle et Commande Moteur

- Sélectionnez le panneau « Contrdle et commande Moteur » :

Protection thermique du moteur
> -
courantmax en 0.1 A)
"L": couple constant pour moteurs spéciawx Régler ITH a lintensité nominale du moteur
couple variable [voir plague signalétique)
z ectoriel de flux pour couple constant
="nld"; économie d'énergie pour couple varable

1 Type loi Tension [ Fréquence

Consigne

1 Durée rampe accélérationen0.1s

1 Durée rampe d tion en 0.1 s

Contréle et commande Moteur

Cette fenétre vous offre 6 champs de saisie pour régler les parameétres de commande du moteur :

« UFt », choix du type de loi Tension / Fréquence (type de commande du moteur) :

0 saisir 0 pour « L » : couple constant pour moteurs en paralléles ou spéciaux ;

0 saisir 1 pour « P » : couple variable, application pour pompes et ventilateurs ;

o saisir 2 pour « n » : contréle vectoriel de flux pour couple constant, application pour
convoyeurs ou montes charges ;

o saisir 3 pour « nLd » : économie d'énergie, pour applications a couple variable sans
besoin de dynamique importante (comportement voisin de la loi « P » a vide et de la
loi « n » en charge) ;

« itH », protection thermique du moteur, courant thermique maxi saisi en 0.1 A, réglez a
I'intensité nominale lue sur la plaque signalétique du moteur ;

« HSP », grande vitesse, consigne de fréquence maxi saisie en 0.1 Hz ;

« LSP », petite vitesse, consigne de fréquence mini saisie en 0.1 Hz ;

« ACC », durée de la rampe d’accélération saisie en 0.1 secondes, définie pour accélérer
entre 0 Hz et la fréquence nominale ;

« dEC », durée de la rampe de décélération saisie en 0.1 secondes, définie pour décélérer
entre la fréquence nominale et 0 Hz.

Vous modifiez les valeurs des champs de saisies :

soit par la souris en cliquant sur les incréments ;
soit avec votre clavier en saisissant la valeur et en validant avec la touche « ENTREE ».

Sur I'exemple ci-dessus, les paramétres usuels de contréle et commande Moteur proposés sont :

une loi Tension / Fréquence du type couple variable ;

une protection thermique du moteur de 1.3 Ampéres ;

une consigne de fréquence maxi de 50 Hz et mini de 0 Hz ;
un temps d’accélération et de décélération de 0.1 secondes.
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4.5.2 Parameéetres de Gestion de défauts, d’arréts, de seuils et des relais

- Sélectionnez le panneau « Défauts, modes d’arréts, seuils et relais » :

Gestion défauts :
P Gl e el i Seuil de courant atteinten 0.1 A
ogigue
Affectation du défaut externe "EPF" d 5 Seuil étatthermique atteint en %

ogique
Seuil de fréquence atteinten 0.1 Hz

N on sffectée
1293 142 ="LI1"a "LI4" : choix entrée logique

Modes d'arréts : Affectation relais et sorties TOR :

0 Mode d'amrét normal (fin de marche) 1 Affectation relai R1
¥ 1="FL": Varateur non en défaut
2 Affectation relai R2

¥ 2="rUn": Varateur en marche

0 Arrétrapide sur entrée logique 30 0 Affectation sortie LO3 (WWA A
0="n0": Non affecté
0 Affectation sortie LO4 (VWA A3 201)

= 14" : choix entrée logique ; T L.
ogique choisie doit-&tre & 1 pour autoriser le fonctionnement. ¥ 0="n0": Non affects

0 Arrétroue libre sur entrée logique a 0

Defauts, modes d'amrét, seuils etrelais

Cette fenétre vous offre 12 champs de saisie pour régler divers paramétres de gestion du moteur
et variateur :
- « Gestion défauts » :
e «rSF », réarmement du défaut en cours sur entrée logique :
o saisir 0 pour choisir « nO » : non affecté (pas de réarmement sur entrée logique) ;
0 saisir 129 a 142 pour choisir I'entrée « LI1 » a « L114 » qui réarme le défaut en cours ;
e « EtF », affectation du défaut externe « EPF » sur entrée logique :
0 saisir 0 pour choisir « nO » : non affecté (pas de défaut externe) ;
0 saisir 129 a 142 pour choisir I'entrée « LI11 » a « L114 » qui déclenche le défaut
externe « EPF »;
- « Modes d’arrét » :
e  « Stt », choix du mode d’arrét normal a la disparition de I'ordre de marche ou a I'apparition
d’un ordre Stop :
0 saisir 0 pour choisir « rMP » : arrét sur rampe ;
0 saisir 1 pour choisir « FSt » : arrét rapide ;
0 saisir 2 pour choisir « nST » : arrét en roue libre ;
0 saisir 3 pour choisir « dCI » : arrét par injection de courant ;
e « FSt », arrét rapide sur entrée logique :
0 saisir 0 pour choisir « nO » : non affecté (pas d’arrét rapide sur entrée logique) ;
0 saisir 129 a 142 pour choisir I'entrée « LI1 » a « L114 » qui déclenche un arrét rapide ;
e « nSt », arrét en roue libre sur entrée logique :
0 saisir 0 pour choisir « nO » : non affecté (pas d’arrét en roue libre sur entrée logique) ;
0 saisir 129 a 142 pour choisir I'entrée « LI1 » a « L114 » qui déclenche un arrét en roue
libre ;
- « Seuils », réglage des seuils au dela duquel le contact des relais « R1 » a « R3 » et des sorties
« LO1 » a « LO4 » (voir paramétres suivants) se ferme :
e « Ctd », seuil du courant atteint dans le moteur saisien 0.1 A ;
o « ttd », seuil de I'état thermique atteint du moteur saisi en % ;
e « Ftd », seuil de fréquence atteint du moteur saisi en 0.1 Hz ;
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- « Affectation relais » :
e « R1» et « R2 », choix de 'affectation qui une fois active déclenche la fermeture du relais,
choisir le type d’affectation a I'aide de la liste proposée sous l'objet ;
e «LO3»et«LO4 », choix de I'affectation qui une fois active déclenche la fermeture de la
sortie, choisir le type d’affectation a I'aide de la liste proposée sous I'objet ;

Sur I'exemple précédent, les parameétres usuels de gestion proposés sont :
e pas de réarmement du défaut sur entrée logique ;

pas de déclenchement du défaut externe « EPF » ;

pas d’arrét rapide ni d’arrét en roue libre sur entrée logique ;

un mode d’arrét normal sur rampe ;

une fermeture du relais R1 quand le variateur est en défaut ;

une fermeture du relais R2 quand le moteur variateur est en marche.

4.5.3 Parameétres de Positionnement sur capteur (fin de courses)

- Sélectionnez le panneau « Positionnement sur Capteurs » :

P2 Positionnement sur Capteurs -

SAF 0 Affectation Fin de courses Amét Avant

v

0 Affectation Fin de courses Amét Amiére

v

0 Affectation Fin de courses Ralentissement Avant

v

0 Affectation Fin de courses Ralentissement Arrigre

v

D ="n0": non affectée
1 LI "LI4" : choix entrée logique
Lt‘ﬂtl’t‘t‘ logique choisie doit-&tre & 1 pour déclencher l'amét ou le ralentissement.

0 Affectation Désactivation fins de courses

14" : choix entrée logigue
] Iaququ: choigie doit-&tre & 1 pour désactiver le potionnement sur Capteurs.

1 Mode d'arrét en Fin de courses

Positionnement sur Capteurs

Cette fenétre vous offre 6 champs de saisie pour régler le positionnement d’un colis sur les
détecteurs fin de courses :
e « SAF », affectation du Fin de courses Arrét avant ;
e« SAr », affectation du Fin de courses Arrét avant ;
e « dAF », affectation du Fin de courses Arrét avant ;
e « dAr », affectation du Fin de courses Arrét avant ;
sur entrée logique :
0 saisir 0 pour choisir « nO » : non affecté (pas de positionnement sur capteur) ;
0 saisir 129 a 142 pour choisir I'entrée « LI1 » a « L114 » relié au capteur souhaité ;
e « CLS », affectation désactivation fins de courses (désactivation du positionnement sur fins
de courses) sur entrée logique :
0 saisir 0 pour choisir « nO » : non affecté (positionnement sur capteur opérationnelle) ;
0 saisir 129 a 142 pour choisir I'entrée « LI1 » a « L114 » (désactivation) ;
e « PAS », choix du mode d’arrét sur les capteurs fins de courses :
0 saisir 0 pour choisir « rMP » : arrét sur rampe ;
0 saisir 1 pour choisir « FSt » : arrét rapide ;
0 saisir 2 pour choisir « nST » : arrét en roue libre ;
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D’autres groupes de parameétres pour des applications spécifiques
avec le Convoyeur seront ajoutés lors de la réalisation de nouvelles
versions du logiciel d’Acquisition, Paramétrage et Pilotage du CB-400

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique I'icone « Quitter » pour retourner a la
fenétre principale du logiciel.

4.5.4 Valider et charger les parametres courants dans le variateur de vitesse

Apres avoir modifié un parametre, la durée de la rampe d’accélération a 5 secondes par exemple,

Acc . EL Durée rampe accélérationen0.1s cliquez sur le bouton « VALIDER et C.HARG.ER
PARAMETRES », votre nouvelle configuration

est alors enregistrée et envoyée au variateur de vitesse ; s’affiche a I'écran le panneau suivant :

TELECHRRGERENT DES PRRRRETRES

DARNS LE VRRIRTEUR DE VITESSE ...

Patientez quelques secondes pendant I'écriture des parametres.

Vous pouvez maintenant piloter le convoyeur (voir § 4.1.2) et remarquer que la rampe
d’accélération dure 5 secondes.

Sinon, si vous sélectionnez le bouton « ANNULER SAISIES » ce sont les derniers paramétres
validés qui sont rafraichis.

L’écriture de vos paramétres dans le variateur de vitesse sont
temporaires (essais) si vous ne les sauvez pas sur 'EPROM du variateur.

A la prochaine mise sous tension du variateur sera rechargé les derniers
paramétres sauvés en EPROM ou saisis avec I'lHM de 'ATV.

4.5.5 Charger une configuration

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique l'icone « Charger une configuration » pour
charger une configuration sauvée sur votre disque ; s’affiche a I'’écran la fenétre suivante :

-

CHARGER UNE CONFIGURATION (2JEd

- Sélectionnez le fichier de
E::?r:?:w |C:"-.D-:u:uments and SettingsRémi BRITTON\Mes documents Sour j configuration désiré,
« Didastel.atvenf » ci-contre,
I'extension « atvcnf » est imposée par
le logiciel.

| I Corfiguration j EF '

:

- De retour a la fenétre des
paramétres, cliquez sur « VALIDER ET

Nom du fichier : |Didaste|.atvcrrf j Load | CHARGER PARA‘METRES », les L
s _ i nouveaux parametres sont alors écrits
e | [-] Q dans le variateur de vitesse.
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- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique I'icbne « Sauver la configuration courante » pour
sauvegarder les paramétres saisis sur votre PC ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

4.5.6 Sauver la configuration courante

SAUVER LA CONFIGURATION COURANTE 1 - Sélectionnez ou tapez le nom de
E:fr::w |C:\Documents and Settings\Rémi BRITTON\Mes documents'Sour = | ;’/(e);[("teer]:lscirc])lr?r«daetvscanufvfgeasﬁren,posée
| & Corfiguration ~| = @k Er par le logiciel.

[ ova.atvens

- Enregistrez votre configuration,
vous pouvez de cette maniére
créer vos propres fichiers de
configuration du Convoyeur CB-

Nom du fichier : IEssaiIatvcnf ;! Enregistrer ! 400.
Type : I =] Annuler |

H 4.5.7 Parametres par défaut

Vous avez la possibilité de revenir aux réglages par défaut correspondants a la configuration de
livraison DIDASTEL du Convoyeur CB-400, en sélectionnant dans la barre de Menu graphique
'icdbne « Paramétres par défaut ».

H 4.5.8 Sauvegarde EPROM

Vous pouvez sauvegarder les paramétres courant du variateur de vitesse dans son 'TEPROM.

- Validez et téléchargez les paramétres saisis dans e e

le variateur de vitesse (voir § 4.5.4 ci-dessus).
Voulez-vous écrire les paramétres courant dans

. . . I'EPROM du vanateur de vitesse 7
- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique de

la fenétre l'icbne « Sauvegarde EPROM », s’affiche a Ces paramétres sauvés dans 'EPROM seront

I'écran le panneau ci-contre systématiquement rechargés dans le vanateur de
) vitesse a la mise sous tension.

- Validez I'écriture des paramétres courant dans Sinon ils restent temporaires (essais) jusqu'a la

I'EPROM du variateur a I'aide du bouton prochaine mise sous tension du variateur.

« ECRIRE ».

ANNULER

Ces parametres sauvés dans I'EPROM seront systématiquement
rechargés dans le variateur de vitesse a la mise sous tension.

Convoyeur CB-400 I
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4.6 _Acces aux parametres variateur

Si vous avez une certaine expérience dans
I'utilisation des variateurs de vitesse, cet outil vous
permet d’accéder a la totalité des parametres du

variateur de vitesse Schneider. _ ATTENTION:
La modification des paramétres du

3 . . varnateur peut créer un dysfonctionnement
Pour regler ces parametres nous vous conseillons du convoyeur CB-400.

de consulter la documentation ATV71 Schneider.

Accés paramétres Variateur

L'accés a ces paramétres demande une
i . . certaine expénience dans |'utilisation des
- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique de variateurs de vitesse.
la fenétre « Paramétres variateur usuels » I'icone
« Accés paramétres variateur », s’'affiche a I'écran le

panneau ci-contre. . "
Les paramétres que vous pouvez écrire dans le

. . o vanateur de vitesse sonttemporaires (essais) si

- Appropriez vous les recommandations affichées et Vous ne sauvez pas vos réglages sur 'lEPROM.

cliquez sur le bouton « ACCES ATV » pour valider

, \ \ Les paramétrse sauvés dans 'EPROM sont
'accés aux paramétres.

systématiquement rechargés dans le varnateur de
vitesse a la mise sous tension.

- Patientez pendant la lecture de la totalité des
parameétres disponibles dans le variateur de vitesse 8 2
ATV71, panneau suivant :

PATIENTEZ ...
Lecture des paramétres du variateur de vitesse.

Quelques secondes aprés ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :
© PARAMETRES ATV 71 M=

Accés aux Paramétres  Dislogue awvec ATV 71 Gestion Paramétres

Caractéristiques Moteur (plague signalétique moteur)

bir 2/l Fréquence standard moteur : 0 = 50 Hz, 1= 60 Hz nCr 7 Courant nominal moteur en 0.1 A

nPr 18 Puissance nominal mateur en kW ou 0.07 kKW S 500 Fréquence nominale moteur en 0.1 Hz
UnS 400 Tension nominal moteur en Volts n5P 1320 \Vitesse nominale moteur en RPM

Commande Moteur
tCC g 0 Commande 2fils / 3fils fype de contrile) m LSP D Petite vitesse, fréquence mini en 0.1 Hz
0="2C": commande 2fils ; 1="3C": commande 3 fils HSP 500 Grande vitesse, fréquence maxi en 0.1 Hz

itH 7 Protection themigue moteur, courant max en 0.1 A ACC 100 Durée rampe accélération en 0.1 s

[ ] 9 Limitation courant moteur en 0.1 A dEC 30 Durée rampe décélération en 0.1 s

Cid 7 Seuil de courant atteint en 0.7 A Fd 500 Seuil de fréguence en 0.1 Hz (affectation sortie)

F2d 500 Seuil de fréquence 2 en 0.1 Hz (zffectation sortie)

Cette fenétre « PARAMETRES ATV 71 », vous offre en haut les menus déroulants suivants :

e « Acces aux Paramétres » pour acceder a la totalité des paramétres du variateur de vitesse
groupés par fonctions (voir documentation Schneider), imprimer les paramétres affichés et
quitter la fenétre pour retourner a la fenétre principale du logiciel ;

e « Dialogue avec ATV 71 » pour lire et écrire les valeurs des paramétres du variateur ;

e « Gestion Paramétres » pour charger ou sauver des configurations sur fichiers.
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4.6.1 Acces aux parametres

- Sélectionnez

dans le Menu « Accés aux Parametres » ; s’affiche le Menu déroulant suivant :

Accés aux Paramétres | Dialogue avec ATV 71 Gestion Paramétres

|v Reglages rapides P v Caractéristiques du Moteur

Contrdle Moteur
Entrées / Sorties
Commande

Gestion Défauts

Eonctions d'applications r

2
2

v Commande Moteur

Imprimer page paramétres Fi12

Quitter

Esc

- Sélectionnez

le groupe de parametres que vous souhaitez configurer :

e « Réglages rapides », pour accéder aux groupes « Caractéristiques Moteur » et
« Commande Moteur » version minimales pour paramétrer votre variateur ;
e « Contréle Moteur », pour accéder aux groupes :

(0]

O O0OO0OO0O0o

(0]

« Parameétres de Controle du moteur » ;
« Réglage boucle de vitesse » ;

« Réglage contrdle vectoriel de flux » ;

« Réglage Loi U/F » ;

« Réglage ENA » ;

« Caractéristiques Moteur Synchrone » ;
« Paramétres équilibrage charge » ;

e « Entrées / Sorties », pour accéder aux groupes :

o}
o}
o}
0}

« Bornier ATV71 » ;

« E/S ATV71 »;

« E/S VW3 A3 201 », carte extension E/S ;
« E/S VW3 A3 202 », carte extension E/S ;

e « Commande Moteur », chois canal de référence et canal de commande ;

e « Fonct
o]

OO0OO0O0O0O0O0OO0O0O0O0O0O0O0O0O0OO0O0OO0OO

0]

ions d’applications », pour accéder aux groupes :
« Rampe » ;

« Vitesses présélectionnées » ;

« JOG (Marche par impulsions) » ;
« +/- Vite » ;

« Configuration Arrét » ;

« Injection DC » ;

« Fins de courses » ;

« Commutation références » ;

« Opérations sur références » ;

« Mémorisation références » ;

« Fluxage moteur » ;

« Commande de frein » ;

« Mesure de charge » ;

« Levage haute vitesse » ;

« Régulateur PID » ;

« Controle et limitation de courant » ;
« 2°™ Limitation de courant » ;

« Commande Contacteur ligne » ;
« Commande Contacteur aval » ;
« Positionnement sur capteurs » ;

e « Gestion_Défauts ».
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Pour chaque groupe de paramétres choisi apparait une fenétre qui vous permet de lire et saisir
'ensemble des paramétres concernés :

© PARAMETRES ATV 71 [l
Accés aux Paramétres  Dislogue avec ATV 71 Gestion Paramétres
Réglage controle Moteur
£ Typed de Moteur (
< — e X _ O PARAMETRES ATV 71 ™
"ULIC": Contréile wectoriel de flux en tension, bous
CUC"; Cortréle vectoriel de flux en courant, bou|| Accés aux Paramétres  Dialogue avec ATV 71 Gestion Paramétres
FUC": Cortréle vectoriel de flux en courant, bou - = . = 5 " .
UF2": Loi U/F simple, sans compensation de glig G Enirées ATVT1 C g Sortie relais R1
LIF! " Loi U/F & 5 segments . Retard en ms passage état 3 1 entrée logigus L1 rl 1 Affectation relais R1
="5%n" : pour moteurs synchrones & aimants pem. i o e s o 3 T e b T [ 1 = “FLt": Varisteur non en défaut
600 Freéquence maximale de sortie en 0.1 Hz 0 Retard en ms passage état 3 1 entrée logique LI3 rid 3 0 Retard en ms passage état 3 1 sortie vraie
0 Petite vitesse, fréquence mini en 0.1 Hz 0 Retard en ms paseage état 3 1 entrée logigue LI4 riH S 0 Maintien en ms &tat & 1 sortie fausse
500 Grande vitesse, fréquence maxden 0.1 H D Retard en ms passage état & 1 entrée logique LIS - _ _
500 Seuil de fréquence atteint en 0.1 Hz (sff e oy e T ris ﬂ 0 Configuration logique de fonctionnement
i j PASTHERIT Ui o R 0="POS" Etat 1sivaie; 1="nEG": Etat sivraie
Seuil de fréauence 2 atteint en 0.1 Hz
_ | O PARAMETRES ATV 71 ™ o
ith e - - — - - iectation relais R2
1| Acces aux Paramétres Dizlogue avec ATV 71  Gestion Paramétres Wi e e
= = P
Cn c c = #tard en ms passage état & 1 sortic vraie
§ B Commutation canal de référence cCcs ﬁ 98 Commutation canal de commande e Bt
AU ="n0" : Non affecté 0 ="n0" : Non affecté
36 = "Fr1": Pas de commutation, canal de référence 1 actif 38 = "Cd1": Pas de commutation, canal de commande 1 actf
57 = "F2"; Pas de commutation, canal de référence 2 actif 59 = "Cd2": Pas de commutation, canal de commande 2 actif I'IfIgITIIET.It.!I"I ot ?e fnrlcuonnem.ent 1
] 1294 142 ="LI1" & "LI14": Entrée logique pour commutation 1293 142 ="Li1" 3 "LI14"; Entrée logique pour commutation Tsivraie ; 1="nEG" Bat 0sivraie
P Fr1 2 Configuration canal de référence 1 Ccdi i 1 Corfiguration canal de commande 1 [im Sorti logique AO1TY]
sl | F2 1 Configuretion canal de référence 2 Cd2 8 10 Cocfinuretion ~ansld } lectation sortie analogigus AQ T
S 0="n0" : Non affects € PARAMETRES ATV 71 =
Al1": Entrée analogique Al
s Entrée analogique AlZ | Accés aux Paramétres  Dislogue avec ATV 71  Gestion Paramétres
Entrée analogique Al3 (VW3 A3 = " — =
— Entrée analogique A4 (VW3 AE 2| —= Rampes - G 2éme Rampes )
_ 163 = “LCC": Teminal graphique Durée rampe accélération en 0.1 Fit ﬁ 0 Commutation surssuil de fréquencs en 0.1 Hz
ok L b Modas dEC BT e e e
GE HbE e Clleern 25 4 Commutation sur ertrée logique
€ PARAMETRES ATV 71 = onctioninactive
="LI1" a "LI14"; choix entrée logigue
Accés aux Paramétres Dialogue avec ATV 71 Gestion Paramétres
— — - Durée 2éme rampe accélémtionen 0.1s
_|| T Reset défauts Gestion Sondes PIC ——
s £ . - . : 5 X Fit Durée 2&me rampe décélérationen 0.1s
H 1SF ﬁ-f Affectation Réamement des défauts PtCL - 0 Gestion Sonde PTC sur entrée logique "LIE"
,‘ 0 ="n0": Fonation inactive o PIC1 0 Gestion Sonde PTCT {carte "WW3 A3 2017) JOG (Marche par impulsions) T}
. 1293 142 = "LI11" & "LIN4": choix entrée logique 2 -
P Pc2 0 Gestion Sonde PTC1 (carte "VW3 A3 202") Mfectation JOG sur entrée logique
Redé: ge auto 0="n0": Non utiisée ffonction inactive
ar s 0 Rédémamage automatique i "AS éfauts sonde_s ;ur\fg«llés n pemanence _ ="L11" & "LI14": choix entrée logique
— i 3 Vg . . 2="rd Efauts surveillés puissance variateur sous tension
0 ="nQ": Fonction inactive 1="YES": Fanction active 3="r5": Défauts surveiliés moteur sous tension Fréquence JOG en 0,1Hz
5 LAr § 0 Durée mad du processus de redémarage F : - Moteur E } Tempo. d'antipianctage entre 2 JOG en 0.1s
a Sminutes 1="10": 10minutes 2 =" 30 minutes g -
L 3 Theure 4 ="' 2 heures 5 = W T tae tHt ﬁ 1 Type de protection themigue {surcharge moteur) e e e vitem
6 " limité 0="n0": Pas de protection ’ R
— = 1="ACL": Protection pour moteurs auto ventilés Affectation "+ vite
L Reprise ala volée ———— 2 ="FCL": Protection pour moteurs auto vertilés Mfectation - vite”
o FLr§ 0 Re?rise ala. valge : ; td 100  Seuil de déclenchement themmigue moteur en % Fﬂr‘lﬂ‘;w iﬂﬁﬁi{’:ﬂ i earte
0 ="n0": Fonction inactive 1="YES": Fonction active td2 2 100 Seuil de délenchement e e = = * choi entree logique
Inhibition défauts—————— | g3 100 Seuil de déclenchement themique moteur 3en % Mémarisation référence
0 Affectation inhibition défauts Pas de mémorisation
*- Fonction inactive OLL 1 Gestion Thermiqus Moteur ftype d'amét si activé) :.me'rnon_sah_on o %EEROM
1293 142 = "LI1" & "LI14": choix entrée logique 1 = "YES" Arét roue libre i pan
2 / moins vite aut d’'une réfé
ot [
: : - +
BF ﬁ 0 Affectation défaut exteme OHL 1 Gestion Surchauffe vanateur .on . ! e"
0= "n0": Fonction inactive 1="YES": Amét roue libre M.ect.atlon. e
12593 142 = "LI1" & "L114": choix entrée logique e - [fonction inactive
z tHA ﬁ 100 Seui de déclenchement themmigue variateur en % ="L11" & "LI14": choix entrée logique
EPL 1 Gestiop defELI‘F edeme fype damet si active) " . - Limitation plage de variation par +/- vite,
[¥11="YES": Amét roue libre T Amet différé thermique en % de la consigne. Les rampes utilisees dans
= SA S D Gestion Arét différé en alame themi cette fonction sont Accélération 2 ("AC2") et
- i %: " Difat ot 1< YES". Ar e rous e Dt iel
LFF 3 0 Viesse derepien 0.1 Hz i Z i =
Détection limitation Couple/C t
= P ion Rési de Frei 55b 0 Détection passage limitation couple / courant
brO g 0 Type de protection résistance de freinage 0="n0"; Défaut igoré
?= n?ﬂfa;:snggﬁgé 3 une sortie logique S50 ﬁ 1000 Tempo. prise en compte défaut "limitation” en 0.1s
2 ="FLt": Défaut avec verouilage Emét roue libre) variateur
; Deéfaut Auto-régl
brP? 1 Puissance nominale résistance de freinage en 0.1 kW t 3 : o
i T L e tnlL ﬁ 0 Gestion défaut auto-réglage
‘aleur résistance de freinage en 0.1 Ohms 0="0": Défaut ignoré 1 = "YES" Amét en rous libre
Test IGBT
st 3 0 TestlGET
0="n0":Pasdetest 1="YES": Testés ala mise sous tension —
-

Vous pouvez modifier les valeurs des champs de saisies de tous ces paramétres :

e soit par la souris en cliquant sur les incréments ;

e soit avec votre clavier en saisissant la valeur et en validant avec la touche « ENTREE ».
Vous accédez également a des aides sur les paramétres a I'aide des objets « PDF ».

DIDASTEL

Convoyeur CB-400 I
PROVENCE Manuel d'utilisation Logiciel - page 43 -




I Convoyeur cB-400 |

4.6.2 Dialoguer avec le variateur de vitesse

Le Menu déroulant « Dialogue avec ATV 71 » vous permet de :
e lire la totalité des paramétres courants du variateur de vitesse, « Lire parameétres » ;
e écrire la totalité des paramétres saisis et affichés dans le variateur, « Ecrire paramétres » ;
e reconfigurer le variateur avec les paramétres « usine » de chez SCHNEIDER, attention
paramétres incompatibles avec le Convoyeur CB-400, « Retour parameétres usine =S= » ;
e écrire les paramétres courant dans 'TEPROM du variateur de vitesse, « Ecrire paramétres
dans EPROM ».

4.6.3 Gestion des paramétres sur fichiers

Le Menu déroulant « Gestion Parameétres » vous permet de :
e sauver la configuration courante, totalités des parameétres saisies, sur votre PC :
0 sélectionnez ou tapez le nom de votre fichier de sauvegarde, I'extension « atvcnf »
est imposée par le logiciel ;
0 enregistrez votre configuration, vous pouvez de cette maniére créer vos propres
fichiers de configuration ;
e charger une configuration sauvée sur votre PC :
0 sélectionnez le fichier de configuration désiré ;
0 écrivez ensuite, si vous le souhaitez, les nouveaux paramétres affichés dans le
variateur de vitesse.

- Quittez la fenétre « PARAMETRES AT V71 » pour retourner a la fenétre principale.
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E 4.7 Elaborer des trames de communication Modbus

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique de la fenétre principale I'icone « Elaborer des
trames Modbus », s’affiche a I'’écran la fenétre suivante :

CONNEXION Délai (s)

Es : reception
o~ O =

50

N® Esclave  Adresse Ter mot :F | | | m Durée {ms) Em./Récep.

B & i e <[00 =T [t [0

Nombre Valeur
Lecture de N mots ((x03) | e Sip T

RECEPTION
0o | oo 00 | 00

Mombre  Valeur Valeur
octetslus Jermet CRC 16

e |
:-,r.
-i
| 1
/
,
ey
B
v
:
Frard
7
¥
7

F4 Protocole ModBus R5485 ATV F4 Varables communication ATV31 I Guide de référence ModBus

JERIE
411}

R G A e P B G

Les octets dans les trames sont affichés en HEXADECIMAL (00 & FF).

Cet outil vous permet d’élaborer et envoyer des trames MODBUS au variateur de vitesse ATV et
de recevoir la réponse (voir exemples ci-apres).

Cette fenétre vous offre :

e une zone « CONNEXION » (voir § 3.2) dans laquelle on peut établir la connexion avec le
variateur de vitesse via la liaison série avec un protocole MODBUS ;

e une zone « Paramétres liaison SERIE » dans laquelle sont affichés les paramétres de la
liaison série du PC pour communiquer avec le variateur de vitesse ATV ;

e une zone « EMISSION » qui permet de créer une trame MODUB et d’envoyer celle-ci au
variateur de vitesse (bouton « ENVOYER ») ;

e une zone « RECEPTION » qui permet de visualiser la réponse retournée par le variateur ;

e une zone avec les ressources (documents au format PDF) utiles suivantes :

0 « Protocole Modbus RS485 ATV71 », guide SCHNEIDER d’exploitation de la liaison
série 485 du variateur de vitesse ATV avec description du protocole de
communication MODBUS utilisé ;

O « Variables communication ATV71 », guide SCHNEIDER contenant les descriptions
des variables internes de communication du variateur de vitesse ATV ;

0 « Guide de référence Modbus », guide de référence du protocole MODBUS.
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- Sélectionnez « Retour » pour retourner a la fenétre principale du logiciel.

La valeur affichée des octets des trames envoyées et réceptionnées
est en HEXADECIMAL (00 a FF en hexa, soit 0 a 255 en décimal).

4.7.1 Eléments de la trame d'émission

Octet contenant le codage de la
fonction MODBUS souhaitée

Octet contenant le poids Fort de Octet contenant le poids Faible de
I'adresse du 1°" mot lu ou écrit I'adresse du 1°" mot lu ou écrit

M* Esclave Adresse ler mot

i
ﬂ 03 vlﬁxlﬁlfi{

| Mombrs Valeur
WSIEEIM nos  CcRC1s

Octets contenant la suite de la Octets contenant le CRC16
trame MODBUS en fonction (cyclical rgdundancy ctleck),
des fonctions utilisées parametre de contrble
polynomial.

Octet contenant le numéro d’esclave,
1 dans le cas d'un unique esclave
RS485 connecté au PC.

Avant de construire et d’envoyer des trames nous vous conseillons
de lire les documents ressources accessibles a partir de cet écran.

Commencez par réaliser et transmettre les trames décrites dans les
exemples suivants.
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4.7.2 Lecture d’une variable interne du variateur de vitesse

- Sélectionnez la fonction MODBUS souhaitée, ici la fonction de lecture de N mots :

N* Esclave Adresse ler mot :F I F I Mots usuels ATW31 ' I Durée (ms) Em /Récep.

Valeur

CRC 16

¥ Lecture de N mots ((x(03)
Ecriture d'un mot ((D6)
Ecriture de M mats (0 10)

Pour simplifier la construction de la trame, le format est imposé par le logiciel :
e octet 0 : numéro d’esclave ;
octet 1 : codage de la fonction MODBUS, ici la fonction de lecture de N mots ;
octets 2 et 3 : adresse du premier mot a lire ;
octets 4 et 5 : nombre de mots lus ;
octets 6 et 7 : CRC16 calculé par le logiciel en fonction des octets de la trame d’émission.

- Saisissez (en Hexadécimal ou en décimal) a I'aide du champ « Adresse 1* mot » ou
sélectionnez a I'aide de I'objet « Mots usuels ATV71 » 'adresse de la variable interne du variateur
que vous souhaitez lire, ici la variable a I'adresse 8502 en décimal :

N® Esclave Adresse lermot : F | F | ' -ﬂ Durée {ms) Em./Récep.
Wariables accessibles en Lecture et Ecriture
- "CMD" Registre de commande "DRIVECOM™
Consigne de fréquence (0,1 HZ)
- "CMI" Registre de commande inteme
:"IOLR" Images des Entrée/Sorties logiques
- "ADTR" Images de la sortie analogique "AO0"

Mombre Valeur
Lecture de N mots ((x03)| v (el 5611 - "CMDD" idem registre 8501 "CMD"

Wariables accessibles en Lecture seule :

v 3201 : "ETA" Begistre d'état du vanateur
- "rFr" Fréguence appliguée au motewur (0,1 HZ)
: "FrH" Consigne de fréquence (0.1 HZ)
- "LCr" Courant dans le moteur (0,1 A)
:"Ctr” Image du couple mateur (% Cn)
:"ULn" Tension réseau (0,1 V)
: "tHd" Etat themique du varateur (%)
- "OPr" Image de la Puissance maoteur (% Pu)
:"tHr" Etat themmigue du motewr (%)
:"IOLR" Entrées/Sorties logigues
:"AIPC" Entrée analogique "AIP" (potentiométre)
:"ANC" Entrée analogique "AlT"
:"AIZC" Entrée ana. "AlZ"
- "AIAC" Entrée analogique "AI"
: "ERRD"codage defaut variateur
: "ETAD" idem registre 3201 "ETA"

La variable interne 8502 est I'image de la consigne de fréquence du variateur de vitesse en 0.1 Hz.

DIDASTEL
Convoyeur CB-400 I

PROVENCE Manuel d’utilisation Logiciel - page 47 -




I Convoyeur CB-400 |

- Saisissez a I'aide des octets 4 et 5 le nombre de mots (variables internes) que vous souhaitez
lire, 1 seul mot sur 'exemple ci-dessous, la trame est alors construite avec le CRC16 :

N® Esclave Adresse Termot :F | F | ! ] Due (ms) Em /Récep.

Lecture de N mots (0x03)| ¥ Mombre

mots

- Cliquez sur le bouton « ENVOYER » pour émettre cette trame vers le variateur de vitesse via la
liaison série.

Le variateur de vitesse traite la fonction demandée et retourne la réponse via la liaison série, la
trame réceptionnée a le format suivant :

Mombre  Valeur  Valeur
octets lus  lermot  CRC 16

Avec :

octet 0 : recopie de numéro d’esclave interrogé ;

octet 1 : recopie de la fonction MODBUS utilisée ;

octet 2 : nombre d’octets lus, 2 pour la lecture d’une seule variable sur 2 octets ;

octets 3 et 4 : valeur en Hexadécimal de la variable interne 8502 du variateur de vitesse, ici
une valeur de O ;

octets 5 et 6 : valeur en Hexadécimal du CRC16 de la trame réceptionnée.

La durée du dialogue (émission + réception) est
indiquée en millisecondes a coté du bouton
« ENVOYER », 35 ms sur 'exemple ci-contre.

Consigne
frequence
- Retournez a la fenétre principale du logiciel et démarrez le moteur avec un R S
consigne de vitesse de 50 Hz a l'aide du panneau « Consigne Fréquence ».

- Revenez dans le fenétre « Echanger des trames Modbus ... » et envoyez a
nouveau une trame de lecture du mot 8502, la trame réceptionnée a le
format suivant :

Nombre  Valeur  Valeur

octetslus  lermot  CRC 16 Marche / Amét

Avec octets 3 et 4 : valeur en Hexadécimal de la variable interne 8502 du variateur de vitesse, 01
pour le poids fort et F4 pour le poids faible soit 500 en décimal correspondant a une consigne de
fréquence de 50 Hz en 0.1 Hz.
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4.7.3 Lecture de plusieurs variables internes du variateur de vitesse

[ Lecture de N mots (Bc03)|
¥ | ecture de M mots ((c03)
Ecriture d'un mot ((0E)

Ecriture de M mats (Te10)

- Sélectionnez la fonction MODBUS souhaitée, ici la fonction de
lecture de N mots.

- Sélectionnez a I'aide de l'objet « Mots usuels LT NUGR N NMNEY

ATV71 » I'adresse de la 1* variable interne du ¥ Variables accessibles en Lecture et Ecriture :
variateur que vous souhaitez lire, ici la variable 8501 : "CMD" Registre de commande "DRIVECOM"
a l'adresse 3201 en décimal. 8502 : "LFR" Consigne de fréquence (0,1 HZ)

8704 : "CMI" Registre de commande inteme
5240 : "IOLR" Images des Entrée/Sorties logiques
5261 : "AQTR" Images de la sortie analogigue "AD"

La variable interne 3201 contient le registre 86071 : "CMDD" idem registre 8501 "CMD"
d’état du variateur de vitesse codé sur 2 octets. Variables accessibles en Lecturs sedls
- "ETA" Registre d&tat du varateur

Avec la fonction MODBUS de lecture de 3202 :"rFr" Freguence appliquee au mateur (0,1 HZ)
plusieurs mots, vous allez lire en une seule 3203 : "FrH" Consigne de frequence (0.1 HZ)
trame la valeur des variables internes adressées 3204 : "LCr" Courant dans le moteur (0,1 A)
a la suite de la 1°® variable lue : 3205 : "Otr" Image du couple moteur (% Cn)

e 3202 : fréquence appliquée au moteur ; 3207 : "ULn" Tension reseau (0.1 V)

¢ 3203 : consigne de fréquence ; 3209 : "tHd" Etat themique du variateur (3t}

e 3204 : courant dans le moteur ; 3211 : "OPr" Image de la Puissance moteur (% Pu)

e 3205 : image du couple moteur ; 9630 : "tHr" Etat thermigue du moteur (%)

e 3206 : registre d’état étendu ; 5240 : "IOLR" Entrées.Sorties logiques

241 : "AIPC" Entrée analogigue "AIP" (potentiométre)
h242 . "ANC" Entrée analogigue "AIT"

5243 : "Al2C" Ertrée ana. "Al2"

244 - "Al3C" Entrée analogigue "AI3"

8606 : "ERRDV"codage defaut variateur

8603 : "ETAD" idem registre 3201 "ETA"

e 3207 : tension réseau ;
e etc...

- Saisissez a I'aide des octets 4 et 5 le nombre de mots (variables internes) que vous souhaitez
lire, 7 mots sur 'exemple ci-dessous, la trame est alors construite :

N°Esclave  Adresse Termot : i TS = EFTTN A Mots usuels ATV31 ' B Durée ms) Em./Récep.

0 1 2 3 4 6§ 7
%WM“:W:EWW

| MNombre Valewur
Lecture de M mats ([e03) | mats CRC 16

- Cliquez sur le bouton « ENVOYER » pour émettre cette trame vers le variateur de vitesse via la
liaison série.

Convoyeur CB-400 I

DIDASTEL O
PROVENCE Manuel d'utilisation Logiciel - page 49 -




I Convoyeur cB-400 |

La trame réceptionnée a le format suivant :

Trame MODBLUS
0 1 2 3 4 5 & ¥ 8 5 o 11 12 13 14 15 16 17 18

M oz [oE [o6 [27 [o1 [F4 [or [F4 [oo [oo [oo [oe [40 [12 [os [78 [67 [ 3

Mombre  Valeur Waleur Waleur Valeur Valeur Valeur Valeur Valeur
octets lus  ler mot 28memot  JEmemot dEmemot  Sémemot  Bémemot  FEmemot CRC 16

Avec :
e octet 0 : recopie de numéro d’esclave interrogé ;

octet 1 : recopie de la fonction MODBUS utilisée ;

octet 2 : nombre d’octets lus, dans ce cas E pour la lecture de 7 variables sur 2 octets ;

octets 3 et 4 : valeur de la variable interne 3201 « ETA », 0x0627 en Hexadécimal

correspondant au registre d’état du variateur codé en binaire :
o bit0 =1 etbit1=1:variateur initialisé ;

bit 2 = 1 : variateur en marche (fonctions d’entrainements actives) ;

bit 3 = 0 : absence de défaut ;

bit 4 toujours =0 ;

bit 5 = 1 : arrét rapide (arrét d’'urgence) non enclenché ;

bit 6 = 0 : initialisation variateur terminé (bit a 1 en écriture paramétres) ;

bit 7 = 0 : absence alarme ;

bit 8 réservé ;

bit 9 = 1 : absence de forgage local ;

bit 10 = 1 : consigne de fréquence atteinte (fin de rampes) ;

bit 11 = 0 : consigne de fréquence dans le limites (LSP < Hz > HSP) ;

bit 12 et 13 réservés ;

bit 14 = 0 : pas d’arrét imposé ;

o bit 15 =0 : sens de rotation avant ;

e octets 5 et 6 ; valeur de la variable interne 3202 « rFr », 0x01F4 en Hexadécimal soit 500
en décimal correspondant a une fréquence appliquée au moteur de 50.0 HZ ;

e octets 7 et 8 : valeur de la variable interne 3203 « FrH », 0x01F4 en Hexadécimal soit 500
en décimal correspondant a une consigne de fréquence de 50.0 HZ ;

e octets 9 et 10 : valeur de la variable interne 3204 « LCr », 0x000D en Hexadécimal soit 13
en décimal correspondant a un courant dans le moteur de 1.3 Ampéres ;

e octets 11 et 12 : valeur de la variable interne 3205 « Otr », 0x0006 en Hexadécimal soit 6
en décimal correspondant a un couple moteur de 6% du couple nominal soit 0.15 Nm ;

e octets 13 et 14 : valeur de la variable interne 3206 « ETI », 0x4012 en Hexadécimal
correspondant au registre d’état étendu ;

e octets 15 et 16 : valeur de la variable interne 3207 « ULn », 0x087B soit 2171 en décimal
correspondant a une tension du réseau électrique de 217.1 Volts ;

e octets 17 et 18 : valeur en Hexadécimal du CRC16 de la trame réceptionnée.

OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO

Pour plus de précision, consultez le document SCHNEIDER
« Variables ATV71 » accessible a I'aide du bouton
« Variables de communication ATV71 ».
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4.7.4 Ecriture d'une variable interne du variateur de vitesse

Conservez le moteur en marche avec une consigne de fréquence de 50 HZ, vous allez modifier
cette valeur a 20 Hz.

[ Lecture de N mots (3c03)|
v Lecture de N mats ((03) - Sélectionnez la fonction MODBUS souhaitée, ici la fonction
Ecriture d'un mot ((<06) d’écriture d’'un mot.

Ecriture de M mats (Te10)

Varables accessibles en Lecture et Ecriture :

- Sélectionnez a l'aide de I'objet « Mots usuels 8501 : "CMD" Registre de commands "DRIVECOM"
ATV71 » l'adresse de la variable interne du - "LFR" Consigne de fréquence (0.1 HZ)
variateur que vous souhaitez écrire, ici la 2504 - "CMI" Registre de commands inteme
variable & I'adresse 8502 en décimal qui 5240 "IOLR" Images des Entrée//Sorties logiques
contient la valeur de la consigne de fréquence. 5261 "ADTR" Images de |a sortie analogique "ACQ"

8601 : "CMDD" idem registre 8501 "CMD"

- Saisissez a I'aide des octets 4 et 5 la valeur de consigne de fréquence que vous souhaitez, pour
20 HZ saisir 0x00C8 en Hexadécimal soit 200 en décimal, la trame est alors construite :

M® Esclave Adresse ler mot :F | F " Mats usuels ATV Durée {mg) Em./Récep.

. Valeur Waleur
Ecriture d'un mat (Re08) | e CRC 16
- Cliquez sur le bouton « ENVOYER » pour émettre cette trame vers le variateur de vitesse via la
liaison série.

La fréquence de rotation du moteur est alors ralentie et la trame réceptionnée a le format suivant :

Adresse Valeur Waleur
mot mot CRC 16

Avec :
e octet 0 : recopie de numéro d’esclave interrogé ;
octet 1 : recopie de la fonction MODBUS utilisée ;
octets 2 et 3 : recopie de I'adresse de la variable écrite ;
octets 4 et 5 : valeur écrite dans la variable ;
octets 6 et 7 : valeur en Hexadécimal du CRC16 de la trame réceptionnée.

4.7.5 Ecriture de plusieurs variables internes du variateur de vitesse

Vous pouvez écrire en une seule trame dans plusieurs variables internes du variateur de vitesse
sur le méme modéle que la lecture de plusieurs variables (voir § 4.7.3).

Pour cela il faut écrire dans des variables adressées a la suite et accessibles en écriture, comme
par exemple les paramétres de configuration du variateur de vitesse (voir documents Schneider).
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4.8 Les fonctions du logiciel non connecté

Communication avec le Convoyeur CB-400 non établie, la fenétre principale offre a I'utilisateur un
choix réduit :

© Convoyeur a bande CB-400 M=) X |
& Acquisition, Paramétrage et Pilotage Convoyeur CB-400 ™

Commande Connexion Vanateur

Pupitre /' Modbus:
Fupitre. /& Modb o
F .

200 3

el =
Jx3] HZ

fvant 0 AmEE

.

MS : 2007-0, démonstration DIDASTEL Provence, AUBAGME.

¢ |a zone centrale (synoptique) permet d’accéder (icbnes PDF) a la documentation
constructeur des constituants principaux du Convoyeur CB-400 ;
¢ la barre de menu graphique permet d’accéder aux fonctions suivantes :

0 lavisualisation et le traitement de mesures (grandeurs physique) et tracés
préalablement sauvés sur votre PC (voir § 4.3 « Acquisition et traitement des
grandeurs physiques »), icone « Acquisition » ;

0 accéder aux parametres usuels du variateur de vitesse afin de gérer des
configurations sur fichiers (4.7 « Accés au parametres usuels »), icbne « Acces
parametres usuels » ;

0 accéder au manuel d'utilisation du logiciel, icone « Aide » ;

0 quitter le logiciel, icone « Quitter ».
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Page blanche
pour noter
VOS remarques
personnelles
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Technic Parc de la Bastidonne
Route CD2 — Camp Major

13400 AUBAGNE

Tel : 04.91.80.00.48 - Fax : 04.91.80.01.84
E-mail : info@didastel.fr - http://www.didastel.fr
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