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Toutes les informations contenues dans ce manuel sont
susceptibles de modifications sans preavis.

DIDASTEL et F2G2 multimédia ne peuvent étre tenus pour
responsables des éventuelles omissions techniques ou
rédactionnelles, ni des dommages qui pourraient en découler.

De méme, les noms des produits cités dans ce manuel et dans le
cédérom a des fins d'identification peuvent étre des marques
commerciales, déposées ou non par leurs sociétés respectives.

Copyright :
e Copyright © 2013 DIDASTEL www.didastel.fr
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2.1 CONTENU DU CD-ROM « Installation Professeur »

Le Cd-rom « Installation Professeur » de CoMax contient les outils suivants :

e Un Environnement Multimédia Pédagogique dans le répertoire « CoMax_EMP » ;

e Un logiciel de paramétrage de 'EMP (création de profils « Eléve ») dans le répertoire
« Parametrer_EMP » ;

e Un installateur de I'interface de mesures et acquisition PC dans le répertoire « Installer
Interface CoMax » ;

e Un répertoire « Professeur » contenant :

(0]

o}
o
0}

Dossier Technique de CoMax ;
Manuel d'utilisation de I'Environnement Multimédia Pédagogique ;
Manuel d'utilisation de I'interface PC de CoMax ;

Documents ressources et constructeur des constituants de CoMax dans le
répertoire « CoMax Constituants » ;

Maquette 3D sous Solidworks et Dossier de plans de CoMax dans le répertoire
« CoMax Dessins » ;

Modéles SCILAB de comportement du Robot CoMax dans le répertoire « CoMax
Modeles Scilab » ;

Schémas dans le répertoire « CoMax Schémas » ;
Activités Pédagogiques CPGE dans le répertoire « CoMax TP CPGE ».

2.2 LIMITATIONS D'UTILISATION

Configuration minimum

Processeur a 1 Ghz ou plus rapide ;

Microsoft Windows XP/Vista/Seven ;

1 Go de RAM recommandé ;

Résolution d'écran 1024x768 avec carte vidéo 16 bits.

Logiciels utiles au fonctionnement de I'EMP « CoMax »

e AcrobatReader 9.0 ou plus ;
e Lecteur Windows Media 10.0 ou plus ;

Robot Collaboratif CoMax i
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2.3 INSTALLATION

2.3.1 Exécution du Cd-rom d’installation

Insérez le Cd-rom « Installation Professeur » de « CoMax » dans votre PC, le programme est lancé

automatiquement, attendre l'affichage du Menu suivant :

£ Installation logiciels DIDASTEL Provence o] @ (==

f—@f / ’BBMEX Robot collahoratif Mone-axe

Menu d'installation Cd-rom "CoMax Version 0.x" Professeur

LANCER L'ENVIRONNEMENT MULTIMEDIA PEDAGOGIQUE
Enregistrer votre licence
Installer I'Environnement Multimédia Pédagogique
Paramétrer I'EMP (réalisation version Béve)
Installation de |'lnterface PC de Pilotage, Paramétrage

et Acquisition du Robot collaboratf CoMax.
Installer I'Interface PC CoMax {taile nécessaire 30 Mo).

Cette Inteface vous permet de
- piloter et paramétrer le Robet collaboratf CoMax;
- visualiser et acquérr les grandeurs physiques :
via la carte de commande EPOS en lizison USE.
Dossier Techni CoMax
= aue ENREGISTRER VOTRE LICENCE

Manuel d'utilisation de I'EMP pour vous autoriser 3 utiiser cette Interface.

Contenu répertoire "PROFESSEUR™

En plus de I'environnement multimédia pédagogique, de nombreuses ressources utiles au Professeur

sont disponibles dans le répertoire "Professeur” de ce Cd-rom, n'hésitez pas a les consulter.

Technic Parc de la Bastidonne - Route CD2 - 13400 -
DIDASTEL PrOVEIICE o154 .55 500045 - Fax : 04.51.80.01.84 - veviw-didastol s [ gquitter |

Apres quelgues secondes, si cet
écran ne s'affiche pas, exécutez le
programme « CmxMenuCD.exe » qui
se trouve sur le cédérom.

Survolez avec votre souris cet écran
et suivez les instructions.

Avant d’installer et ou de lancer I'Environnement Multimédia Pédagogique de « CoMax » sur votre

ordinateur, installez les logiciels utiles suivants si nécessaire :

- Lecteur fichiers PDF, « AdobeReader » ou autre ;

-« Lecteur Windows Media » pour exécuter 'Environnement Multimédia Pédagogique et

jouer les vidéos et animations intégrées.

DIDASTEL
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2.3.2 Installation EMP « CoMax »

L’Environnement Multimédia Pédagogique de « CoMax » est exécutable sur le Cd-rom «
Installation Professeur ».

Si vous souhaitez installer 'Environnement Multimédia Pédagogique de « CoMax » sur votre PC :
- Copiez le dossier « CoMax_EMP » du Cd-rom «Installation Professeur » sur votre
ordinateur (prévoyez I'espace mémoire nécessaire : 200 Mo) ;
- Lancez ensuite cet environnement en exécutant le fichier « CoMax_EMP(.exe) » du dossier
« CoMax_EMP » ;

- Installez ou créez un raccourci de ce fichier sur votre bureau Windows.

Pour vous autoriser a utiliser 'EMP de
« CoMax » enregistrez votre licence.

2.3.3 Enregistrement de votre licence

La licence de I'Environnement Multimédia Pédagogique et de I'Interface PC de « CoMax » est
une licence établissement multiposte.

£ Enregistrement licence CoMax @
Etablissement - Pour vous autoriser a utiliser les logiciels de
démanstration DIDASTEL Provence « CoMax » :
Adresse - - Lisez et acceptez les conditions du
contrat ;
Code Postal - Ville - - Saisissez le n° de licence de votre EMP
MO0 JAUBAGNE (inscrit sur I'étiquette du Cd rom).

Contrat de licence -

L1- .
Il s'agit d'un contrat entre vous et DIDASTEL Provence. :‘
Vous disposez du droit non-exclusit d'utiliser le CD-ROM.

Vous acceptez de ne pas copier, décompiler, démonter, désassembler,
modifier, adapter, traduire, transférer, louer ou donner le CD-ROM ou

quelque partie du CD-ROM que ce soit {y compris la documentation qui
I'accompagne) en licence.

=l | Vous pouvez maintenant quitter I'installation et

lancer les logiciels de « CoMax ».
ENREGISTREZ VOTRE LICENCE
Saisir votre N* de licence Bablissement -
| 20‘13 —| 0 —| 0 (Vo étiquette Cd+om)  Enregistrer

MNe pas saisir les 0 devant les numéros de série, exemple 0976 saisir 576

DIDASTEL Provence ECopyright 2013
DIDASTEL Prowvence - TP de la Bastidonne - 13400 AUBAGNE
Tel.: 04.91.80.00.48 - Fax:04.91.80.01.84
info@didastel fr - http:/Awww didastel fr

DIDASTEL
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2.4 PREMIERE UTILISATION

Pour lancer I'Environnement Multimédia de « CoMax » vous devez exécuter « CoMax_EMP(.exe) »
du dossier « CoMax_EMP » que vous avez copié sur votre ordinateur.

- S’affiche a I'écran la fenétre principale suivante :

£ Robot_COMAX =0 EeR (S

(&> COMAKX: Robot Collaboratif Mono-Axe

LE CONTEXTE (CoBot)

LE PRODUIT

LES CONSTITUANTS

EN SAVOIR PLUS

g (7]

NOTA:
- Si cette fenétre est vide (sans objets) avec le message ci-dessus, vous avez oublié ou mal
enregistré votre licence.

Il est alors impossible d'utiliser le 'TEMP de « CoMax ».

LICENCE INCORRECTE

Impossible d'utiliser i o
I'Environnement Multimédia Pédagogique ! - Insérez alors le cédérom
« Installation Professeur »

dans  votre PC et
Utilisez le Menu du Cd-rom "Installation Professeur” pour enregistrer votre licence enregistrez votre licence
ou renseignez-vous a : .
DIDASTEL Provence - Technic Parc de la Bastidonne - 13400 AUBAGNE (voir § 2.3.3).
Tel. : 04.91.80.00.48 - Fax:04.91.80.01.84
info@didastel.fr -

Robot Collaboratif CoMax [
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Lors de la navigation dans le logiciel, vous remarquerez que les fenétres possedent une barre de
navigation dans leur partie inférieure :

‘ Retour ﬁ] Lancer Interface PC k_

-

Cette barre de navigation vous propose :
- Un bouton « Menu Général » au centre qui permet depuis toutes les fenétres de revenir a
la fenétre principale ;
- Des objets a droite et a gauche pour accéder respectivement a une sous rubrique ou
retourner a la fenétre précédente.

FDF
Certaines fenétres possédent des objets marqués de l'icbne « PDF » ci-contre. a
En cliquant sur ces objets, vous accédez a une documentation imprimable. Adohe

D’autres fenétres possédent cet objet « Vidéo » ci-contre.
En cliquant sur cet objet, vous accédez a une animation ou séquence vidéo.

PERSONNALISATION DES RESSOURCES POUR VOS TRAVAUX PRATIQUES :

Certaines rubriques contiennent un objet « Ressources externes »

En cliquant sur ce bouton, vous accédez directement a un répertoire du logiciel correspondant a la
rubrique dans laquelle vous vous trouvez (LE CONTEXTE, LE PRODUIT etc...).

% 2-1 Description E@El |
Ty

Eichier  Edition  Affichage Faworis  OQutils 7 i

QF‘récédente T ¥ -~ Rechercher |l bessier: e logiciel contient un répertoire
' « Ressources » divisé en sous-catégories

Adresse . Tl )
— qui correspondent aux différentes rubriques.
ML - "|: Mumériser et enregistrer la photo dans le dossier en co
Dossiers Exemple : Ce répertoire « 2-1 Description »
= 1) Ressources sera appelé par le bouton « Ressources
I 1 Contexte externes » situé dans les fenétres « LE
=D 2 Produit PRODUIT / Description » du logiciel.

2-1 Description

IZ) 2-2 Fonctions
|20 2-3 MisesEnCeuvre
I 2-4 Pesée

- Placez donc ici vos propres
ressources concernant la description

= ) 3 Constituants du produit pour y accéder
I 3-1 Agitation directement.
|2 3-2 Clampeur
I 4 Ukilisation

|) 5 Entretien
) & Connexion
I2) 7 SavoirPlus | £ >

NOTA : L'organisation du répertoire principal « Ressources » (Cf. Figure ci-dessus) est imposée
par le logiciel, ne modifiez pas cette organisation sous peine de rendre les boutons « Ressources
Externes » inactifs.

DIDASTEL
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3 k LES FONCTIONS DU LOGICIEL
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3.1 LA FENETRE PRINCIPALE

La fenétre principale « CoMax » offre a I'utilisateur le choix entre plusieurs objets.

L Robot_COMAX EI@
(&> COMAX: Robiot Collaboratif Mono-Axe

EMP 2013-1 : SUPELEC, PARIS

LE CONTEXTE (CoBot)

LE PRODUIT

LES CONSTITUANTS

UTILISATION

EN SAVOIR PLUS

fts, 7]

Chacun d’entre eux peut étre sélectionné comme tout objet sous Windows en cliquant, a I'aide de
la souris, I'objet désiré.

Ce menu offre a I'utilisateur les possibilités :
e De découvrir le contexte de CoMax, « LE CONTEXTE » ;
e D'accéder a la description de CoMax a ces principales fonctions .., « LE PRODUIT»
e D’accéder aux constituants de CoMax ainsi qu'a leur documentation constructeur ou
encore a leur dessin, « LES CONSTITUANTS »
e D’accéder a une rubrique concernant la mise en ceuvre de CoMax, « MISE EN EUVRE »
e D’accéder a une rubrique concernant l'utilisation de CoMax, « UTILISATION » ;
e D’accéder a I'ensemble des ressources « En savoir plus », « EN SAVOIR PLUS » ;

La version de I'environnement multimédia exécutée est rappelée en bas des illustrations, « EMP
Version 1.0 » sur I'exemple ci-dessus.

Robot Collaboratif CoMax i
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3.2 LE CONTEXTE

- De la fenétre principale sélectionnez « LE CONTEXTE » ; s'affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ Robot_COMAX EI@
& COMAX: Robot Collaboratif Mono-Axe

LE CONTEXTE : La Cobotique

Le terme « Cobotique » est issu
des mots « robotique » et «
coopération » (« collaboration »),
La « Cobotique » se caractérise par
I'interaction entre un opérateur
humain et un systéme robotique.

La cobotique industrielle
(développée actuellement dans de
grands groupes industriels) est une
réponse aux taches difficiles et
pénibles, elle assiste le geste de
I'opérateur en démultipliant ses
capacités en termes d'efforts pour
manipuler des piéces ou outils,
lourds ou encombrants, avec la
précision nécessaire, tout en
s'adaptant aux caractéristiques de
I'utilisateur.

La cobotique est aussi utilisée pour
traiter des problemes
d'ergonomie du poste de travail
et de prévention des TMS
(Troubles Musculo-squelettiques).

Le cobot est un robot assistant, il
reste dépendant de l'intention, du
geste ou du comportement de
I'utilisateur.

i Extraire vidéo Cobotique

Ce menu vous permet de découvrir le contexte de CoMax ainsi que différentes applications autour
de la robotique collaborative.

istMarche

- Cliguez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale.

DIDASTEL
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3.3 LE PRODUIT

- De la fenétre principale sélectionnez « LE PRODUIT » ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :
£ Robot_COMAX =n Eeh<T

{& COMAKX: Robot Collaboratif Mono-Axe

LE PRODUIT

Description du robot COMAX

Fonction Collaborative

Synoptique Cmde Collaborative

Architecture Systéeme

L

Cette fenétre vous permet de découvrir le produit a travers quatre rubriques :

e Un écran de description de CoMax, « Description du Robot CoMax »

e Un écran de description de la fonction collaborative, « Fonction Collaborative »,

e Un écran de description de la commande collaborative, « Synoptique Cmde Collaborative »;,
e Un écran de description de l'architecture systéme « Architecture Systéme »

LE PROCUIT : Synaptique Commarnde Collabarative

i
" COMAN: ; pir - e Sl
3 l 5 I
Bl LE FRODUIT : Fanction Coltsborative
™ T

e

0 Bt 01
Al ors

LE PROGUIT : Architecture Systeme
. o ———— o

DIDASTEL
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3.3.1 Description du Robot CoMax

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliquez sur « Description du Robot CoMax » ; s'affiche a I'écran la
fenétre suivante :

——
(& COMAX: Robot Collaboratif Mono-Axe

LE PRODUIT : Description du robot CoMax

@————————————————————— Chaine porte-cibles
Amortisseur réglable —a

Bras 1 —ﬁ

= L

: - ' ¢— Motoreducteur et codeur

Base ; @&———————— Axe linéaire a courroie

<

Coffret cartes eélectroniques —eo K Poignée avec capteur d'effort | '

; Porte-masses

..; ®&———————— Autocollant de securite

Pupitre alimentation

Liaison USB

Interface de pilotage et
d'acquisition

ékemur ﬁ

Cet écran permet de visualiser les principaux éléments du robot CoMax.

- Sur certains repéres, les boutons permettent d'accéder a un écran « En savoir
plus.. »:

DIDASTEL
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3.3.1.1 Ecran « En savoir plus »

- Lorsque vous cliquez sur un bouton n un écran « En savoir plus » s’affiche :

£ Robot_COMAX =] =]

JAUGE POIGNEE > | Conditionneur CPJ |} | Carte de commande EPOS2 |

~n I
0-2mvV /v

T LS == = €€
—_—
1 Conditionnement

signal jauge

-
CAN signal jauge

USB (Un : 0 & 5000)

Robot Collaboratif CoMax

Interface de Pilotage et d’Acquisition

Un (Ana. 1)
)

5000
/zsmv/ Uj = Un - Offset

4] Retour &

- Le bouton « Retour » situé dans la barre de navigation permet de revenir a I'écran d'ou a été
appelé cette ressource ;

- Cliquez sur le bouton « Retour » pour retourner a la fenétre précédente.

DIDASTEL
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3.3.2 Fonction Collaborative

- De la fenétre « LE PRODUIT» cliquez sur « Fonction Collaborative» ; s'affiche a I'écran la
fenétre suivante :

C* Robot_COMAX

COMAK : Robot Collaboralif Mone-Axe

LE PRODUIT : Fonction Collaborative

Intention
de I'humain

t

Y

Capteur deffort Commande
collaborative

Commande
en vitesse
0

A des fins ergonomigues, I'objectif de la Fonction collaborative est de faire ressentir une masse légére a l'usager méme si le robot avec lequel il
collabore déplace une lourde charge.

Afin que I'humain puisse coopérer de fagon intuitive avec le robot, I'humain est dans la boucle de commande et il interagit avec le robot.

La commande collaborative consiste a mesurer l'intention de I'humain, force appliquée sur la poignée de manipulation (capteur d'effort), et
de calculer (consigne de vitesse) la réaction dynamique du robot correspondante.

Vidéo CoMax

4 Retour ﬁ

Cet écran permet de décrire la fonction collaborative utilisée par le robot CoMax.

- Le bouton

Fichier Modifier Présentation Fenétre Aide

- Sélectionnez « Retour » pour retourner au menu
« LE PRODUIT ».

[o0:00:01 g
4 —E

%‘

DIDASTEL
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3.3.3 Synoptique Commande Collaborative

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliquez sur « Synoptique Cmde Collaborative » ; s'affiche a I'écran
la fenétre suivante :

£ Robot_COMAX = [
13\ COMAK : Robot Collaboratif Meno-Axe

LE PRODUIT : Synoptique Commande Collaborative

PI

Courant

COMMANDE
COLLABORATIVE

0c = KP x Uf
Uf = F(p) x Uj

F(p) 1 Filtre réjecteur
du mode de structure

: Consigne de Position Axe (Humain)

: Effort manuel (Humain)

: Tension capteur (mesure Effort)

: Consigne de Vitesse

: Consigne de Courant

: Courant Moteur Conditionneur
: Tension Moteur signal

: Vitesse Moteur Poignée §
: Position Axe X (capteur effort) )LJ

4 Retour ﬁ

Cette fenétre vous permet de visualiser les différents flux qui entrent en jeu dans la commande
collaborative de CoMax.

FOF
- Les boutons permettent d’accéder aux documents des composants :

= s 1 5t - e At P —v=

P P T L L Ty T m—

5]
. Dl JF T LN T AT
dozdil - .

RE 40 040 mm. Graphie Brushes, 150 Wall

- Sélectionnez « Retour» pour retourner au menu « LE PRODUIT ».

DIDASTEL
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3.3.4 Architecture Systeme

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliquez sur « Architecture Systéeme » ; s'affiche a I'écran la fenétre
suivante :

£ Robot_COMAX =
(& COMAX:Robot Collaboratil Mono-Axe

LE PRODUIT : Architecture Systéme

Interface de pilotage -
et d’acquisition Carte de commande EPOS2 |} |

Pilotage (consignes)
et paramétrage

USE m—

Etat Moteur (Position,
vitesse, courant, etc.)

Val. Jauge

AXE
LINEAIRE

Entrée Ana. A1 )y

Iu Jauge (0-5V)

=k = | Capteur
DRP-2402410A  DSR.50-5 o

éf# ; U Jauge 2mviv) “— effort
L g 24Vcc ﬁ | == ! "
Alimentation

i schuat Conditionneur CPJ A |
230V/24V 10A (régulateur)

PUPITRE ALIMENTATION COFFRET DE COMMANDE

Schéma de ciblage CoMax B

4) Retour ﬁ

Cette fenétre vous permet de visualiser les différents flux qui entrent en jeu dans I'architecture
systeme de CoMax.

FOF

- Les boutons é permettent d’acceéder aux documents des composants :

(G e =
[ e e L

Sl Gl 4 @ A (8- [y vt T e
el TR N SRR Y S
4 Wl b

____EPOS24/5/
Maxon

- Sélectionnez « Retour» pour retourner au menu « LE PRODUIT ».

DIDASTEL
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3.4 LES CONSTITUANTS
3.4.1 Vue générale

- De la fenétre principale sélectionnez « LES CONSTITUANTS »; s’affiche a I'écran la fenétre
générale suivante :

£ Robot_COMAX = [
: COMAKX : Robot Collaboratif Mone-Axe

LES CONSTITUANTS : Vue générale

a“
& W @ 4 W elaliia m Blall e Lol
Cette fenétre vous permet de découvrir les constituants de CoMax.

- Survolez I'image proposée de CoMax a l'aide de votre souris :
e Le constituant survolé apparait en jaune surbrillant ;
e Son nom et sa description sont affichés dans la zone de texte située a droite ;

e Le commentaire situé sous la zone de texte vous indique le type de ressource accessible en
cliquant dessus :

o Plans;
o Documentation ;
0 Plus de détails (Ecran détaillé).

- Survolez et cliquez par exemple sur « POTENCE ARTICULEE ;

DIDASTEL
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3.4.2 Transitions vers un écran détaillé

- Aprés avoir cliqué sur le constituant « POTENCE ARTICULEE», s'affiche a I'écran une animation
de transition :

G o =

(& COMAX:Baebe! Collsboratil Mono-Axe

Cette animation «isole » le constituant de
facon a rendre visible les constituants qui le
composent.

- Le bouton « Passer I'animation » situé dans
la barre de navigation vous permet, si vous le
souhaitez, d'accéder directement a I'écran de
survol du constituant concerné.

.1 Fasins " arienrtion, B,

A la fin de I'animation, le ou les constituants concernés apparaissent :

£ Robot_COMAX EI@
: COMAK: Robot Collaboratil Mono-xe

LES CONSTITUANTS : Potence Articulée

Extraire I'animation

4 Retour ﬁ
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3.4.3 Ecran de survol d’un ensemble détaillé

£ Robot_COMAX EI@
&> COMAX: Robiot Collaboratil Mono-Axe

LES CONSTITUANTS : Potence Articulée

1 bout du bras

n le

il,

Extraire I'animation

éﬂetour ﬁ
Le fonctionnement d’'un écran de survol de constituants détaillé [Fesiamamam = —
. . N . A~ , , Fichier [Edition  Affichage Document Cemmentsines Formulsnes (s Ogfions avancees
est identique a celui de la fenétre générale, avec notamment : kbl "

e Panimati ro e | o G omton & @ - 5 B P commin-
- Un bouton «Extraire I'animation» permet douvrir | = == ==

lanimation de transition (éclaté de I'ensemble) dans | ,  « <v s @ o
une fenétre QuickTime ; :

- Tout comme dans la fenétre générale, le plan ou la
documentation du constituant survolé est accessible par
un clic de souris.

et bodler Frimmtaon ferdie e

Tt T Fve: CoaPh_hrebis
"Licence diésueation SshdWerkybew  Fomxdd  Goele 11 Aol
& *

= olelclcl

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale
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3.5 MISE EN (EUVRE

- De la fenétre principale sélectionnez « MISE EN EUVRE » ; s'affiche a I'écran le menu suivant :
¥ Robot_COMAX

=N ol =)

{& COMAKX: Robot Collaboratif Mono-Axe

MISE EN OEUVRE

LIVRAISON

AIRE DE TRAVAIL AIRE DE TRAVAIL
EN ANGLE AU CENTRE

INSTALLATION

RACCORDEMENTS

MISE SOUS TENSION

)

Ce menu vous propose des diaporamas pour vous permettre de mettre en ceuvre CoMax pas a
pas.

| 0 ponet cratn

=
(& COMAX: Robot Collaboratll Mono-Rve ‘

MISE EN OEUVRE

O homet £RA

(& COMAX: Rabot Collzboratll Mono-Axe

MISE EN OEUVRE : Alre de travadl “EN ANG:

& COMAX: Rabol Colfabaratll Mano-Axe

MISE EN DEUVRE : Installation

e [

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale
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3.6 UTILISATION

- De la fenétre principale sélectionnez « UTILISATION» ; s'affiche a I'écran le menu suivant :

£ Robot_COMAX = [
15\' COMAK : Robot Collaboratif Meno-Axe

UTILISATION

CONNEXION
INTERFACE PC

ACTIVATION
ASSERVISSEMENT

ACTIVATION BOUCLE
COLLABORATIVE

MANUEL B
INTERFACE

)

Ce menu vous propose des diaporamas pour vous permettre d'utiliser CoMax pas a pas.

|00 e i =
= COMAX: Robo! Collaboratll Mono-Ae

UTILISATION : Conmexion Interface PC -1

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale
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3.7 EN SAVOIR PLUS

- De la fenétre principale sélectionnez « EN SAVOIR PLUS » ; s'affiche a I'écran le menu suivant :

£ Robot_COMAX EI@
{& COMAKX: Robot Collaboratif Mono-Axe

EN SAVOIR PLUS

Chaine d’information poignée

Axe Linéaire a courroie

Réducteur planétaire

Moteur

L

Cet écran répertorie I'ensemble des ressources « En Savoir Plus » du logiciel et permet d'y
accéder directement.

Caractéristiques dun codeur ©

- Signal de ls position relative, utiise pour
toutess les Eaches de positionnement :
- Détection du sens de rotation 1

Principe oplique :

Le principe optique de | barriére lumineuss
reposa sur [envel de lumisre par une LED & |

Disque gimératour dimpualsions

Cannaxisns dlectriques —— 8 |,

Bague d'arrit axlale
Faller da Farbre de sartie Ridductions dd
Arbrs de sortie

Dispositil apto-dlectronique

Motoréductear REA0G_PM42 w
1] Vi MAXON Motors Codaur HEDL 5540
o L)
DIDASTEL
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Page blanche
pour noter
VOS remarques
personnelles
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Technic Parc de la Bastidonne
Route CD2 — Camp Major

13400 AUBAGNE

Tel : 04.91.80.00.48 - Fax : 04.91.80.01.84
E-mail : info@didastel.fr - http://www.didastel.fr
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