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Toutes les informations contenues dans ce manuel sont
susceptibles de modifications sans preavis.

DIDASTEL et F2G2 multimédia ne peuvent étre tenus pour
responsables des éventuelles omissions techniques ou
rédactionnelles, ni des dommages qui pourraient en découler.

De méme, les noms des produits cités dans ce manuel et dans le
cédérom a des fins d'identification peuvent étre des marques
commerciales, déposées ou non par leurs sociétés respectives.

Ce logiciel est une Interface de Pilotage, Paramétrage et Acquisition
sur P.C. du systéme pédagogique Egreneur SPW.

Il est connecté :
- au variateur de vitesse « Altivar ATV» a l'aide d’une liaison série
RS485 / USB (protocole MODBUS) qui permet de piloter et
paramétrer 'Egreneur SPW ;
- a la carte d’acquisition NI-USB-6009 dans le coffret a I'aide d’'une
liaison USB qui permet de visualiser et acquérir des données sur
le moteur et les capteurs associés.

Avant d’utiliser cette interface vous devez lire et respecter les
consignes d’utilisation décrites dans le Dossier Technique de
I’'Egreneur SPW.
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2.1 Veérifications préliminaires

A la réception du matériel, veuillez vérifier la présence des fournitures suivantes :
e un cable de liaison série Variateur ATV = PC avec connecteur RJ45 et Prise SUB-D9 ;
e un convertisseur RS485/USB avec connecteur SUB-D9 ;
e un cable USB-A /USB-B de liaison Coffret = PC (connexion carte NI-USB-6009) ;
e un Cd-rom « Egreneur SPW Installation Professeur » ;
e un Manuel d'utilisation du logiciel.

2.2 Limitations d’utilisations

Configuration minimum

Processeur a 1 GHz ou plus rapide ;

Microsoft Windows XP/Vista/Seven ;

512 Mo de RAM recommandé ;

Résolution d'écran 1024x768 avec carte vidéo 32 bits.

2.3 Installation

2.3.1 Exécution du Cd-rom d’installation

Insérez le Cd-rom « Installation Professeur » du « Egreneur SPW » dans votre PC, le programme
est lancé automatiquement, attendre I'affichage du Menu suivant :

£ Installation logiciels DIDASTEL Provence =] @ (==

&/ Egreneur SPW systéme degrenage de vendange

Menu d'installation Cd-rom "Egreneur SPW Version 1.1" Professeur Aprés quelques secondes. si cet

écran ne s'affiche pas, exécutez le
programme « EgrMenuCD(.exe) » qui
se trouve sur le cédérom.

LANCER L'ENVIRONNEMENT MULTIMEDIA PEDAGOGIQUE

Enregistrer votre licence

> Installer I'Envi Multimédia Péd:

- Survolez avec votre souris cet écran
e i e PR G o o Fim et suivez les instructions.

sur votre ordinateur {aile nécessaire 80 Ma).

‘ Installer I'Interfface Egreneur SPW

- Pour lancer cet environnement,
exécuter le fichier Egreneur_EMP exe”
N . du dossier "Egreneur_EMP" installé
Dossier Technique Egreneur SPW i ou créer un raccourci de ce fichier
|

sur votre bureau Windows.
Manuel d'utilisation de I'EMP

Contenu répertoire "PROFESSEUR™

En plus de I'environnement multimédia pédagogique, de nombreuses ressources utiles au Professeur

sont disponibles dans le répertoire "Professeur” de ce Cd-rom, n'hésitez pas a les consulter.

Technic Parc de la Bastid - Route CD2 - 13400 -
DIDASTEL PrOVeNCe +.i: 5451600048 - Fax : 04.91.80.01.84 - wwiw.didastel.fr l_guﬂe" |

DIDASTEL
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2.3.2 Installation de I'Interface Egreneur SPW

Un installateur « Setup.exe » est proposé dans le répertoire « Installer_Interface_Egreneur » sur le

Cd-rom « Installation professeur ».

L'installation de I'Interface de Pilotage, Paramétrage et Acquisition de 'Egreneur SPW peut-étre
exécutée a l'aide du lien « Installer I'Interface Egreneur SPW » disponible sur le Menu Cd-rom.

- Lancez l'installation (taille nécessaire 50 Mo)
et suivez les instructions ;

- Validez (objet « Suivant ») et patientez
pendant l'installation ;

A la fin de l'installation, un groupe « Interface
Egreneur SPW » est disponible dans le groupe
« Programmes » de votre barre des taches
Windows.

b Pilotage et Acquisition Egreneur SPW E = @
Pilotage et Acquisition Egreneur SPW
Mous vous conseillons vivement de quitter tous les programmes avant de |
lancer cet installeur. Les applications s'exécutant en arigre-plan, comme les
antivitus, risquent de prolonger la durée de linstallation. :
- - <
A o
Weuillez patienter lors de llnitialisation de linstaleur.
A

Pour vous autoriser a utiliser I'Interface de Pilotage, Paramétrage et
Acquisition de 'Egreneur WPW enregistrez votre licence.

2.3.3 Enregistrement de votre licence

Bablissement -

démanstration DIDASTEL Provence
Adresse :

TP La Bastidonne

Route CD2 - Camp Major

Code Postal :  Ville :
13400 AUBAGME

Contrat de licence :

Vous disposez du droit non-exclusif d'utiliser le CD-ROM.

Vous acceptez de ne pas copier, décompiler, démonter, désassembler,
modifier, adapter, traduire, transfeérer, louer ou donner le CO-ROM ou
quelque partie du CD-ROM que ce sott fy compris la documentation qui
I'sccompagne) en licence.

MNe pas saisir les 0 devant les numéros de série, exemple 0976 saisir 376.

DIDASTEL Provence €Copyright 2013
DIDASTEL Provence - TP de |a Bastidonne - 13400 AUBAGNE
Tel.: 0451800048 - Fax: 04.51.280.01.84
info@didastel fr - http./www didastel fr

£k Enregistrement licence Egreneur_SPW @

-1- i
Il s'agit d'un contrat entre vous et DIDASTEL Provence. :‘

.zl
Annuler Accepter contrat
ENREGISTREZ VOTRE LICENCE
Saisir votre N* de licence Eablissement :
E 2013%- 0 (Voir étiquette Cd+om) Enregistrer

DIDASTEL

PROVENCE

La licence est une licence établissement
multiposte mais mono produit. Elle est
unique pour chaque Egreneur SPW.

\

Pour vous autoriser a utiliser I'Interface de
Pilotage, Paramétrage et Acquisition de
'Egreneur SPW :
- Lisez et acceptez les conditions du
contrat ;
- Saisissez le n° de licence de votre
logiciel (identique au N° EMP inscrit
sur I'étiquette du Cd rom).

Vous pouvez maintenant quitter l'installation
et lancer l'Interface de Pilotage, Paramétrage
et Acquisition de 'Egreneur SPW.

Egreneur SPW |
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2.4 Raccordement Egreneur SPW au PC

2.4.1 Liaison « série RS485-Modbus / USB » Variateur de vitesse ATV

Pour raccorder le variateur de vitesse ATV de I'Egreneur SPW a votre micro-ordinateur PC vous
disposez d’'un céble de liaison série avec un connecteur RJ45 et prise SUB-D9 ainsi que d’'un
convertisseur RS485/USB.

- ATTENTION, vous devez préalablement installer les drivers du convertisseur RS485/USB fourni
avec le systéme.

- Raccordez le connecteur RJ45 du céble de
liaison sur la prise RJ45 du passe cloison « RS485
(Modbus) » sur le coté du coffret variateur de
'Egreneur SPW.

- Connectez le convertisseur RS485/USB
sur un port USB de votre micro ordinateur.

2.4.2 Parameétres communication Variateur de vitesse ATV

Pour établir la communication en MODBUS (réseau RS485/USB), les paramétres de
communication du réseau Modbus du variateur de vitesse AT71 ont été réglés chez DIDASTEL :
- Adresse Modbus (N° esclave) : 1 ;
- Vitesse Modbus : 38 400 Bits/s ;
- Format Modbus : 8 bits de données, parité paire et 1 bit de stop.

Egreneur SPW |
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2.4.3 Liaison Carte d’acquisition USB « NI-USB-6009 »

Le coffret de commande de I'Egreneur SPW est équipé d’'une carte d’acquisition USB « NI-USB-
6009 » de chez « National Instruments », il doit-étre relié a votre PC via la liaison USB de cette
carte d’acquisition :

- Raccordez le cordon USB sur la prise
USB-B du passe cloison « USB-6009 »
sur le coté du coffret variateur de
'Egreneur SPW.

La lére fois que le Pupitre de mesure FIT-LUX est connecté a votre ordinateur, Windows installe
les pilotes du nouveau matériel détecté, la carte d’acquisition « NI-USB-6009 » de chez « National
Instruments » présente dans le pupitre :

__ Installation du logiciel de pilote (3]
Installation du pilote de périphérique

USB-6009 (b Recherche sur Windows Update en cours...

L'obtention de logiciels pilotes de périphériques a partir de Windows Upda
certain temps.
Ne pas obtenir de logiciels pilotes 3 partir de Windows Update

L Installation du logiciel de pilote (23]
USB-6009 installé

USB-6003 of Prét a étre utilisé

Normalement, les pilotes « DAQmx » de chez « National Instruments » ont été préalablement
installés sur votre PC lors de I'installation de I'Interface PC FIT-LUX.

DIDASTEL
Egreneur SPW |
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3 N PREMIERE UTILISATION

Egreneur SPW |

DIDASTEL
L
PROVENCE Manuel d'utilisation Interface - page 13 -




B cgreneur sPw [ —

3.1 Accueil et lancement du logiciel

- A l'aide de votre barre des taches Windows vous pouvez accéder au Groupe « Interface
Egreneur SPW » situé dans le Groupe « Programmes » et cliquez sur I'objet « Pilotage et
Acquisition Egreneur SPW » pour lancer votre interface.

- A l'affichage de I'écran d’accueil ci-dessous, assurez-vous que I'Egreneur SPW est bien sous
tension et que votre PC est connecte :

e au Variateur de Vitesse ATV via liaison série RS485/USB ;

e ala carte d’acquisition « NI-USB-6009 » via la liaison USB.

ﬂ Interface Egreneur SPW( Sefectr\.r Process Winery' J EI EI @

w5 A e T v e A R s o e B BB PR s e T

’ﬂfﬁﬂﬂﬂﬂ Egr Gﬂﬂl"' SP WIPllntaye Parametraye elﬂt:umsrmﬂsl

aison USB
[NI-USB-6009)
1 : |

Liaizson série
RS485 (Modbus)

Version 1.1 Logiciel &;h!:l_. | Continuer __

Windows/XP/Vista/7 réalisé par

- Si cet écran est barré par le message suivant :

Défaut de licence : enregistrez votre licence a I'aide du cédérom d'installation.

Vous avez oublié ou mal enregistré votre licence. Il est alors impossible d'utiliser I'Interface de
Pilotage, Paramétrage et Acquisition de I'Egreneur SPW.

- Insérez alors le cédérom « Installation Professeur » dans votre PC et enregistrez votre licence
(voir 8 2.3.3 « Enregistrement de votre licence »).

- Une fois ces vérifications effectuées, cliquez sur « Continuer » pour entrer dans I'Interface de
Pilotage, Paramétrage et Acquisition de I'Egreneur SPW.

DIDASTEL
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La fenétre principale de I'Interface de I'Egreneur SPW est un écran de type IHM (Interface Homme
Machine) et offre & l'utilisateur le choix entre plusieurs objets pour accéder a toutes les fonctions
du logiciel :

£ Interface Egreneur SPW ("'Selectiv Process Winery") EI Lo

& Fgreneur SPW piotage Paramétrage etAcquisitions

- Connexion ATV

Synoptique _ Visu Dynamique

0*D 1 (Mesures ATV) * (Mesures NI-USE)

NS : 2013-0, Concours Centrale, PARIS.

Chacun d’entre eux peut étre sélectionné comme tout objet sous Windows :
e soit par la souris en cliquant sur I'objet désiré ;
¢ soit en utilisant la touche TABULATION de votre clavier pour se placer sur I'objet voulu et
en tapant sur la touche ENTREE.

Non connectée a I'Egreneur SPW, l'interface offre des fonctionnalités réduites (voir § 4.8
« Fonction du logiciel non connecté »).

Pour découvrir toutes les fonctionnalités du logiciel, veuillez établir la communication avec le
variateur de vitesse ATV71 de I'Egreneur SPW afin de valider la mise en ceuvre de votre systeme
avec le logiciel.

DIDASTEL
I Egreneur SPW
L
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3.2 Connexion a l’Eqgreneur SPW

Connexion N o . -
- Dans la fenétre principale cliquez sur l'interrupteur du cadre

« Connexion » ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

gD

- A l'aide de l'objet « Port USB : » sélectionnez le port de CONNEXION ATV (Variateur) |
communication de votre PC auquel est relié le : '

convertisseur série RS485/USB connecté au variateur de Liaison USB (RS
vitesse ATV. Pot USB: ' COM1 |+

Modbus

- Vous pouvez lister les ports de communication ADATV: 1 (N
disponibles de votre PC a l'aide de l'icbne « Chercher
Ports COM libres », ils seront alors proposés dans I'objet
« Port USB : ».

Paramétres liaison RS485
Baud Rate: 38400 [+  Parité: 2 |-
DataBits: 8| - StopBits: 1] -

- L’adresse Modbus du variateur de vitesse ATV et les CONNEXION
« Parametres de la liaison RS485 » sont préréglés. _

- Sélectionnez « CONNEXION » pour établir la communication entre votre ordinateur et le variateur
de vitesse de votre Egreneur SPW.

Si I'établissement de la communication échoue, un message d’erreur « DEFAUT INITIALISATION
COMMUNICATION ATV » s’affiche sur votre écran, deux défauts sont possibles :
e « Adressage voie série incorrecte. », le port série choisi n'est pas disponible ou sa
configuration est incorrecte (exemple : COM 9), vérifiez la configuration des ports séries de
votre PC a l'aide du « Panneau de configuration » de Windows ;
e « Voie série correcte, I'ATV ne répond pas, ... », le port série choisi est correct, la
communication ne s’établit pas, vérifiez vos branchements et la mise en service de votre
Egreneur SPW (voir Dossier Technique).

Un fois la connexion établie, s’affiche sur la fenétre principale le message suivant :

PATIENTEZ ....
Lecture des parameétres dans le Variateur de vitesse.

Ce message vous indique que le logiciel est en train de lire la configuration courante (lecture des
paramétres) du variateur de vitesse ATV.

Apreés lecture des paramétres, le logiciel écrit les paramétres nécessaires au bon fonctionnement
de I'Egreneur SPW dans le variateur de vitesse ATV et retourne a la fenétre principale avec la
communication établie :

- laled jaune « Connexion » est active ;

- lesicbnes utilisant la connexion a 'Egreneur SPW deviennent accessibles.

NOTA :

Si vous utilisez le logiciel sans I'Egreneur SPW, ou si vous omettez de le mettre sous tension et
gue vous tentez d’établir la liaison avec le variateur de vitesse, apres un court délai, un message
d’erreur indiquera que la communication ne peut s’effectuer.

Vous pouvez cependant utiliser le logiciel, par exemple pour lire des courbes enregistrées, mais il
vous sera impossible d’accéder aux fonctions de pilotage et paramétrage de I'Egreneur SPW (voir
§ 4.8 « Les Fonctions du logiciel non connecté »).

Egreneur SPW |
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3.3 Lancer les Mesures

- Dans la fenétre principale, sélectionnez I'adresse de la carte d’acquisition « NI-USB-6009 »
présente dans le coffret de commande Egreneur SPW a l'aide de I'objet « Ad. USB-6009 », adresse
« Dev14 » sur 'exemple ci-dessous :
Visu. I:Zlynamique Ad. USB-6005
(Mesures ATV) A (Mesures MI-USE) Devi4

Synoplique

- Sélectionnez « Visu. Dynamique » a l'aide de l'interrupteur « Visu », l'interface tente de détecter
la carte d’acquisition « NI-USB-6009 » ; s’affiche a I'écran le message suivant :

X Détection carte d'acquisition (adresse « Dev14 ») Pupitre Fit-Lux ...

Si la détection de la carte d’acquisition a échoué, un message d’erreur « DEFAUT ACQUISITION
USB » s’affiche sur votre écran :

DEFAUT ACQUISITION USB

Carte d'acquisition M| USB non détectée 3 I'adresse "Deva" |

VALIDER

La carte d'acquistion M1 USB-6009 n'est pas détectée a I'adresse demandée :
- Werfier |3 ligizon USE entre le pupitre de Mesure et votre PC ;
- Déconnecter et reconnecter |a liaison USE avec votre PC ;
- Essayer les adresses suivantes (plusieurs cartes Nl dans votre PC).

- La carte d’acquisition « NI-USB-6009 » n’est pas détectée, essayez les corrections préconisées
dans le message d'erreur.

Si la carte d’acquisition « NI-USB-6009 » est détectée ; s’affiche a I'écran le message suivant :

Kl Lancement mesures ... B3

Syﬂﬂlpﬂque Visu, E'Yﬂﬂn'liqUE! Ad. USB-6005 %
(Mesures ATV) €™ 40 res NILUSE) Dev14

La communication avec la carte d’acquisition « NI-USB-6009 » est établie :
- Laled jaune « Mesures » est allumée ;
- Les affichages des grandeurs physiques sont activés.

Suite a ces opérations, les fichiers comportant les parameétres d’affichage et tracés sont créés
dans votre répertoire d'installation de I'interface FIT-LUX.

Egreneur SPW |
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4.1 Les fonctions de la fenétre principale (IHM)

4.1.1 Description de la fenétre principale

Aprés avoir établi la communication, la fenétre principale de type IHM (Interface Homme Machine),
offre a I'utilisateur le choix entre plusieurs objets répartis dans différentes zones :

£* Interface Egreneur SPW ("Selectiv Process Winery") EI = @

& Egreneur SPW pilotage, Paramétrage etAcquisitions

#® Connexion

Synoptique VIS Dynamique Ad-US

0 G (Mesures ATV) ®* ' (Mesures NI-USB)

Etat Vanateur —

VARIATEUR EN
MARCHE

Thermigue

= o

p=
120-

Puiss » sortie

UI?:‘:CE,;,;O . Tension Tachy
= £.00/ Volis

Couple Mote

0??;5] ;::” Vitesse Moteur

Courant Tension Moteur

n
1.3 A 233.0/V

Licence : 2012-0, Démonstration DIDASTEL Provence, AUBAGMNE

e une zone a gauche qui permet de Piloter et Visualiser I'état du Variateur ATV :
o0 I'état du variateur de vitesse (voir § 4.1.2), objet « Etat variateur » ;
o0 chaisir le canal de commande et référence du variateur, objet « Pupitre / Modbus »
(voir 8 4.1.3 « Pilotage Egreneur ») :
0 visualiser en mode « Pupitre » et saisir en mode « Modbus » la consigne de
fréquence appliquée au moteur en Hz ou Rpm, objets « Consigne » ;
0 piloter en mode « Modbus » la rotation du moteur a I'aide du sélecteur « Arrét /
Marche » ;
0 latension du réseau en Volts mesurée par le variateur, objet « Tension réseau » ;
e une zone « Infos. Moteur (Mesures ATV) » qui permet de visualiser en continu les grandeurs
physiques du Moteur mesurées ou calculées par le variateur ATV :
o [I'état thermique du moteur en pourcentage de I'état thermique nominal du moteur
(paramétre variateur) mesuré par le variateur, objet « Thermique » ;
0 le courant dans le moteur en Ampéres mesuré par le variateur, objet « Courant » ;
o lafréquence de sortie variateur (Flux) en Rotations par minute (Rpm) et Hertz
appliquée au moteur, objet « Flux » ;
0 la puissance en sortie du moteur en Watts calculée par le variateur en fonction de la
puissance nominale du moteur (parametres variateur), objet « Puissance sortie » ;

Egreneur SPW
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(0]

(0]

I'image du couple moteur en Newton Métre calculée par le variateur de vitesse en
fonction du glissement et du couple nominal du moteur (paramétres variateur), objet
« Couple Moteur » ;

la tension dans le moteur en Volts mesuré par le variateur, objet « Tension

Moteur » ;

e une zone « Vitesse Moteur (Mesures Tachy) » qui permet de visualiser en continu :

0]

le signal analogique en Volts de la génératrice tachymétrique accouplée a I'arbre
moteur, ce signal est lu sur I'entrée analogique « All » du variateur de vitesse ATV,
objet « Tension Tachy » ;

la vitesse de rotation du Moteur en Hz et Rpm (rotations par minute), objet « Vitesse
Moteur », ces valeurs sont calculées par le logiciel en fonction du signal analogique
en Volts de la génératrice tachymétrique ;

*  Connexion

0*D

1

e une zone « Connexion variateur » qui permet de

o}
o

Synoptique

(Mesures ATV)

établir ou arréter la connexion avec le variateur, interrupteur 2 positions ;
connaitre I'état de la connexion, led jaune ;

Visu g i Ad. USB-6009
ynamique %
@ (Mesures NI-USB) | Devid 4

e une zone « Visu. » (visualisation) qui permet d’accéder aux fonctions suivantes :

arréter ou lancer et visualiser les mesures sous forme de courbe, sélecteur

« Visu. » ;

acquérir les mesures courantes, visualiser ou charger les derniéres acquisitions,
icone « Acquisition mesures courantes » ;

accéder aux paramétres d'affichage de I'Interface, icbne « Paramétres
visualisation » ;

0]

0]

e une barre de menu graphique qui permet d’accéder aux fonctions suivantes :

(0]

accéder aux parameétres usuels de I'Egreneur, icdne « Paramétres usuels
Egreneur » ;

accéder aux paramétres du variateur de vitesse, icbne « Paramétres variateur » ;
accéder aux historiques du variateur de vitesse, icbne « Historiques variateur » ;
élaborer et échanger des trames Modbus avec le variateur de vitesse, icone

« Elaborer des trames Modbus » ;

accéder au manuel d’utilisation du logiciel, icone « Aide » ;

quitter le logiciel, icone « Quitter ».

4.1.2 Etat variateur

UAHSEEUR L'objet « Etat variateur » vous permet de connaitre I'état (mode de marche) du
variateur ATV :

- « VARIATEUR PRET » : le variateur est prét et en attente de commande Marche/arrét,
message « RDY » sur afficheur ATV ;

- « VARIATEUR EN MARCHE » : le variateur est en marche avec la consigne de fréquence
demandée, message « RUN » ou valeur du Flux en Hz sur afficheur ATV ;

- « VARIATEUR EN ATTENTE » : le variateur est en attente dans un état de transition, message
« RDY » ou autre sur afficheur ATV ;

- « VARIATEUR EN ARRET RAPIDE » : le variateur est en arrét rapide suite a un défaut,
message « FST » sur afficheur ATV ;

DIDASTEL
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- « VARIATEUR EN DEFAUT » : le variateur est en défaut, message « NST » sur afficheur ATV ;
- « VARIATEUR VEROUILLE » : le variateur est verrouillé et la puissance est coupée, impossible
de commander le moteur, message « PRA » (fonction « Power Removal Actives ») sur afficheur
ATV.

4.1.3 Pilotage Egreneur (Mode « Modbus »)

Par défaut (paramétres de livraison DIDASTEL), le canal de commande (Marche/Arrét) et le canal
de référence (Consigne de fréquence) du variateur de vitesse sont affectés au bornier du variateur,
le variateur est alors commandé par le coffret de commande ATV de I'Egreneur SPW.

Apres avoir établi la communication, les objets de la fenétre principale vous indiquent en temps
réel I'état et les grandeurs physiques du moteur et du variateur de vitesse tout en pouvant
continuer a piloter 'Egreneur avec le coffret de commande ATV.

Commande —,
- Basculez en mode « Modbus » a 'aide de I'objet « Pupitre / Modbus » de Pupitre / Modbus
la zone « Commande » pour commander le variateur de vitesse a partir du Fo.
logiciel. Le canal de commande (Marche/Arrét) et le canal de référence ) ho
(Consigne de fréquence) du variateur de vitesse sont alors affectés a la Lonsigne

liaison Modbus. 25 30 35
iy,

- A l'aide du potentiométre ou du champ de saisie numérique de la zone

« Consigne » saisissez la consigne de fréquence désirée, 50 Hz sur

I'exemple ci-contre ;

- Sélectionnez « 1 » a l'aide du sélecteur « Arrét / Marche ».

« =o0.0/Hz
Piloté par le variateur de vitesse, le moteur de 'Egreneur SPW doit alors + 1000 Rpm
démarrer et atteindre aprés quelques secondes (rampe accélération) une i
vitesse de rotation proche de la consigne de fréquence. Arrét [ Marche —
0 1
- Vous pouvez modifier la consigne de fréquence a l'aide du potentiométre. k )

v

Apreés établissement de la communication et basculement en mode
« Modbus », le variateur de vitesse de I'Egreneur SPW est
exclusivement commandé par le logiciel via la liaison série.

Il est alors impossible de commander le variateur via le coffret de
commande ATV.

Si vous souhaitez commander le variateur de vitesse via le coffret de
commande ATV de I'Egreneur SPW, repassez en mode « Pupitre ».

Le basculement en mode « Pupitre » ou « Modbus » ne peut étre
effectué que moteur arrété (commande du variateur a 0).

Egreneur SPW |
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4.1.4 Variateur Verrouillé

Quand l'objet « Etat variateur » indique « VARIATEUR VEROUILLE », le variateur est verrouillé avec
la puissance coupée, la commande Moteur est non autorisée avec le message « PRA » (fonction
« Power Removal Actives ») sur afficheur ATV :

VARIATEUR - Veuillez vérifier la fermeture des capots (interrupteurs de sécurités), la chaine
VERROUILLE de sécurité « PWR » du variateur est « ouverte » ;

Arrét/ Marche —

- Basculez le sélecteur « Arrét / Marche » sur « Arrét » (position 0), soit 0 1
sur l'interface en mode « Modbus », soit sur le coffret de commande k )
ATV en mode « Pupitre » ; \

VARIATEUR - Le variateur bascule en état « VARIATEUR PRET »
PRET avec le message « RDY » sur afficheur ATV,

I'Egreneur est prét a fonctionner.

4.1.5 Défaut Variateur

Quand le variateur est en défaut, vous pouvez reseter le défaut a partir de I'interface a 'aide du
message d’erreur affiché, par exemple :

DEFAUT VARIATEUR : EGRENEUR

"OLF": Surchauffe Moteur, déclenchement par courant moteur trop éleve,

- Cliquez sur « Valider » pour valider le défaut au niveau du variateur.

DIDASTEL
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4.2 Visualisation dynamique des grandeurs physiqgues

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale « Visualisation Dynamique » a I'aide

du sélecteur « Visu. », s'affiche a I'’écran a la place du synoptique 2 graphes de type « Moniteur »

qui permet de visualiser dynamiquement les mesures courantes des grandeurs physiques réalisée
par la carte d’acquisition USB :

£* Interface Egreneur SPW ("Selectiv Process Winery™) EI@
& Fgreneur SPW pietage, Paramétrage etAcquisitions

® Connexion ATV Synoptique Visu. Dynamique Ad. USB-6003 F @ E ' [re] @ . l
0 G-y (Mesures ATV) €™ 1po0res NIUSB) Devid _ = T

EtatVariateur - Rpm  FluxMoteur - 0/ rpm Vit Mateur (Tachy) : 0 Acc. max doigts : g

VARIATEUR EN L
MARCHE 1100~

Commande —|
Pupitre / Modbus
.
Consigne
(Flux moteur)

. 1000 Rpm 20.00 secondes (1.000 s par cameau)

s 9S00 Hz NmfA  CMoteur:
250- ¥

Arrét [ Marche —|
0 1

k ) 200-

_\
LI . RN H ‘“
; |11 i , ||1
| Ly /“”4" “"““*w\'«'-‘l'll-lurw || I\'-.

225-

20.00 secondes (1.000 s par cameau)

NS : 2013-0, Concours Centrale, PARIS.

e un graphe gradué en Rotations par minute (Rpm) a gauche et en gravité (g) a droite qui
vous permet de visualiser :
o lafréquence de sortie variateur appliguée au moteur, « Flux Moteur » en blanc ;
o0 lavitesse de rotation du moteur mesurée par la génératrice tachymétrique, « Vit.
Moteur (Tachy) » en vert ;
o l'accélération maximale des doigts égreneurs mesurée par I'accélérométre, « Acc.
max doigts » en rouge ;
e un graphe gradué en Newton meétre et en Amperes (Nm/A) a gauche et Watts (W) a droite
qui vous permet de visualiser :
o0 le couple moteur en Nm calculée par le variateur, « C Moteur » en cyan ;
o la puissance en sortie du moteur en W, « P Moteur » en jaune ;
o0 le courant dans le moteur, « | Moteur » en rouge non affichée sur I'exemple ;

- Sélectionnez dans la barre de Menu « Visualisation synoptique » pour retourner a un affichage
des grandeurs physique sous forme de synoptique, les mesures sont alors réalisées par le
variateur de vitesse ATV..

DIDASTEL
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NOTA:
Pour une meilleure visualisation des tracés, vous pouvez agrandir la
fenétre de visualisation a I'aide de votre souris ou passer en plein écran.

4.3 Parametres Visualisation

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale 'icobne « Paramétres affichage » ;
s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

FARAMETRES VISUALISATION

Visualisation dynamique

MNombre Echantillons par seconde (fréquence Hz): . 500 , Mesures affichées: | 10000

’— D sualisation — Echelles Graphes (Rpm et g)

L‘”-”ESEC}"”"ES EchelleRpm: [l Avo. = 0 Min 1200 Max
\arapnes : -4 o 1: - - |
e Echelleg : [l Auto. - -80 Min. © 120 Max

Couleur Grille - Echelle (Nm etA}:!Auto. . 000 Min. _ 250 Max
Couleur Curseur - Echelle tW}!AUtO E 0 Min. E 250 Max

Tracés (Hz. Rpmetg) —M Traitement
Actif Couleur  Style fracé Style trait Actif Tracés

Flux Moteur (ATV) | B Tracéfin v Continu | ]

Vitesse Moteur (Tachy.) - B Tracéfn [ Cortinu | ¥] Val. Moyenne

Accélé. doigts (capteur) - o (acefin [V Continu |v| Val. Maximale

Tracés (Nm WetA) ———

Puissance Moteur (ATV) - SR I Rd

Couple Moteur (ATV) — I — R ISR Val. Moyenne
f | J — Continu |

— Continu  |¥ ﬂ =)

Cette fenétre permet a l'utilisateur de paramétrer les mesures et I'aspect des affichages, graphes
et tracés disponibles dans la fenétre acquisition, elle offre :
e une zone « Visualisation dynamique » qui permet de :
o saisir le nombre de mesures par seconde (fréquence d’échantillonnage en Hz), champ
« Nombre d’échantillons par seconde (fréquence Hz) : »
0 saisir le nombre de mesures (échantillons) affichées sur les graphes de visualisation
dynamique, objet « Mesures affichées » ;

e une zone « Durée visualisation » qui indique le durée de visualisation affichée en fonction des
parameétres saisis dans « Visualisation dynamique », 20 secondes pour 10 000 mesures a
500 Hz.

e UuUne zone « Graphe » C{UI permet de choisir la EEEEEEEEEEEEEEEE NN
couleur de fond, de la grille et du curseur des T
graphes, objets « Couleur Fond : », « Couleur

Grille : » et « Couleur Curseur » ;

DIDASTEL
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FARAMETRES VISUALISATION

Visualisation dynamique
MNombre Echantillons par seconde (fréquence Hz): . 500 | Mesures affichées: | 10000

20.00 secondes

’7 Durée visualisation — Echelles Graphes (Rpm etg)

Echelle Rpm:!Auto. - 0 Min. _ 1200 Max

Graphes
=l Echelle g :!Auto. . 80 Min. . 120 Max

Couleur Fond :
Couleur Grille - Echelle (Nm etA): ! Auto. . 000 Min. _ 250 Max
Couleur Curseur : Echelle tW } !Auto. : 0 Min. : 250 Max

Tracés (Hz. Rpmetg) —MM Traitement
Actif Couleur  Style tracé Style trait Actif Tracés

Flux Moteur (ATV) B Tacifin (v Continu v
Vitesse Moteur (Tachy.) - B Tracifin [* [ Cortinu |¥] Val. Moyenne
Acceélé. doigts (capteur) - B Tracéfin [+ [ Cortinu ¥ | Val. Maximale
Tracés (Nm, W etA) —— |
Puissance Moteur (ATV) - - IREET ALY SRS
Couple Moteur (ATV) — I IREETRd ST Val. Moyenne
] _ociin [~iy Cortinu I}
— RS TR+ -

e une zone « Echelles Graphes » qui permet pour chaque Graphe de :
0 activer ou désactiver I'échelle automatique en ordonnées des graphes, boite a cocher
« Auto. » ;
0 saisir les échelles en ordonnées des graphes a l'aide des objets « Min. » et « Max.» ;

e deux zones « Tracés » qui permet pour chaque Mesures de :
0 activer ou désactiver le tracé de la mesure, boite a cocher « Actif » ;
0 chaoisir la couleur des tracés et affichages, objet « Couleur » ;
o sélectionner le style du tracé (fin, épais, etc.), objets « Style tracé »
0 sélectionner le style du trait (continu, interrompu ou mixte), objets « Style trait » ;

e une zone « Traitement » qui permet pour chaque Mesures d’activer ou désactiver le traitement
des tracés :
0 tracé de la valeur moyenne pour la vitesse moteur et le couple moteur ;
0 tracé de la valeur maximale pour I'accélération des doigts égreneurs ;

e une barre de menu graphique qui permet de :
o0 charger les paramétres d'affichages par défaut proposés par l'interface, icbne
« Paramétres par défaut » ;
0 icOne « Quitter » pour quitter.

|| - Sélectionnez dans la barre de Menu graphique I'icbne « Quitter » pour retourner a la
d fenétre principale de I'Interface Egreneur SPW.

DIDASTEL
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4.4 Acquisition des mesures

4.4.1 Acquisition des mesures courantes

Pendant une visualisation dynamique, vous pouvez acquérir les mesures courantes.

- Réglez préalablement, en fonction de I'acquisition souhaitée, la fréquence d'échantillonnage
(nombre de mesures secondes) et le nombre de mesures (échantillons) affichées sur les graphes
de visualisation dynamique (voir § 4.3).

Un grand nombre de mesures (10 000 maxi.) et une fréquence
d’échantillonnage moyenne (500 Hz) vous permet de paramétrer
une visualisation et acquisition de plusieurs secondes !

Sur I'exemple ci-dessous, une visualisation dynamique était en cours avec une fréquence
d’échantillonnage de 50 Hz et 10 000 mesures affichées, soit une durée de visualisation de 20
secondes.

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale I'icbne « Acquisition mesures
courante », les données en cours de visualisation sont alors enregistrées et s’affiche a I'écran
la fenétre suivante :

ACQUISITION MESURES COURANTES

_ T - Ce boite de dialogue vous permet de
Voulez-vous ARRETER le PILOTAGE du MOTEUR 7 couper le pilotage du Moteur avant

m all d’accéder a la fenétre « Acquisition ».

Me plus poser la question.

- Si vous souhaitez systématiquement couper le pilotage du moteur a chaque acquisition, veuillez
cocher « Ne plus poser la question » et cliquez sur le bouton « QUI ».

- Si vous souhaitez systématiqguement conserver le pilotage, cliquez sur le bouton « NON ».

DIDASTEL
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- Aprés avoir confirmé la gestion de pilotage du moteur, s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£3 ACQUISITION PC Egreneur SPW | <

ACQUISITION VISUALISATION du 06/03/2014 & 15:35:16 Filtres Mesures F F ~ ‘
A .. .
10000 Mesures a 500 Hz, durée 20.00 secondes. Auto. Manu : | ) ~ -

Temps — Rpm

5000 ind. Ely
1100-

ATV

Flux Moteur
999 rpm
Tachy —|

Vitesse Moteur

Ac omeétre
Acc. doigts
9

(Valeurs Max.)
7.00

ATV
P Moteur

172 W
C Moteur
1.09] Nm | ‘

i
||| ”"‘H|”||]|]rl|]ﬁmn,~.u.m»y~4*

0.00- il
000 100 200 300 400 500 60D 70D 80D 9500 1000 11.00 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 15.00 2000

Commentaires  Curseur : Cliquer sur le Graphe +fléches clavier pour déplacer.

Cette fenétre vous offre :
e lavisualisation des mesures sur 2 graphes identiques a la visualisation dynamique :
0 un graphe gradué en Rotation par minutes (Rpm) a gauche pour les mesures de
Flux et Vitesse Moteur et en gravité (g) a droite pour les mesures de I'accélération
des doigts égreneurs ;
0 un graphe gradué en Newton métre et en Ampéres (Nm/A) a gauche et Watts (W) a
droite pour les mesures de couple, puissance et courant Moteur ;
e un curseur pour les 2 graphes qui vous permet d'afficher la valeur des mesures en fonction
de I'échantillon (index mesure) et du temps ;
e un bouton « Zoom +/- », pour activer le zoom du graphe ;
e un bouton « Commentaires » pour afficher les commentaires et informations sur les
conditions de réalisation enregistrées au moment de la sauvegarde de I'acquisition ;

¢ une zone d’affichage « Temps » en haut a gauche du numéro
d’échantillon (index mesure) et du temps correspondant en secondes
sélectionnés par le curseur, objets « Ind. » et « sec. » ;

DIDASTEL
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e 2 zones a gauche d’affichage des mesures a I'’échantillon (index mesure) et au temps
sélectionnés par le curseur pour chaque graphe : ATV
0 « Flux Moteur », la fréquence de sortie du variateur appliquée au
Moteur en Rpm ;

Flux Moteur

0 « Vitesse Moteur », la vitesse du Moteur en Rpm mesurée par la 49 1pm
génératrice Tachymétrique ; Tachy
0 «Acc. Doigts », 'accélération des doigts égreneurs en g S T —

mesurée par l'accélérométre ;
0 « C Moteur », I'image du couple moteur en Nm i
B Moteur calculé par le variateur ;
- 0 « | Moteur », le courant dans le moteur en A
1721 W mesuré par le variateur, non affiché sur
C Moteur l'exemple ; g
1.09 L Nm 0 « P Moteur, la puissance en sortie du moteur en (Valeurs Max)
W mesurée par le variateur ;
0 « C Moteur », le couple Moteur en Nm mesuré par le Couplemetre ;

ATV

Accélérométre .
Acc. doigts

e une barre de menu graphique qui permet d’accéder aux fonctions suivantes :

Filires Mesures 1 : F ~ . ﬂ
Auto. * 7 Manu: = . ‘ *"" "

Activer / Désactiver le filtrage automatique des mesures, objet « Filtres Mesures » ;
Filtrer les mesures, icOne « Paramétres Filtres Mesures » ;

Paramétrer I'affichage et tracés, icone « Paramétres affichage » ;

sauver les mesures et tracés courants, icbne « Sauver » ;

charger des mesures enregistrées, icbne « Charger » ;

imprimer les tracés courants, icbne « Imprimer » ;

quitter la fenétre « Acquisition », icbne « Quitter ».

(o}
o
o
o
o
o
o

4.4.2 Lecture Mesures

- Cliquez sur le tracé d’une courbe et a I'aide de votre souris ou des touches « Droite » et
« Gauche » de votre clavier, déplacez le curseur pour mesurer et afficher les grandeurs physiques
correspondantes au temps sélectionné.

4.4.3 Redimensionner graphes

- A l'aide de votre souris survolez les graphes, quand le curseur est une double fleche « haut-bas »
cliquez sur le bouton gauche de la souris et redimensionnez les graphes souhaités (Voir § 5.3.1).

Pour améliorer la visualisation, vous pouvez agrandir la
fenétre « Acquisition » de I'Interface Egreneur SPW a
I'aide de votre souris ou passer en plein écran.
Vous pouvez également modifier 'aspect des graphes et
tracés (couleur, style, grille, etc.).

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique l'icone « Quitter » pour retourner a la
fenétre principale.
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4.4.4 Filtrer les mesures analogiques

Suite a une acquisition, les mesures sont filtrées automatiquement, Filtres Mesures
sélecteur « Filtres Mesures » sur « Auto. » : Auto. * 7 Manu:

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 11.00 1200 1300 1400 1500 1600 17.00 1800 19.00 20.00

f

‘ ‘ ‘ ‘ |‘ ‘[‘” ‘ ﬂ “ ’lﬂ J'Iﬂl\'l\'fnﬂwyf"*

-0
100 200 300 400 500 600 70O 800 900 71000 11.00 1200 1300 1400 71500 1600 71700 13.00 19.00 2000

Sur les tracés ci-dessus :
e [|'accélération des doigts égreneurs (tracé rouge) a été traitée a I'aide d’'une recherche des
valeurs maximale absolues par période de 0.2 secondes ;
e lavitesse du Moteur (tracé jaune) et le couple Moteur (tracé cyan) ont été traitées a l'aide
d’'un filtre passe-bas.

Filtres Mesures %
Auto, . o

- Sélectionnez « Manu. » a l'aide du sélecteur « Filtres Mesures » pour désactiver le filtrage
automatique des mesure et activer le bouton « Parameétres Filtres Mesures » ;

DIDASTEL
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e pour la mesure de I'accélération des
doigts égreneurs d’'activer et
paramétrer le calcul des valeurs
maximales absolues de
I'accélération :

o0 activer le calcul des valeurs
maximales pour
I'accélération des doigts,
boites & cocher « Calcul
Valeur Max. » ;
saisir la période de calcul en
secondes, objets
« Periode » ;

Egreneur SPW |

- Cliguez dans la barre de Menu de la fenétre « Acquisition » I'icbne « Paramétres Filtres
Mesure », s’affiche le panneau suivant, il permet :

PARAMETRES FILTRES MESURES

o el |

Traitement mesure Accélération doigts (Capteur)

cul Valeur Max. Accélération Période: -~ 0200 s

Filtre numérique Passe-bas "Butterworth”
Activer Filtre Ordre  Echant Coupure

Vitesse Moteur (Tachy) = 5000 Hz 10 Hz

Couple Moteur (ATV) 500.0 Hz

UK pE

e pour les mesures analogiques de vitesse (génératrice Tachymétrique) et de couple Moteur
d’activer et paramétrer un filtre numérique passe-bas de type « Butterworth » :
o0 activer le filtrage sur le tracé des mesures, boites a cocher « Activer Filtre » ;
0 saisir I'ordre du filtre, objets « Ordre » ;
o lire la fréquence d'échantillonnage du filtre en Hz (donnée par la fréquence utilisée
pour I'acquisition), objet « Echant. ».

0 saisir la fréquence de coupure du filtre en Hz, objet « Coupure » ;

- Une barre de menu graphique qui permet d’accéder aux fonctions suivantes :

e actualiser les tracés en fonction des réglages, icbne « Actualiser tracés » ;

e charger les paramétres des filtres par défaut proposés par l'interface, icbne
« Paramétres par défaut ».

o
L

PARAMETRES FILTRES MESURES e
- Dans ce panneau « PARAMETRES
FILTRES MESURES », par exemple :
décochez « Activer Filtre / Vitesse

Moteur (Tachy.) » pour désactiver le

(Capteur)

Filtre numérique Passe-bas "Butterworth”

Activer Filtre Ordre
Vitesse Moteur (Tachy) =

Couple Moteur (ATV)

Echant Coupure

- 1.0

9

DIDASTEL
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filtre de la mesure de vitesse ;
cliqguez sur I'icone « Actualiser
tracés » pour actualiser les tracés
avec les nouveaux parametres.
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- De retour a la fenétre acquisition, les mesures sont alors affichées avec Filtres Mesures
les parameétres sélectionnés : Auto.

ol I!'i F i-'=’i"i'i|l!!':l'!. I 1['|'| "Illlfi' e,
'||||-|! |‘|‘||| HRAAR L |H|"'
[ Im

-0
1000 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 11.000 1200 13.00 1400 71500 1600 71700 18.00 19.00 20.00

Sur les tracés ci-dessus :
¢ la vitesse du Moteur (tracé jaune) et le couple moteur (tracé cyan) ne sont pas traités.
e ['accélération des doigts égreneurs (tracé rouge) a été traitée a I'aide d’'une recherche des
valeurs maximale absolues par période de 0.2 secondes ;

Ces tracés ne sont pas dégrade ou « bruités »,
ils ont cette forme a cause de I'échantillonnage d’acquisition
et du grand nombre de mesures réalisées (10 000).

Pour voir plus précisément la forme des signaux,
veuillez zoomer (voir 8§ suivant).
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n 4.4.5 Zoom

- Cochez le bouton « Zoom +/- » :
e pour zoomer, sélectionnez a I'aide de votre souris, bouton gauche souris et touche « Ctrl »
de votre clavier appuyés, la zone souhaitée :

100 200 300 400 500 600 700 800 9.00

0.07-
§.149 8.175 8200 8.225 8.250 8.275 8.300 5.325 8.350 8.375 §.400 8.425 8450 8475 8.500 8.525 8.550 8.575 8.600 8.625 8.650 8.675 8.700 8.725

e pour dé-zoomer, cliquez sur le bouton droit de votre souris avec la touche « Ctrl » de votre
clavier appuyée ;

- Décochez le bouton « Zoom +/- » pour arréter la fonction zoom.

DIDASTEL
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@ 4.4.6 Parameétres affichages et tracés

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre « Acquisition » I'icbne « Paramétres
affichage » ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante qui permet de paramétrer les mesures et
I'aspect des affichages, graphes et tracés disponibles dans la fenétre acquisition, elle offre :

e une zone « Graphe » qui permet de PARAMETRES AFFICHAGE
choisir la couleur de fond, de la

grille et du curseur des graphes, slegliz
objets « Couleur Fond : », « Couleur Couleurs Fond : - Grille : - Curseur:
Grille : » et « Couleur Curseur » ; E 4

chelles Graphes

. Echelle Rpm:!Auto. . 0 Min. _ 1200 Max
e une zone « Echelles Graphes » qui Echeleg: [l Auo. - 80 Min. - 120 Max
permet pour chaque Graphe de : -

O activer ou désactiver I'échelle Echelle Nm etA:!Auto. . 000 Min. . 250 Max
automatique en ordonnées des EcheleW: [l Auto. - 0 Min. © 250 Max
graphes, boite a cocher T m——

« AL{"O- » Actif Couleur S‘t‘yle tracé Style trait

0 saisir Ie§ échelles en N Flux Moteur (ATV) W cifn v Coninu v
gglogtr:jifss (((j(:/lsi r?ripg:e«s I\?alxafe W4 Vitesse Moteur (Tachy.) - T — IEEEAE - IEEETIRE

’ Accélé. doigts (capteur) — B Tracéfin | w [ Continu | v |
e deux zones « Tracés » qui permet Tracés (Nm. W etA) ———
pour chaque Mesures de : Puissance Moteur (ATV) - I B - IEETRd

0 activer ou désactiver le tracé de Couple Moteur (ATV) — I 0GR
la me_sure, boite a cocher Courant blgizur (TY) W Tciin |v@ Corinu 174
ot s T SN

o choisir la couleur des tracés et
affichages, objet « Couleur » ;

0 sélectionner le style du tracé (fin, épais, etc.),
objets « Style tracé »

0 sélectionner le style du trait (continu, u mEEEE
interrompu ou mixte), objets « Style trait » ; TO0NO00000000000000000000

¢ une barre de menu graphique qui permet de :
o0 charger les paramétres d'affichages par défaut proposés par l'interface, icbne
« Paramétres par défaut » ;
0 icbne « Quitter » pour quitter.

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique I'icone « Quitter » pour retourner a la
d fenétre « Acquisition ».

DIDASTEL
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= 4.4.7 Sauver les mesures et tracés courants

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre « Acquisition » I'icdbne « Sauver », s’affiche sur
la fenétre le panneau suivant :

£ SAUVER LES MESURES COURANTES (23]
_ Sélectionnez ou tapeZ Ie nom E::g;w |C:\Progrc|m Files*Interface Egreneur SPW \Mesures ﬂ
souhaité du fichier de Envegisrer dans - | |, Mesures B ok -
Sauvegal‘de, « Notice » sur MNom £ Modifié le Type
y J Exemples Didastel 05/07/2010 14:22 Dossier de fichiers
I'exemple, I'extension
« egracq » est imposée par le
logiciel.
- Enregistrez VOS mesures sous < = | .
le nom de fichier choisi. :
MNom du fichier : |Notice.egmcq j Enregistrer |
: £ Annul
Commentaire : = = d

Marche [ Arrét 3 1000 rpm en Confrole Vectoriel de Flux

Rampe 4s ~ . .
Accélérométre en bout- 90g max - Une boite de dialogue vous permet si vous

le souhaitez de saisir des commentaires et
informations sur les conditions de réalisation
de I'acquisition.

- Sélectionnez « OK » pour valider et
retourner a la fenétre « Acquisition ».

4.4.8 Traiter les mesures

A chaque enregistrement, un fichier au format CSV est crée.
Vous pouvez utiliser ce fichier CSV compatible avec les logiciels
« tableurs » du commerce (Excel, ...), afin de personnaliser le
traitement des données.

Ce fichier au format CSV (extension « csv ») contient :
e |e nom et la date de création du fichier ;
e la description de I'acquisition ;
¢ |e commentaire saisi lors de I'enregistrement du fichier ;
e toutes mesures en lignes pour chaque échantillon.
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u 4.4.9 Charger des mesures et tracés

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre « Acquisition » I'icbne « Charger » pour
charger des mesures et tracés sauves sur votre PC ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ CHARGER DES MESURES
E:s;tr::w 1C:"-.F‘rng|an'| Files\Interface Egreneur SPW\Mesures L] - Sélec“onnez Ie f|Ch|er de
Regarder dans : [ ] Mesures o] «mE- mesures désiré, « Notice.egracq »
Nom 2 Modifié le Type par exemple.
Exemples Didastel 05/07/2010 14:22 Daossier de fichig

["Notice.eqracy 05/07/2010 1432 Fichier HMX... WESUIUERIETEN

Marche [ Arrét 3 1000 rpm en Confrole Vectoriel de Flux
Rampe 4s
Accélérométre en bout: 90g max

< [ I

Nom du fichier : |chice.egmc:q j Load
=]

Types de fichiers | egracq

- Une boite de dialogue vous rappelle le commentaire
saisi lors de I'enregistrement de ce fichier par
l'utilisateur :

- Sélectionnez « OK » pour valider et retourner a la fenétre « Acquisition » avec les mesures et
tracés du fichier choisi :

£3 ACQUISITION PC Egreneur SPW | <

ACQUISITION VISUALISATION du 06/03/2014 & 15:35:16 Filires Mesures @
10000 Mesures a 500 Hz, durée 20.00 secondes. Auto. ®D  Manu: [ESE

Temps — Rpm
5000 ind. | 290"

1100~
10.000 sec.

ATV

Flux Moteur
999 rpm
Tachy —|

: Moteur

Acc. doigts

g

(Valeurs Max.)
700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 17.00 1800 13.00 20.00

ATV
P Moteur |
172 W . |
C Moteur || ’

1.09] Nm ||| ‘
|I H”“Hmm M
|| ‘d‘ ‘h‘ | l|”'“u“m‘/w
|

U I
\ \
wmwwwﬁwm ‘

il
100 200 300 400 500 600 700 800 9500 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1300 1300 2000

Commentaires  Curseur : Cliquer sur le Graphe +fléches clavier pour déplacer.

DIDASTEL
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4.5 Acces aux parametres usuels

- Sélectionnez dans la barre de Menu de la fenétre principale I'icbne « Paramétres usuels Egreneur
SPW », s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

=
PARAMETRES EGRENEUR e ql

Commande Moteur (ATV) Mesures ATV Instrumentation (Capteurs)

Cit - , UUC Type de commande Moteur

M "UUC": Contrile vectoriel de flux en tension
"CUC" : Contrdle vectoriel de flux en courant
"UF2" : Loi U/F simple

Rampes

4.0 Durée Accélération (s)

40 Durée Décélération (s)

ECRIRE dans ATV

Cette fenétre vous offre :
e plusieurs panneaux de saisie des parameétres usuels pour les activités avec I'Egreneur ;
e une barre de Menu graphique :
0 icdbne « Parametres par défaut » pour afficher les paramétres par défaut pour
'Egreneur SPW, parametres de livraison DIDASTEL ;
0 icbne « Sauver » pour sauver la configuration courante affichée ;
0 icbne « Charger » pour charger une configuration sauvée sur votre PC ;
0 icOne « Quitter » pour quitter.

Egreneur SPW |

Manuel d'utilisation Interface - page 37 -

DIDASTEL
__\
PROVENCE



B coreneur sPw I
4.5.1 Parameétres Commande Moteur (ATV)

- Sélectionnez le panneau « Contrdle et commande Moteur » :

Commande Moteur (ATV) Mesures ATV Instrumentation (Capteurs)

Cit: _ UUC Typede commande Moteur

B "UUC" : Controle vectoriel de flux en tension
"CUC" : Contrile vectonel de flux en courant
"UF2": Loi UJF simple

Rampes

ACC: . 40 Durée Accélération (s)

dEC: . 40 Durée Décélération (s)

ECRIRE dans ATY

Ce panneau vous permet d’accéder rapidement aux parametres minimalistes du variateur de
vitesse pour configurer la commande du Moteur.
Il vous permet de :
e Sélectionner le « Type de commande Moteur », objet « Ctt » :
0 « UUC » : Contrble vectoriel de flux en tension ;
« CUC » : Controble vectoriel de flux en courant ;
« UF2 » : Loi U/F simple ;
Cliguer sur 'icbne « PDF » pour accéder a la description de ces types de
commande ;
e Saisir la durée de la rampe d’accélération en secondes, définie pour accélérer entre 0 Hz et
la fréquence nominale, objet « ACC » ;
e Saisir le durée de la rampe de décélération, objet « dEC » ;
e Enregistrer les paramétres saisis et les écrire dans le variateur de vitesse ATV, bouton
« ECRIRE dans ATV ».

O 0O

4.5.2 Valider et Ecrire les paramétres dans le variateur de vitesse

- Aprés avoir modifié un parameétre, la durée de la rampe d’accélération a 10 secondes par
exemple : ACC: . E[i Durée Accélération (s)

- Cliquez sur le bouton « ECRIRE dans ATV », votre nouvelle configuration est alors enregistrée et
envoyée au variateur de vitesse ; s'affiche le message suivant :

PATIENTEZ ....
Ecriture des parameétres dans le Variateur de vitesse.

Vous pouvez maintenant piloter I'Egreneur (voir § 4.1.3) et remarquer que la rampe d’accélération
dure 10 secondes.

“88 § - Sivous quittez la gestion des parametres sans écrire dans le variateur de vitesse, ce
d sont les derniers parameétres qui seront rafraichis.

Egreneur SPW |
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IMPORTANT !

Les parametres écrits dans le variateur de vitesse sont
TEMPORAIRES (essais et mesures).

A la prochaine mise sous tension du variateur de vitesse, les
parametres sauves en EPROM (configuration DIDASTEL) seront
rechargés pour conserver le bon fonctionnement de I'Egreneur.

4.5.3 Parameétres Mesures ATV (Mesures Variateur de vitesse)

- Sélectionnez le panneau « Mesures ATV » :
Commande Moteur (ATV) Mesures ATV Instrumentation (Capteurs)

Affectations Sorties analogigue ——
AO1 . OF AQZ . OPr

"OFr": Fréguence de sortie "LFr" (Flux)
"OPr" : Puissance Moteur "nPr"

AO3 : [ g

"trg" : Couple Moteur
"OCr" ; Courant dans le moteur

ECRIRE dans ATV

Ce panneau vous permet d'accéder aux affectations des Sorties analogique de variateur de
vitesse utilisée pour I'acquisition des mesures via la carte NI-USB-6009.

Il vous permet de :
¢ Visualiser I'affectation des sorties analogiques :
0 «AOL1 » affecté a la mesure de la Fréquence de sortie (Flux) du moteur, valeur
« OFr » ;
0 « AO2 » affecté a la mesure de la Puissance Moteur, valeur « OPr » ;
e Sélectionner I'affectation de la sortie analogique « AO3 » :
0 «trg »: mesure du couple Moteur ;
0 « OCr » : mesure du Courant dans le Moteur ;
e Enregistrer les paramétres saisis et les écrire dans le variateur de vitesse ATV, bouton
« ECRIRE dans ATV ».

Pour la sortie « AO3 » vous pouvez sélectionner :
- soit la mesure et acquisition du couple moteur ;
- soit la mesure et acquisition du Courant dans le moteur.

Egreneur SPW |
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4.5.4 Parameétres Instrumentation (Capteurs)

- Sélectionnez le panneau « Instrumentation (Capteurs) » :

Commande Moteur (ATV) Mesures ATV Instrumentation (Capteurs)

Generatrice Tachymeéfrique Accelerométre

Constante FEM : 430 mV/rpm Sensibilité ; 242 mV g

Poulie Moteur - 35 7 Offset capteur: . 2500 V

I 7
25 Z

Poulie Tachy. :

1.0 Volt Génératrice -»> 166.1 Rpm Mateur.

Ce panneau vous permet de :
e Visualiser les paramétres du traitement du signal analogique de la « Génératrice
Tachymeétrique » :
0 « Constante FEM » : constante FEM de la génératrice Tachymétrique, 4.3 mV pour 1
rpm de la génératrice ;
0 « Poulie Moteur » : le nombre de dents de la poulie montée sur I'axe moteur et
utilisée pour la transmission de la génératrice ;
0 « Poulie Tachy » : le nombre de dents de la poulie montée sur I'axe de la génératrice ;
e Visualiser et modifier les paramétres du traitement du signal analogique du module
« Accélérométre » :
0 « Sensibilité » : sensibilité du module accélérometre, 24.2 mV pour 1 g (gravite) ;
0 « Offset capteur » : offset de la mesure du module accélérométre en Volts ;

IMPORTANT !

Vous devez régler I'offset de la mesure du module accélérometre :
- Egreneur a l'arrét, sans mouvement des doigts égreneurs ;
- Activer la visualisation dynamique ;
- Réglez I'offset du capteur pour avoir 0 g mesuree.

Parametres utilisés chez DIDASTEL pour mesure du couple Moteur a I'aide d’un couplemenétre :
¢ Visualiser les paramétres du traitement du signal analogique du « Couplemétre » :
0 «Echelle couplemétre » : calibre du couplemétre, 15 Nm ;
0 « Signal a pleine échelle » : signal de 5V pour un couple de 15 Nm ;
e Activer les affichages propres a I'option couplemeétre, boite a cocher « Couplemetre ».

DIDASTEL
I Egreneur SPW
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4.5.5 Sauver la configuration courante

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique l'icone « Sauver » pour sauvegarder les
parameétres courants sur votre PC ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ SAUVER LA CONFIGURATION COURANTE @ , A
D?redory |C:"-.Pn:|grc|m Files\Interface Egreneur SPWCorfigurations j ) Selecnonnez ou tapez Ie nom
History: de votre fichier de sauvegarde,
Enregistrer dans : | Corfigurations j cf B 'extension « eg rcnf » est
Nom - Modifié le Type imposée par le logiciel.
|| Didastel_V1-0.egrenf 05/07/2010 14:22 Dassier de fichiers
- Enregistrez votre configuration,
vous pouvez de cette maniére
créer vos propres fichiers de
. 2 configuration de I'Egreneur.
Mom du fichier : |m ﬂ Enregistrer |
Type : |'.egr-:nf J Annuler

4.5.6 Charger une configuration

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique l'icone « Charger » pour charger une configuration
sauvée sur votre PC ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ CHARGER UNE CONFIGURATION (23]
E::;:::W |C:"-.Pr0g|am Files\Interface Egreneur SPW"\Configurations j
Regarder dans : | Corfigurations j '
Nom 2 Modifié le Type
|| Didastel_V1-0.egrcnf 05/07/2010 14:22 Dossier de fichiers
MNotice.egrenf 05/07/2010 14:32 Fichier HMX...
4 m 3
Nom du fichier : |Nc|tice.egrcnf ﬂ Load
Types de fichiers : |'_egr-:n‘f J Anruler

4.5.7 Parametres par défaut

- Sélectionnez le fichier de
configuration désirée,

« Notice.egrenf » ci-contre,
I'extension « egrcnf » est imposée
par le logiciel.

- De retour a la fenétre des
parametres, cliquez sur « ECRIRE
dans ATV » pour écrire les
nouveaux parametres dans le
variateur de vitesse.

Vous avez la possibilité de revenir aux réglages par défaut correspondants a la configuration de
livraison DIDASTEL en sélectionnant dans la barre de Menu graphique I'icbne « Paramétres par

défaut ».

DIDASTEL
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4.6 Acces aux parametres variateur ATV (utilisation expert)

Si vous avez une certaine expérience dans
I'utilisation des variateurs de vitesse, cet outil vous
permet d’accéder a la totalité des parameétres du

ACCES PARAMETRES ATV (Variateur)

variateur de vitesse Schneider. ATTENTION |
La modification des paramétres du variateur de
Pour régler ces paramétres nous vous conseillons vitesse ATV peut créer un dysfonctionnement

. \ du systéme E SPW.
de consulter la documentation ATV71 Schneider. REEEEISEgEE

L'accés 3 ces paramétres demande une
- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique de certaine E:J-:pE_':rience dang I'utilisation des
la fenétre principale « Paramétres variateur », YAIIENIS A0 Miesso
s'affiche a I'écran le panneau ci-contre.

Les paramétres que vous pouvez écrire
dans le variateur de vitesse ATV
sonttemporaires pour réaliser vos essais.

Les paramétres par défaut (réglage DIDASTEL)
sont systématiquement rechargés (EPROM)

- Appropriez vous les recommandations affichées et a la mise sous tension du variateur ATV,
cliquez sur le bouton « ACCES ATV » pour valider
I'accés aux parametres, s’affiche le message

PATIENTEZ ....
Lecture des paramétres dans le Variateur de vitesse.

Quelques secondes aprés, s'affiche a I'écran la fenétre suivante :
© PARAMETRES ATV 71 M=

Accés aux Paramétres  Dislogue awvec ATV 71 Gestion Paramétres

Caractéristiques Moteur (plague signalétique moteur)

bir 2/l Fréquence standard moteur : 0 = 50 Hz, 1= 60 Hz nCr 7 Courant nominal moteur en 0.1 A

nPr 18 Puissance nominal mateur en kW ou 0.07 kKW S 500 Fréquence nominale moteur en 0.1 Hz
UnS 400 Tension nominal moteur en Volts n5P 1320 \Vitesse nominale moteur en RPM

Commande Moteur
tCC g 0 Commande 2fils / 3fils fype de contrile) m LSP D Petite vitesse, fréquence mini en 0.1 Hz
0="2C": commande 2fils ; 1="3C": commande 3fils HSP 500 Grande vitesse, fréquence maxi en 0.1 Hz

itH 7 Protection themigue moteur, courant max en 0.1 A ACC 100 Durée rampe accélération en 0.1 s

[ ] 9 Limitation courant moteur en 0.1 A dEC 30 Durée rampe décélération en 0.1 s

Cid 7 Seuil de courant atteint en 0.7 A Fd 500 Seuil de fréguence en 0.1 Hz (affectation sortie)

F2d 500 Seuil de fréquence 2 en 0.1 Hz (zffectation sortie)

Cette fenétre « PARAMETRES ATV 71 », vous offre en haut les menus déroulants suivants :

e « Acces aux Paramétres » pour accéder a la totalité des paramétres du variateur de vitesse
groupés par fonctions (voir documentation Schneider), imprimer les parametres affichés et
quitter la fenétre pour retourner a la fenétre principale du logiciel ;

e « Dialogue avec ATV 71 » pour lire et écrire les valeurs des paramétres du variateur ;

e « Gestion Paramétres » pour charger ou sauver des configurations sur fichiers.

DIDASTEL
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4.6.1 Acces aux parametres

- Sélectionnez dans le Menu « Accés aux Paramétres » ; s'affiche le Menu déroulant suivant :

Accés aux Paramétres | Dialogue avec ATV 71 Gestion Paramétres
|v Reglages rapides P v Caractéristiques du Moteur
Contréle Moteur ¥ ¥ Commande Moteur
Entrées / Sorties K
Commande
Eonctions d'applications r
Gestion Défauts r
Imprimer page paramétres Fi12
Quitter Esc

- Sélectionnez le groupe de paramétres que vous souhaitez configurer :
e « Réglages rapides », pour accéder aux groupes « Caractéristiques Moteur » et
« Commande Moteur » version minimales pour paramétrer votre variateur ;
e « Contréle Moteur », pour accéder aux groupes :
0 « Parameétres de Controle du moteur » ;
« Réglage boucle de vitesse » ;
« Réglage contrdle vectoriel de flux » ;
« Réglage Loi U/F » ;
« Réglage ENA » ;
« Caractéristiques Moteur Synchrone » ;
0 « Parametres équilibrage charge » ;
e « Entrées / Sorties », pour accéder aux groupes :
0 « Bornier ATV71 » ;
0o «E/SATV71 »;
o0 «E/S VW3 A3 201 », carte extension E/S ;
o0 «E/S VW3 A3 202 », carte extension E/S ;
e « Commande Moteur », chois canal de référence et canal de commande ;
e « Fonctions d’applications », pour accéder aux groupes :
0 « Rampe »;
« Vitesses présélectionnées » ;
« JOG (Marche par impulsions) » ;
« +/-Vite » ;
« Configuration Arrét » ;
« Injection DC » ;
« Fins de courses » ;
« Commutation références » ;
« Opérations sur références » ;
« Mémorisation références » ;
« Fluxage moteur » ;
« Commande de frein » ;
« Mesure de charge » ;
« Levage haute vitesse » ;
« Régulateur PID » ;
« Contr6le et limitation de courant » ;
« 2°™€ Limitation de courant » ;
« Commande Contacteur ligne » ;
« Commande Contacteur aval » ;
0 « Positionnement sur capteurs » ;
e « Gestion_Défauts ».

O O0OO0OO0O0o

OO0OO0O0O0O0O0OO0O0O0O0O0O0O0O0O0OO0O0OO0OO
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Pour chaque groupe de paramétres choisi apparait une fenétre qui vous permet de lire et saisir
I'ensemble des parametres concernés :

© PARAMETRES ATV 71 el

Accés aux Paramétres  Dislogue avec ATV 71 Gestion Paramétres

Réglage controle Moteur
ﬂ ‘ Type de commande Maoteur E

- © PARAMETRES ATV 71 ™
"ULC": Contréile wectoriel de flux en tension, bous -
CUC"; Cortréle vectoriel de flux en courant, bou|| Accés aux Parametres  Dialogue avec ATV 71 Gestion Paramétres

FUC": Cortréle vectoriel de flux en courant, bou - = . = 5 " .
UF2": Loi U/F simple, sans compensation de glig 2 G Entrées ATV Config Sortie relais R1
UF: " Lai U/F a 5 segmerts . Retard en ms passage état 3 1 entrée logigus L1 ri 1 Affectation relais R1
="5%n" : pour moteurs synchrones & aimants pem. Fotard 6 s passage ctat & | enreslooioue L2 [ 1= "FLt" Variateur non en défaut
600 Fréquence maximale de sortie en 0.1 Hz 0 Retard en ms passage état 3 1 entrée logique LI3 rid 3 0 Retard en ms passage état @ 1 sorie viaie
0 Petite vitesse, fréquence mini en 0.1 Hz 0 Retand en ms passage état 3 1 entrée logique LI4 riH % 0 Maintien en ms &tat 3 1 sortie fausee
500 Grande vitesse, fréquence maxi en 0.1 H D Retard en ms passage état & 1 entrée logique LIS . _ _
e s e D - i SN e ris ﬂ 0 Corfiguration logique de fonctionnement
j e bt e o 0="POS" Btat 1siviaie ;  1="nEG"; Btat i vraie
Seuil de fréauence 2 atteint en 0.1 Hz

_ | PARAMETRES ATV 71 ™ o
ith - - - — - - iectation relais R2
C Accés aux Paramétres  Dizlogue avec ATV 71 Gestion Paramétres e e
= = P
G = B G G 2 "'—"_ #tard en ms passage état & 1 sortic vraie
§ B Commutation canal de référence cCcs ﬁ 98 Commutation canal de commande e Bt
AU = "n0" : Non affecté 0="n0" : Non affects
36 = "Fr1": Pas de commutation, canal de référence 1 actif 38 = "Cd1": Pas de commutation, canal de commande 1 actf
57 = "F2"; Pas de commutation, canal de référence 2 actif 59 = "Cd2": Pas de commutation, canal de commande 2 actif I'IfIgITIIET.It.!I"I ot ?e fnrlcuonnem.ent 1
— 1294 142 ="LI1" & "LI14": Entrée logique pour commutation 1293 142 ="Li1" 3 "LI14"; Entrée logique pour commutation Tsivraie ; 1="nEG" Bat 0sivraie
R Fr1 2 Configuration canal de référence 1 Ccdi i 1 Corfiguration canal de commande 1 [im Sorti logique AO1TY]
sl | A2 1 Configuretion canal de référence 2 Cd2 8 10 Cocfinuetion cansld } lectation sortie analogigus AQ T
S 0="n0" : Non affects € PARAMETRES ATV 71 =
Al1": Entrée analogique Al
sl Entrée analogique AlZ | Accés aux Paramétres  Dislogue avec ATV 71 Gestion Paramétres
Entrée analogique Al3 (VW3 A3 = " — =
— 1 Entrée analogique A4 (VW3 AE 2| —= Rampes G 2éme Rampes )
_ 163 = “LCC": Teminal graphique Durée rampe accélération en 0.1 Fit ﬁ 0 Commutation surssuil de fréquencs en 0.1 Hz
ok L b Modas dEC 30 1 Diee s el il 1
GE HbE e Clleern 25 4 Commutation sur ertrée logique
€ PARAMETRES ATV 71 = onctioninactive
="LI1" a "LI14"; choix entrée logigue
Accés aux Paramétres Dialogue avec ATV 71 Gestion Paramétres
— — - Durée 2éme rampe accélémtionen 0.1s
_|| T Reset défauts Gestion Sondes PIC ——
e | £ . - i : 5 X Fit Durée 2&me rampe décélérationen 0.1s
H 1SF ﬁ-f Affectation Réamement des défauts PtCL - 0 Gestion Sonde PTC sur entrée logique "LIE"
o 0 = "n0": Fonation inactive o PIC1 0 Gestion Sonde PTCT {carte "WW3 A3 2017) JOG (Marche par impulsions) T}
L 1293 142 = "LI11" & "LIN4": choix entrée logique dr
P Pc2 0 Gestion Sonde PTC1 (carte "VW3 A3 202") Mfectation JOG sur entrée logique
Redé: ge auto 0="n0": Non utiisée ffonction inactive
ar s 0 Rédémamage automatique 1="AS": Défauts sondes surveilés en permanence ="L11" & "LI14": choix entrée logique
— i 3 Vg . . 2="rd Efauts surveillés puissance variateur sous tension
0 ="nQ": Fonction inactive 1="YES": Fanction active 3="r5": Défauts surveiliés moteur sous tension Fréquence JOG en 0,1Hz
5 LAr § 0 Durée mad du processus de redémarage F : - Moteur E } Tempo. d'antipianctage entre 2 JOG en 0.1s
a Sminutes 1="10": 10minutes 2 =" 30 minutes g -
L 3 Theure 4 ="' 2 heures 5 = W T tae tHt ﬁ 1 Type de protection themigue {surcharge moteur) e e e vitem
6 " limité 0="n0": Pas de protection R
— = 1="ACL": Protection pour moteurs auto ventilés Affectation "+ vite
Reprise ala volée ———— 2 ="FCL": Protection pour moteurs auto vertilés Mfectation - vite”
o Flr § 0 Re?rise & Ia. valge : ; td 100  Seuil de déclenchement themmigue moteur en % Fﬂr‘lﬂ‘;w iﬂﬁﬁi{’:ﬂ i earte
0 ="n0": Fonction inactive 1="YES": Fonction active td2 2 100 Seuil de déclenchement e e = = * choi entree logique
Inhibition défauts—————— | g3 100 Seuil de déclenchement themique moteur 3en % Mémarisation référence
0 Affectation inhibition défauts Pas de mémorisation
*- Fonction inactive OLL 1 Gestion Thermiqus Moteur ftype d'amét si activé) :.me'rnon_sah_on o %EEROM
1293 142 = "LI1" & "LI14": choix entrée logique 1 = "YES" Arét roue libre i pan
2 / moins vite aut d’'une référence
oo e
: : +
BF ﬁ 0 Affectation défaut exdeme OHL 1 Gestion Surchauffe vanateur .on . ! e"
0= "n0": Fonction inactive 1="YES": Amét roue libre M.ect.atlon. e
12593 142 = "LI1" & "L114": choix entrée logique — - [fonction inactive
z tHA ﬁ 100 Seui de déclenchement themigue variateur en % ="L11" & "LI14": choix entrée logique
EPL 1 Gestiop defaut exteme type damét si active) " . - Limitation plage de variation par +/- vite,
[¥] 1 ="YES": Amét roue libre Amet différé themmique en % de a consigne. Les rampes utilisées dans
= SA S D Gestion Arét différé en alame themi cette fonction sont Accélération 2 ("AC2") et
. et %: 0" Dkt 12 VES" Anf emrobre S b
LFF 3 0 Viessederepien 0.1 Hz i Z i =
Détection limitation Couple/C t
= P ion Rési de Frei 55b 0 Détection passage limitation couple / courant
brO g 0 Type de protection résistance de freinage 0 ="n0": Défaut igoré
?= n?ﬂfa;:snggﬁgé 3 une sortie logique S50 ﬁ 1000 Tempo. prise en compte défaut "limitation” en 0.1s
2 ="FLt": Défaut avec verouilage Emét roue libre) variateur
" Deéfaut Auto-régl
brP? 1 Puissance nominale résistance de freinage en 0.1 kW r 3 : o
i TR L e tnlL ﬁ 0 Gestion défaut auto-réglage
‘aleur résistance de freinage en 0.1 Ohms 0="0": Défaut ignoré 1 = "YES" Amét en rous libre
Test IGBT
st 3 0 TestlGET
0="n0":Pasdetest 1="YES": Testés ala mise sous tension —
-

Vous pouvez modifier les valeurs des champs de saisies de tous ces parametres :
e soit par la souris en cliquant sur les incréments ;
e soit avec votre clavier en saisissant la valeur et en validant avec la touche « ENTREE ».

Vous accédez également a des aides sur les parameétres a l'aide des objets « PDF ».
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4.6.2 Dialoguer avec le variateur de vitesse

Le Menu déroulant « Dialogue avec ATV 71 » vous permet de :
e lire la totalité des parametres courants du variateur de vitesse, « Lire parameétres » ;
e Ecrire la totalité des paramétres saisis et affichés dans le variateur, « Ecrire parametres » ;
e reconfigurer le variateur avec les paramétres « usine » de chez SCHNEIDER, attention
parameétres incompatibles avec I'Egreneur SPW, « Retour paramétres usine =S=» ;
e écrire les parameétres courant dans 'EPROM du variateur de vitesse, « Ecrire paramétres
dans EPROM ».

4.6.3 Gestion des paramétres sur fichiers

Le Menu déroulant « Gestion Paramétres » vous permet de :
e sauver la configuration courante, totalités des parametres saisies, sur votre PC :
0 sélectionnez ou tapez le nom de votre fichier de sauvegarde, I'extension « atvcnf »
est imposée par le logiciel ;
0 enregistrez votre configuration, vous pouvez de cette maniére créer vos propres
fichiers de configuration ;
e charger une configuration sauvée sur votre PC :
0 sélectionnez le fichier de configuration désiré ;
0 écrivez ensuite, si vous le souhaitez, les nouveaux parameétres affichés dans le
variateur de vitesse.

- Quittez la fenétre « PARAMETRES AT V71 » pour retourner a la fenétre principale.
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D 4.7 Acces Historigues variateur ATV

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique de la fenétre principale « Historiques variateur »,
s'affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ HISTORIQUES ATV 71 =] & |
"tH" Temps de fonctionnement Mateur : L "PtH™ Temps de fonctionnement Variateur : 680 H
Histerigues DEFAUTS
"DP™ “ULp* “LCP™ “RFP™ “THP™
Code Tension Courant Fréquence  Themigue
defaut alimentation Mateur de sortie Mateur
Demier défaut - 0 0.0 ¥ 0.0 A 0.0 Hz 0 % '_'_InOF": Fas de défaut g
Deéfaut n-1 - 22 1406 V 12 A 17.7 Hz 16 % EJSF“: Sous4ension, tension réseau trop faible y
Défaut n-1 - 22 1410 V 1.1 A 144 Hz 33 % }ISF‘: Sous+ension, tension réseau trop faible g
Défaut n-1 - 22 141.0 ¥ 00 A 0.0 Hz 30 % }ISF‘: Soustension, tension réseau trop faible r
Défaut n-1 - 45 2369 V 00 A 0.0 Hz 15 % "JSLFS": Défaut de communication avec le terminal gmphiquej
Défaut n-1 - 45 2369 V 0.0 A 0.0 Hz 9 % ';ISLF,?-': Defaut de communication avec le terminal glEphiquE!;.l
Défaut n-1 - 45 2381 Vv D0 A 0.0 Hz 9 % 'JSLF.T': Défaut de communication avec le terminal gmphiquej
Défaut n-1 - 45 2384 V 00 A 0.0 Hz 15 % ";ISLFS": Défaut de communication avec le terminal glEIphique;.l
Défaut n-1 - 45 2373V 0.0 A 0.0 Hz 15 % ';ISLF,?-': Defaut de communication avec le terminal glEphiquE!;.l

Cette fenétre « HISTORIQUES ATV 71 », vous permet de consulter I'Historique du variateur de
vitesse :
e Le temps de fonctionnement du moteur depuis la 1°® mise en service, objet « rtH » ;
e Le temps de fonctionnement du variateur depuis la 1°® mise en service, objet « PtH » ;
e Les 9 derniers défauts enregistrés par le variateur, avec pour chaque défaut :
o Code défaut, objets « DP » ;
Tension d’alimentation du variateur, objets « ULP » ;
Courant Moteur, objets « ULP » ;
Fréquence de sortie (Flux), objets « RFP » ;
Thermique Moteur, objets « THP » ;
Texte du défaut.

O O0OO0O0O0
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E 4.8 Elaborer des trames de communication Modbus

- Sélectionnez dans la barre de Menu graphique de la fenétre principale I'icbne « Elaborer des
trames Modbus », s’affiche a I'’écran la fenétre suivante :

£X Trames MODBUS/TCP o] B [[=2s]
€2 Fchanger des trames MODBUS avec le variateur de vitesse ATV

CONNMNEXION Paramétres liaison SERIE

:

Délai (s)

: - 38400 |~ (I réception

Cten Pite
Stop Bits ©

N® Esclave  Adresse lermot : | ] Ourée ms) Em./Récep.

$I o5 i [ goi ok [e2 [
=

RECEPTION

BG0 | co o0 00 [0 00 |00 |00

Adresse Valeur Valeur
mot mot CRC 16

4 Protocole ModBus inté 7 4 Varables communication ATV71 4 Guide d

Les octets dans les trames sont affichés en HEXADECIMAL (DD a FF).

Cet outil vous permet d’élaborer et envoyer des trames MODBUS au variateur de vitesse ATV et
de recevoir la réponse (voir exemples ci-apres).

Cette fenétre vous offre :

e une zone « CONNEXION » (voir § 3.2) dans laguelle on peut établir la connexion avec le
variateur de vitesse via la liaison série avec un protocole MODBUS ;

e une zone « Paramétres liaison SERIE » dans laquelle sont affichés les parametres de la
liaison série du PC pour communiguer avec le variateur de vitesse ATV ;

e une zone « EMISSION » qui permet de créer une trame MODUB et d’envoyer celle-ci au
variateur de vitesse (bouton « ENVOYER ») ;

e une zone « RECEPTION » qui permet de visualiser la réponse retournée par le variateur ;

e une zone avec les ressources (documents au format PDF) utiles suivantes :

0 « Protocole Modbus RS485 ATV71 », guide SCHNEIDER d’exploitation de la liaison
série 485 du variateur de vitesse ATV avec description du protocole de
communication MODBUS utilisé ;

0 « Variables communication ATV71 », guide SCHNEIDER contenant les descriptions
des variables internes de communication du variateur de vitesse ATV ;

0 « Guide de référence Modbus », guide de référence du protocole MODBUS.

- Sélectionnez « Retour » pour retourner a la fenétre principale du logiciel.
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NOTA

Cet outil est accessible si vous avez préalablement :
- Etablit la connexion avec le variateur de vitesse (8§ 3.2) ;
- Basculé en mode de commande « Modbus » (8 4.1.2).

4.8.1 Eléments de la trame d'émission

La valeur affichée des octets des trames envoyées et réceptionnées
est en HEXADECIMAL (00 a FF en hexa, soit 0 a 255 en décimal).

Octet contenant le codage de la
fonction MODBUS souhaitée

Octet contenant le poids Fort de Octet contenant le poids Faible de
I'adresse du 1°*" mot lu ou écrit I'adresse du 1°* mot lu ou écrit

M* Esclave:  Adresse ler mot

0 1 AME 7
0 o> e i =1 41 [ 48 |

i Mombr= Valeur
nos 003~ [l

Octets contenant la suite de la Octets contenant le CRC16
trame MODBUS en fonction (cyclical redundancy check),
des fonctions utilisées parametre de controle
polynomial.

Octet contenant le numéro d’esclave,
1 dans le cas d'un unique esclave
RS485 connecté au PC.

Avant de construire et d’envoyer des trames nous vous conseillons
de lire les documents ressources accessibles a partir de cet écran.

Commencez par réaliser et transmettre les trames décrites dans les
exemples suivants.

Egreneur SPW |
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4.8.2 Lecture d’une variable interne du variateur de vitesse

- Sélectionnez la fonction MODBUS souhaitée, ici la fonction de lecture de N mots :

N* Esclave Adresse ler mot :F I F " Mots usuels ATW31 I Durée (ms) Em /Récep.

Valeur

CRC 16

¥ Lecture de N mots ((x(03)
Ecriture d'un mot ((bD6)
Ecriture de M mats (0 10)

Pour simplifier la construction de la trame, le format est imposé par le logiciel :
e octet O : numéro d’'esclave ;
octet 1 : codage de la fonction MODBUS, ici la fonction de lecture de N mots ;
octets 2 et 3 : adresse du premier mot a lire ;
octets 4 et 5 : nombre de mots lus ;
octets 6 et 7 : CRC16 calculé par le logiciel en fonction des octets de la trame d’émission.

- Saisissez (en Hexadécimal ou en décimal) a I'aide du champ « Adresse 1* mot » ou
sélectionnez a I'aide de I'objet « Mots usuels ATV71 » 'adresse de la variable interne du variateur
gue vous souhaitez lire, ici la variable a I'adresse 8502 en décimal :

N° Esclave Adresse lermot - ¢ : | -ﬂ Durée (ms) Em./Récep.
v Variables accessibles en Lecture et Ecriture :

2601 : "CMD™ Mot de commande "DRIVECOM / DSP402"

8502 : "LFR" Caonsigne de fréquence (0.1 Hz)
:"ADTr" Image de la Sortie analogigue “AO01"

5001 : "ACC” Temps Rampe Accélération (0.1 s)

Valeur __‘-:"a!Eeur 5002 : "dEC" Temps Rampe Décélération (0.1 s)
mot CRC 16 Variables accessibles en Lecture seule

28603 : "ETA™ Mot d'etat du vanateur
- "rFr” Fréguence appliquée au moteur (0.1 Hz)
: "FrH" Consigne de fréguence (0.1 Hz)
: "LCr" Courant dans le maoteur (0.1 A)
: "Otr” Image du couple mateur (3 Cn)
- "ETI™ Mot d'état &tendu du variateur
: "ULn" Tension réseau (0.1 V)
- "UOP” Tension Moteur (W)
: tHd" BEtat thermigue du varateur (%)
- "0OPr” Image de la puissance moteur (3% Pu)
: tHr" BEtat themique du moteur (%)
- "NLr" Image des Entrées logiques "LI1 & LI14”
- 01" Image des Sorties logiques “R1a R4, LO1 & LO4™
: "AINC" Entrée analogique “AIT"
: "AIZC" Entrée analogique “AlZ”
: "ERRD" Codage defaut varnateur
: "LR" Codage defaut ATV

La variable interne 8502 est I'image de la consigne de fréguence du variateur de vitesse en 0.1 Hz.
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- Saisissez a I'aide des octets 4 et 5 le nombre de mots (variables internes) que vous souhaitez
lire, 1 seul mot sur I'exemple ci-dessous, la trame est alors construite avec le CRC16 :

N® Esclave Adresse Termot :F | F | ! ] Due (ms) Em /Récep.

Mombre Valeur
Lecture de N mots (003)|* e CAC 16

- Cliquez sur le bouton « ENVOYER » pour émettre cette trame vers le variateur de vitesse via la
liaison série.

Le variateur de vitesse traite la fonction demandée et retourne la réponse via la liaison série, la
trame réceptionnée a le format suivant :

Mombre  Valeur  Valeur
octets lus  lermot  CRC 16

Avec :

octet O : recopie de numéro d’esclave interrogé ;

octet 1 : recopie de la fonction MODBUS utilisée ;

octet 2 : nombre d’'octets lus, 2 pour la lecture d’'une seule variable sur 2 octets ;

octets 3 et 4 : valeur en Hexadécimal de la variable interne 8502 du variateur de vitesse, ici
une valeur de O ;

octets 5 et 6 : valeur en Hexadécimal du CRC16 de la trame réceptionnée.

La durée du dialogue (émission + réception) est indiquée
en millisecondes a coté du bouton « ENVOYER », 8 ms
sur I'exemple ci-contre.

Commande —

. . o L , Pupitre / Modbus
- Retournez & la fenétre principale du logiciel et démarrez le moteur avec un AT L

consigne de vitesse de 50 Hz a I'aide du panneau « Consigne ».

- Revenez dans le fenétre « Echanger des trames Modbus ... » et envoyez a
nouveau une trame de lecture du mot 8502, la trame réceptionnée a le format
suivant :

S50.0/ Hz
1000 REpm

Mombre  Valeur  Valeur Armrét { Marche —
octets lus  lermot CRC 16 0 1

Avec octets 3 et 4 : valeur en Hexadécimal de la variable interne 8502 du \ /
variateur de vitesse, 01 pour le poids fort et F4 pour le poids faible soit 500 en
décimal correspondant a une consigne de fréquence de 50 Hz en 0.1 Hz.
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4.8.3 Lecture de plusieurs variables internes du variateur de vitesse

[ Lecture de N mots (3c03)|
¥ | ecture de M mots ((c03)
Ecriture d'un mot ((0E)

Ecriture de M mats (Te10)

- Sélectionnez la fonction MODBUS souhaitée, ici la fonction de
lecture de N mots.

- Sélectionnez a I'aide de I'objet « Mots

usuels ATV71 » I'adresse de la 1° variable Variables accessibles en Lecture et Ecrture :
interne du variateur que vous souhaitez lire, T o R DS
ici la variable a I'adresse 3201 en décimal. 8502 : "LFR" Consigne de fréquence (0.1 Hz)

5261 : "ADr" Image de la Sorie analogigue "A01"
5007 : "ACC™ Temps Rampe Accélération (0.1 s)
5002 : "dEC” Temps Rampe Décélération (0.1 s)

La variable interne 3201 contient le registre Variables accessbles en Lecture seule :

d’état du variateur de vitesse codé sur 2 9603 : "ETA” Mot détat du variateur

octets. |V 3202 : TR" Fréquence appliguée au moteur (0.1 Hz)
3203 : "FrH” Consigne de frequence (0.1 Hz)

Avec la fonction MODBUS de lecture de 3204 "LLr" Courart dans le moteur (0.1 4)

plusieurs mots, vous allez lire en une seule 3205 : "Otr” Image du couple moteur (% Cn)

trame la valeur des variables internes 3206 : "ETI" Mot d'état étendu du variateur

adressées a la suite de la 1% variable lue : 3207 "ULn" Tension réseau (0.1 V)

3208 : "UOP” Tension Moteur (V)

3209 : tHd™ Etat themigue du varnateur (%)

3211 : "OPr” Image de la puissance moteur (% Pu)
9630 : tHr" Etat themique du moteur (32)

e 3202 : fréquence appliquée au moteur ;
¢ 3203 : consigne de fréquence ;
e 3204 : courant dans le moteur ;
* 3205 : image du couple moteur ; 5202 : T1Lr" mage des Entrées logiques "LI1 & LI14"

* 3206 : registre d'état étendu ; 5212 - "01Lr" Image des Sorties logiques "R1 & R4, LO1 3 LO&"
e 3207 : tension reseau ; 5242 : "AI1C” Entrée analogique "Al1"

e etc... 5243 : "AI2C" Entrée analogique “AlZ"
8606 : "ERRD” Codage defaut variateur
7121 : "LFt" Codage defaut ATV71

- Saisissez a 'aide des octets 4 et 5 le nombre de mots (variables internes) que vous souhaitez
lire, 6 mots sur I'exemple ci-dessous, la trame est alors construite :

N°Esclave Adresse Termot : - - E7 Wots usuels ... ' B Durée (ms) Em./Récep.

MNombre Valeur
Lecture de M mats (B03)| * e CRC 16

- Cliquez sur le bouton « ENVOYER » pour émettre cette trame vers le variateur de vitesse via la
liaison série.
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La trame réceptionnée a le format suivant :

0

M| 03 [oc [on ['Fa [o1 [Fa [oo [oo [Too [To6 [0 [32 [08 [78 |67 [ 23

1 7 3 4 5 6 7 8 9 0 11 12 13 14 15 16

Avec :

Nombre  Valeur Valeur Valeur Valeur Valeur Valeur Valeur
octets lus  lermot 2émemot 3Jémemot démemot Sémemot Bémemot CRC16

octet 0 : recopie de numéro d’esclave interrogé ;

octet 1 : recopie de la fonction MODBUS utilisée ;

octet 2 : nombre d’'octets lus, dans ce cas OxOC pour la lecture de 6 variables sur 2 octets ;
octets 3 et 4 : valeur de la variable interne 3202 « rFr », 0x01F4 en Hexadécimal soit 500
en décimal correspondant a une fréquence appliqguée au moteur de 50.0 HZ ;

octets 5 et 6 : valeur de la variable interne 3203 « FrH », 0x01F4 en Hexadécimal soit 500
en décimal correspondant a une consigne de fréquence de 50.0 HZ ;

octets 7 et 8 : valeur de la variable interne 3204 « LCr », 0x000D en Hexadécimal soit 13
en décimal correspondant a un courant dans le moteur de 1.3 Ampéres ;

octets 9 et 10 : valeur de la variable interne 3205 « Otr », 0x0006 en Hexadécimal soit 6 en
décimal correspondant a un couple moteur de 6% du couple nominal soit 0.15 Nm ;

octets 11 et 12 : valeur de la variable interne 3206 « ETI », 0x4012 en Hexadécimal
correspondant au registre d’état étendu ;

octets 13 et 14 : valeur de la variable interne 3207 « ULn », 0x087B soit 2171 en décimal
correspondant a une tension du réseau électrique de 217.1 Volts ;

octets 15 et 16 : valeur en Hexadécimal du CRC16 de la trame réceptionnée.

Pour plus de précision, consultez le document SCHNEIDER
« Variables ATV71 » accessible a I'aide du bouton
« Variables de communication ATV71 ».

Egreneur SPW |
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4.8.4 Ecriture d'une variable interne du variateur de vitesse

Conservez le moteur en marche avec une consigne de fréquence de 50 HZ, vous allez modifier
cette valeur a 20 Hz.

[ Lecture de N mots (Bc03)| +
v Lecture de N mots ((x03) - Sélectionnez la fonction MODBUS souhaitée, ici la fonction
Ecriture d'un mot (R06) d’écriture d’'un mot.
Ecriture de M mats (Te10)

- Sélectionnez a I'aide de I'objet « Mots
usuels ATV71 » l'adresse de la variable
interne du variateur que vous souhaitez
écrire, ici la variable a I'adresse 8502 en |
décimal qui contient la valeur de la consigne

de fréquence.

¥ \fariables accessibles en Lecture et Ecriture :
28601 : "CMD" Mot de commande "DRIVECOM # DSP402"
8502 : "LFR" Consigne de fréquence (0.1 Hz)
5261 : "AD1r" Image de la Sortie analogique “AC01”
5001 : “"ACC" Temps Rampe Accélération (0.1 s)
5002 : "dEC” Temps Rampe Décélération (0.1 s)

- Saisissez a I'aide des octets 4 et 5 la valeur de consigne de fréquence que vous souhaitez, pour
20 HZ saisir 0x00C8 en Hexadécimal soit 200 en décimal, la trame est alors construite :

N® Esclave Adresse ler mot :F | F I' Mots usuels ATV Durée {ms) Em./Récep.

- Waleur Waleur
Ecriture d'un mat (R0E) | ¥ = CRC 16
- Cliquez sur le bouton « ENVOYER » pour émettre cette trame vers le variateur de vitesse via la
liaison série.

La fréquence de rotation du moteur est alors ralentie et la trame réceptionnée a le format suivant :

Adresse Valeur Valeur
muot mot CRC 16

Avec :
e octet 0 : recopie de numéro d’esclave interrogé ;
octet 1 : recopie de la fonction MODBUS utilisée ;
octets 2 et 3 : recopie de I'adresse de la variable écrite ;
octets 4 et 5 : valeur écrite dans la variable ;
octets 6 et 7 : valeur en Hexadécimal du CRC16 de la trame réceptionnée.

4.8.5 Ecriture de plusieurs variables internes du variateur de vitesse

Vous pouvez écrire en une seule trame dans plusieurs variables internes du variateur de vitesse
sur le méme modele que la lecture de plusieurs variables (voir § 4.8.3).

Pour cela il faut écrire dans des variables adressées a la suite et accessibles en écriture, comme
par exemple les paramétres de configuration du variateur de vitesse (voir documents Schneider).
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4.9 Les fonctions du logiciel non connecté

Communication avec le variateur de vitesse de I'Egreneur non établie, la fenétre principale offre a
I'utilisateur un choix réduit :

£ Interface Egreneur SPW ("'Selectiv Process Winery") EI =l

& Fgreneur SPW piotage Paramétrage etAcquisitions

* . Connexion ATV

Synoptique V18U Dynamique

0*D 1 (Mesures ATV) * > (Mesures NI-USE)

NS : 2013-0, Concours Centrale, PARIS.

¢ la barre de menu graphique permet d’accéder aux fonctions suivantes :
o0 lavisualisation et le traitement de mesures (grandeurs physique) et tracés
préalablement sauvés sur votre PC (voir 8 4.4 « Acquisition des mesures »), icbne
« Acquisition » ;
0 accéder au manuel d'utilisation du logiciel, icone « Aide » ;
0 quitter le logiciel, icbne « Quitter ».
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Page blanche
pour noter
VOS remarques
personnelles
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Technic Parc de la Bastidonne
Route CD2 — Camp Major

13400 AUBAGNE

Tel : 04.91.80.00.48 - Fax : 04.91.80.01.84
E-mail : info@didastel.fr - http://www.didastel.fr
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